ZAKLADNI INFORMACE

Uvod

ProLaser III je rucni laserovy méfic, ktery slouZi k rychlému a pohotovému zjigfovani rychlosti
projizd&jicich vozidel. Nizka vaha, malé rozméry a bateriové napdjeni jej ve spojeni se znaénym
dosahem pfedurcuji k rychlému a operativnimu pouZit!. Dostavate tak do ruky velmi efektivni nastroj

k dohledu nad bezpecnosti a plynulosti silniéniho provozu.

Rozbaleni

KdyZ obdrzite baleni Prolaser III, opatrné zkontrolujte pFepravni krabici, zda nevykazuje znadmky
poskozeni. Pfipadné poskozeni je tfeba hned hidsit prepravci. Spoleénost Lavet, s.r.o. neni odpovédna
za poskozeni béhem prepravy.

Po otevFeni obalu, zkontrolujte prosim obsah podle nasledujiciho seznamu poloZek:

= Laserovy méfi¢ rychlosti — LIDAR

s UZivatelsky manudl

= Certifikace 0 ofni nezavadnosti (prevzato od vyrobce z USA, firmy Kustom Signals, Inc.)

= Certifikace o kalibraci pfesnosti (pFevzato od vyrobce z USA, firmy Kustom Signals, Inc.)

»  Kopie osvédéeni o typovém schvaleni ¢.j. TCM 162/03-3930

s Certifikat o ovéFeni sprévnosti méfidla vydany CMI

Dalsi volitelné vybaveni:

= TyCovy stativ

* Rukojet’ baterie s dobijecim pfistrojem
= Kabel pro pfipojeni k PC*

= Kabel k pfipojeni k palmtopu*

*) nen/ standardni soucasti dodavky

FUNKCNI POPIS

ProLaser I je piistroj, ktery mé¥i jak vzdalenost, tak rychlost pozadovaného cilového objektu.
Technologie ProLaser III ma schopnost piesného zaméfe 1, umoziiujici vybrat jediné vozidlo z kolony
aut. Laserovy méfi¢ rychlosti ProLaser III je obtiZné zjistiainy béZnymi radarové detektory, které jsou
pouzivany mnohymi fidici, za ucelem vyhnuti se kontrole. Na rozdil od klasickych mikrovinnych radar@,
ProLaser III pouzivd infraterveny laserovy paprsek. ProtaZe vinova délka tohoto svétla je o mnoho
kratsi nez vinova délka mikrovin, mohou byt paprsky nasmérovany nebo zaméfeny na neobycejné

tizky rozsah.




Displeje a ukazatelé

Zakladni displej (LCD) se nachazi na zadni strané piistroje. Kromé& zobrazeni dat o rychlosti a
vzdalenosti, zobrazuje tento displej také nabidky nastaveni, nastaveni uZivatelskych varovani a stav
samodinného testovaciho procesu. Tento LCD (displej) dokaZe zobrazit 2x16 znakd, je odolny proti
extrémnim teplotam a jeho plastikovy kryt je navrien tak, aby mél diouhou Zivotnost a co nejlepsi

ditelnost.

Prithledovy hledadek - kolimator (Heads-up-display)

Priihledovy hledagek (HUD) pini dvé zasadni funkce pii provozu ProLaseru IIL. Ve stfedu hledacku je
viditelna Zervena znacka, na ni¥ pfi méfeni zacilujeme méteny objekt (vozidio). Dale je dole viditelnd
aktudini rychiost méfeného objektu. Pokud jesté nedoSio ke zméfeni, objevi se na tomto misté ----.
Pokud nemé&fime, je zde vidét vysledek posledniho méFeni rychlosti (blikajici).

Velikost zaméfovaci znacky pfiblizné opticky odpovida velikosti stopy laseroveho paprsku vytvorené na
méFeném objektu, ZaméFovaci znacka sviti vidy, kdyZ je pfistroj zapnut a neni v SLEEP modu (v
reimu se snizenou spotfebou). Intenzita osvétleni znacky je regulovana spolu s podsvicenim displeje.

1. Jakmile se stiskne spoudt a zatnou se vysilat laserové impulsy, navigacni displej zobrazi Gyt
pomiéky -, , které upozorfiuji na to, Ze je spusténo méfeni. Toto zobrazeni se objevi spolu
s podsvicenim znak@ na LCD pfimo pod textem ,Speed" a ,Range" na panelu zadniho displeje.
Toto oznamuje, ze aktivace laseru byla dokongena a Ze by se uZivatel nyni nemél odvracet od
navigacniho displeje.

2. Jakmile je rychlost pohybujiciho se objektu zaznamendna, zobrazi se na displeii. Rychlost
vzdalujictho se objektu bude zobrazena s minusovym znamenkem na zalatku ,-, a rychlost

r oy

pHiblizujiciho se objektu bude zobrazena jako standardni Cislo.

3. Pokud se zobrazi sdéleni o stavu, na navigatnim displeji se objevi ,HELP" (Pomoc), odkazujici
ubivatele na vice informaci, které jsou zobrazeny na displejich zadniho panelu. Tyto sdéleni se
napiikiad mohou vyskytnout pokud mé pfistroj nedostatek energie, kdyZ se vyskytne né&jaka
chyba, nebo samodinny test neprobéhl spravné.

Tato zobrazeni na navigainim displeji umozni uZivateli pfistroje zméfit rychlost vozidla a obsluhovat

piistroj, aniz by odvratil pozornost od cilového vozidla a jeho okoli.

Chyboveé stavy
ProLaser ITI hiasi uZivateli chybové stavy na zadnim LCD displeji.

= Upozornéni o nizkém napéti - jestlize napét( interni baterie klesne pod hranici 9,2 voltfl.
Jestlize je zobrazeno toto upozorn&ni (,LV Alert") a interni baterie je nainstalovéna, je to
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znameni, e bude baterie brzy vylerpana. Toto upozornéni bude zobrazeno i v pfipadé pouZiti
externi baterie.

= Varovani o nizkém napéti — jestlize napéti interni & externi baterie klesne pod 8,6 voltfl. Toto
varovani se zobrazi po upozoméni o nizkém napéti a oznamuje, Ze pHistroj uZ nemlZe byt
pouZivan a ¥e musl byt vyménéna baterie, pfipadné pouZzito vnéjsi — externi napajeni 12V.

PROVOZ

Nastaveni

Existuje nékolik faktorll, které je tfeba brét v Gvahu, pokud jde o nastaveni souvisejicich s méfenim
rychiosti a vzdatenosti. Souvisejf s umisténim pfistroje vzhledem k vozovce, po které se auta pohybuji
a samoziejmé i s umist&nim pistroje v hlidkovém voze nebo jeho okoli.

PYi vyb&ru umisténi pfistroje za U¢elem monitorovani dopravy si musi uZivatel byt védom toho, Ze
pistroj ProLaser IIT se vzhledem ke kosinovému efektu chova naprosto stejné jako konvenéni

mikrovinné radary a jiné méfici systémy zaloZené na laseru. Kosinovy efekt spociva vtom, Ze
naméfend rychlost cilového vozidla bude zkreslena (zmen3ena ze své pravdivé hodnoty) v zavislosti na
Gihlu mezi smérem pozorovani a pravym smérem jizdy vozidla.

Mira chyby je definovéna trigonometrickym vztahem zndmym jako kosinus. Ze soudniho hlediska,
nepfesnost méfeni v zavislosti na kosinusovém efektu ge vzdy promitne ve prospéch fidice, jelikoZ jde
0 sni¥eni naméfené rychlosti.

Cim vétEl je Uhel mezi piistrojem a smérem dopravy, tim je chyba ve vypoctu vétsi. Pro malé Uhly je
tato chyba prakticky nepodstatna. Pro piipady, kdy Uhel je mensi neZ 8°, kosinova odchylka je pod
1% a pH Ghlech mensich neZ 14% je tato odchylka okolo 3%. Jako obecny navod, kdyZ si vyberete
umisténi, kde vzdalenost k cilovému vozidiu je desetkrat vySSi neZ svisla vzdalenost od silnice, toto
odpovida Ghlu 5,7° nebo méné, poté kosinova odchylka nebude vétsi nez 1/2%. Napfiklad pfi umisténi
okolo 6m (20 stop) od silnice, pfi méfeni cilového objektu, ktery je vzdalen asi 60m nebo vetsi, zajisti,
Ye kosinové odchylka nebude v&tsi ne? 1/2%. Znovu je dlleZité pfipomenout to, Ze tato odchylka vzdy
zobrazuje zmendenou hodnotu a tudiZ ve prospéch fidice.

Dal&im faktorem pFi umistovani zafizeni je, e piistroj musi mit pfimou linii pohledu (bez jakychkoii
prekazek) k cllovému vozidlu b&hem celého procesu méfeni. Objekty jako znadky, uZitkové stozary a
vétve strom{l zabrani pFistroji ziskat dostatetn& presné informace k propoCitani rychlosti. Pokud je
vybrano misto, kde je potfeba minimaini manipulace s pristrojem, ulehdf to poté praci s nastavenim,

aplikaci pfistroje a samotné zaméfeni cile.
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neni emise laserovych paprskd, pouzivana piistrojem, ve viditelném spektru. Jsou ve vinove qeice
podobné, takie atmosféricke a Klimatické podminky oslabuiici viditelnost mohou nepfiznivé ovlivnit
chod pHistroje. Tento dopad je vsak do urdité miry odstranén diky novému vybaveni tohoto pfistroje.
Avdak pokud jsou Castecky deste, koure, mihy & 1étajiciho prachu dostatetné intenzivni, mlze toto
zplsobit neefektivnost teto  funkcee. Funk&nost pristroje neni ovlivnéna okolnimi  svételnymi
podminkami, takZe stejné hodnoty by mély byt naméFeny jak ve dne tak i pti (ipiné tmé.

Abychom docilili maximaini mo2né provozni vzdalenosti, mél by byt pFistroj umistén tak, aby neby!
namifen skrze pfedni skio hiidkového vozu. Zakfiveny tvar v&tsiny pfednich skel asto snizi efektivni
provozni vzdélenost pfistroje a kromé toho, nékterd skia jsou pokryta vrstvou materialu, ktery
nepropousti infralervené zafeni a tudl? znemofhuje provoz pristroje. Méfeni skrze botni skla je
vhodnéjéi ne? v piipadé prednich skel, ale toto viak také mize, i kdyz v mensi mife, snizit provozni
vzdalenost.

Diky nesmirné Gzkému paprsku piistioje ProLaser 111, ktery umoZiiuje velmi pfesnou identifikaci
cilového objektu, bude mozna obtizné 7am&fit objekty na velké vzdalenosti, pouze pii ruénim pouZitf,

.

Pro tyto pfipady je mozné k za jisténi stability umistit pristroj na jednoduchy &i trojklany stojan.
Zapnuti pfistroje
Zpravy béhem testu

Po spudténi piistroje nebo samotinného testu uFivatelem piistroj podstoupi samodinny testovaci

proces. Tento proces se skiada z téchto zobrazenych zprav.

Obrazovka 1

Self Test Samokontrola

Int Ram=PASS Prochézeni interni paméti

Obrazovka 2

Self Test
Ext Ram=PASS

Samokontrola

Prochézeni externi paméti

Testovani externi/interni pam@ti: provadi kontrolu obsahu pamé&tovych &ipl, ve kterych jsou obsaZeny
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ZARUKA

Pravo majitele nebo exklusivniho drZitele licence na opravu v ramci této zdruky je stanoveno
specifikacemi vyrobce. Tato zéruka také zahrnuje pravo na vyménu zboZi pfi vzijemném jednani
s firmou Lavet, s.r.o. v pfipadé 1) je-li pfistroj v zaruce, 2) je-li doruten na naklady majitele Ci
viastnika licence v rémdi této zaruéni doby do spole¢nosti Lavet, s.r.o., 3) je-li pristroj po provéfeni
firmou Lavet, s.r.0. shledan defektnim v materidlu & femesiné praci. Zaruéni servis a opravy musi byt
uskuteénény oddélenim péle o zakazniky spol. Lavet, s.r.0., jinak je tato zéruka neplatnd.

Majitel by mé! pouzivat toto zafizeni v souladu s instrukcemi vyrobce a nemél by dovolit, aby pfistroj
piiSel do styku s neoprévnénym persondlem, ktery by tento piistroj udrzoval, opravoval nebo néjak
zasahoval do jeho funkci. Za poruchy, na které se zarutni smiouva nevztahuje nebo které jsou
zplisobeny zaplavou, ohném nebo néjakou jinou sivelnou katastrofou ¢ $patnym zachazenim nebo
zneusitim ze strany maijitele & vlastnika licence nebo 3 osoby, nenese spol. Lavet, s.r.o.

zodpovédnost.

Toto vée se netykd standardni inspekce a péce, kterd je v souladu s touto pfirutkou a samoziejmé

tato zéruka se nevztahuje na zafizeni, které je poskozeno & zniCeno pfirozenym opotfebenim.

Zavazky firmy Lavet, s.r.o. v souvislosti se zafizenim budou omezeny jak je uvedeno
v téchto zaruénich podminkach. Spolefnost Lavet, s.r.0. nenese ¥adnou zodpovédnost za
ztratu zafizeni pii pouZivani nebo za jakékoli pFimé poskozeni zafizeni v souvislosti
s komerénim u¥ivanim. Spol. Lavet, s.r.0. neposkytuje jinou zaruku nez je uvedeno.
Spoleénost se vzdava vSech zévazkl souvisejicich s prepravou a fyzickym zachazenim
z jakychkoliv diivod.

Po uplynuti zaru¢ni doby (24 mésich) jiz nelze Zadné naroky na reklamaci uplatfiovat.

TECHNICKE SPECIFIKACE

Typ: Ruéni laserovy méfic rychlosti a vzdalenost

Méfeni: Rychiost automobild v km/hod; vzdalenosti objektd v metrech

Laserova tfida: 1. kategorie podie CDRH

Rozsah provozni teploty: -30°C a¥ +60°C; 0 aZ 95% vzdusné vihkosti, nekondenzujici

Skladova teplota: ~40°C azZ +80°C

Rozsah provozniho napéti (externi): 9.2 a¥ 16.5 voltf stejnomérného napéti; minus na kostfe
pfistroje

Rozsah provozniho napéti {interni): vyménny, nabfjeci NiMH akumulator 9.6 voltl stejnomérného
napéti nominadiné

Qdbér: 750 mA primérné
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Test Aktivuje test displeje, vnitini katibraéni test a zobrazuje
nastavené jednotky méfeni (kmy/h). Test se spusti pfi zapnuti

piistroje automaticky a 1ze jej spustit kdykoliv béhem
provozu.

Optika: Dvojity objektiv pro vysilani a prijem laserového paprsku.

prihiedovy hledacek: Zobrazuje namérny kruh a 4-mistny displej ukazujict rychlost

) nebo vzdalenost méfeného objektu.

Sifka paprsku: Kruhova stopa o priiméru 0,3m ve vzdalenosti 100m.

presnost méreni rychlosti: lepsi nez +/- 3 km/h do rychlosti 100 km/h, jinak +/- 3%

Rozsah méfené rychlosti: 5 a7 250 km/h

Zaorazeni rychlosti na displeji: Kdy? drzime spoust, aktualizuje se rychlost cile 3x za
sekundu a té? zobrazuje historil rychlosti méreného vozidla.

Vzdalenost: 3m a2 1800m reflexni cil s rozlisenim 0,1m

Prasnost méfeni vzdalenosti: +/-0,2m

Tén zaméFovani: Z4dny ton, pokud paprsek neosvétiuje pohybujici se cil {cft
neni zaméfen); prerulovany ton kdyz paprsek méi cil; staly
t6n kdy? je paprsek zaméfen a rychlost zméfena.

Rychiost jednoho méfent: typicky 1,5 6

pPotlateni sméru: Pristroj miize byt nastaven k méFeni a zobrazeni rychlosti

pouze v jednom sméru (na pifjezdu x na odjezdu), nebo v
obou smérech.
Datovy port: RS-232 sériovy port vysila nasledujicl data: rychlost, smér,
vzdalenost a chybové zpravy. Provozni parametry pristroje
mohou byt ménény dalkove z potitale.

Displei: Dvouiadkovy vysoce kontrastni LCD displej, podsviceny pro
pouZiti v noci.
Vystrazna signalizace: Nizké napéti - pohotovost: biiZi se vybiti baterie.

Nizké napéti - vystraha: vwybita baterie.
Error: vitini chyba pfistroje.

Funkce stopky: Displej ukazuje rychlost na levé strané LCD displeje a
uplynuly éas na pravé strané. Mé&Fené vzdélenost miZe byt
nastavena v rastru 1m od 91m do 1372m.

Konstrukee: Kovovy kryt z lehké slitiny. Vysoce odolna rukojet’ z ABS
plastu. Gumové kryty chrani predni a zadni panel.

Stupen kryti (vodovzdorna odolnost): [P-67 a NEMA 6 ‘

Rozmery: vyska 262.5 mm
Sitka 108 mm
Délka: 188 mm

Vaha (s vnitini bateri,

hez zaznamového zafizeni): 1.5kg
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digitalni fotoaparat
Olympus SP 5xx
Ultra Zoom

dokumentacni zafizeni
PL-DOK | s klavesnici a
displayem

laserovy méfic
rychlosti

ProlLaser Il
USB konektor

(tisk)

spoust’ laserového
meérice

1. Popis zarizeni

Dokumentaéni zatizeni PL-DOK I je nedilnou souéésti laserového métice rychlosti (LIDARu)
ProLaser III firmy Kustom Signals inc. P¥i ptekrogeni nastaveného rychlostniho limitu
automaticky poridi digitalni fotografii méreného vozidla se vSemi udaji potiebnymi ke zjisténi
prestupku. Fotografie jsou ulozeny na pamétové kart& a dale zpracovany na pracovisti
vybaveném béznym pocitacem kategorie PC véetné jejich archivace na CD-ROM.




Zarizeni se sklada z téchto céasti:

¢ Ridici po&ita¢ s klavesnici a displejem: Je postaven na bazi jednodeskového PC s
procesorem s architekturou [A32;USB interface realizuje datovou komunikaci s
fotoaparatem, je vybaven 2x sériovym portem RS-232 pro komunikaci s LIDARem a s
nadfizenym PC, pomoci kterého miZzeme ménit systémova nastaveni dokumenta¢niho
zatizeni. Ridici po&ita& vyhodnocuje data z méfice rychlosti a v ptipadé prekrodeni
nastavenych limiti vyda pokyn fotoaparatu k potizeni snimku.

e Laserovy méFi€ rychlosti ( LIDAR ) ProLaser III: pistroj méfi rychlost vozidel
pomoci odrazeného laserového paprsku. Po zméfeni rychlosti se Gidaj o rychlosti a
vzdalenosti objevi na displeji pristroje. Zaroveri jsou udaje z méfice nahrany do
fidiciho pocitace, ktery je vyhodnoti.

o Digitalni fotoaparat Olympus SP-500 UZ: V dokumenta¢nim zafizeni je pouZit typ
Olympus SP-500 Ultra Zoom. Pfistroj ma upraveny obvody ostieni a spousté pro
pouziti v dokumentaénim zafizeni PL-DOK I. Fotoaparaty maji rozliseni 6.0 Mega
Pixeld, 10x opticky zoom a 4x digitdlni zoom (pfiblizeni). To dava az 40-ti ndsobny
zoom. Technické parametry jsou dostate¢né pro potizeni velmi kvalitnich fotografii na
vzdalenost do 100 metrti; pro vy$$i vzdalenosti je vyhodné pouziti predsadky 1,7 x
(Olympus TCON-17)

2. Napajeni pristroje:

Cely pfistroj ma spole¢né napajeni a to sice bud’ z NiMH akumulatoru s napétim 14,4V
a kapacitou 2,6 Ah nebo z olovéného akumulatoru s napétim 12V a kapacitou 12 Ah pomoci
redukéniho kabelu.

NiMH akumulator Olovény - Pb akumulator s redukénim kabelem

Baterii nebo redukci napédjeciho adaptéru vlozte do rukojeti laserového mérice a zasroubujte
jistici krouzek po sméru hodinovych ru¢i¢ek. Pfi vyjimani baterie ¢i redukce postupujte
obracené.




Imétice).

4.3 Chybové stavy laserového méfiée rychlosti ProLASER Il

Na chybovy stav je uzivatel upozornén zobrazenim népisu "HELP" v prithledovém hled4eku a
zarovefi vypsanim chyby na zadnim LCD displeji.

ProLaser Il miiZe nahlésit tyto chybové stavy:

* Pokud neprobehl samocinny test spravng, vypise p¥icinu a &islo chyby.

¢ LV Alert - Upozornéni o nizkém napéti: zobrazi se pokud napéjeci napéti poklesne
pod hranici 9,2 volt. Pokud je pfistroj napdjen z baterie, je to upozornéni, Ze je jiz
témér vycerpana.

e LV Warning - Varovéni o nizkém napéti: zobrazi se pokud napéjeci napéti poklesne
pod hranici 8,6 voltd. Oznamuje, Ze pFistroj uz nemtze byt pouzivan a Ze musi byt
vyménéna baterie, pfipadné pouzito vnéjsi — externi napajeni 12V.
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5. Ridici pocita¢ dokumentacéniho zarizeni
PL-Dok I

Zpracovani snimku:

Po vytvofeni snimku je fotografie uloZena na pamétové karté a ptislusna data k nému jsou
uloZena v paméti fidiciho pocitace. K tomu, aby se tyto udaje staly soucasti fotografie, je
nutno spustit proces, kdy se nezpracované snimky presunou do paméti poéitate a zde se do
Jjednotlivych snimkd pfida titulek s tdaji:

141 1111

Novodvorska 82m C.s. 264

Limit rychlosti 50 km/h 56
05.01.2007 12:31:16 | km/h

Proces pfesunu snimkii do fidiciho pocitace se spousti stiskem kldvesy [€=*]. Piesun snimk
trva cca 1-2 vtefiny na 1 nezpracovany snimek. P¥i tomto procesu se také kopiruji zpracované
snimky zpét na pamétovou kartu do fotoaparatu. Po dobu kopirovani snimku nelze piistrojem
meéfit.

Nezpracované snimky jsou indikovany znakem vykfi¢niku na displeji fidiciho poéitace
dokumentaéniho zafizeni.

Po presunu snimkid do paméti fidiciho pocitace jsou zde postupné pfidavany titulky do
Jednotlivych snimki. Pti tomto procesu je pfistroj schopen normélniho provozu. Zpracované
snimky se pfenesou zpét na pamét'ovou kartu stejnym procesem presunu snimku (po stisku
klavesy [+]).

Bezpecnostni kod

Pti zpracovani snimkd — pritazovani titulkd je kazdému snimku pfifazeno jedineéné oznaceni
— Cislo snimku a bezpe¢nostni kéd o délce 32 mist (128 biti). Tyto dvé informace jsou
soucasti snimku a jsou taktéz ulozeny ve vnitin{ paméti dokumentaéniho zatizeni.
Porovnanim bezpecnostniho kodu podle ¢isla snimku ze struktury snimku (pomoci softwaru
PL-View) a z paméti dokumentac¢niho zafizeni ize dokazat, zda byl snimek od jeho vytvoteni
zménén — pokud se ve struktufe digitalniho snimku zméni jeden pixel, dojde ke zméné tohoto
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bezpecnostniho kodu. Postup ovéreni bezpeénostniho kédu v dokumentacnim zafizeni je
popsan v kapitole Ovladani Fidiciho pocitace dokumentaéniho za¥izeni PL-DOK 1.

5.1 Ovladani ridiciho pocitace dokumentacéniho zarizeni PL-DOK I:

Ridici pocita¢ dokumentacniho zatizeni se ovlada pomoci klavesnice, ktera je umisténa na
boku samotného Fidiciho po¢itace.

Tlac¢itka na ovladacim panelu Fidiciho pocitade a jejich vyznam:

Tlagitko [Vyznam

Stisk piepind mezi pracovnimi rezimy dokumentaéniho zatizeni.
Stisk v nabidce menu prepina mezi velkymi, malymi pismeny a &islicemi.

Dlouhy stisk mimo nabidku menu zobrazi tuto nabidku menu na prvni poloZce.
Stisk v nabidce menu zobrazi dalsi polozku menu v pofadi.
Stisk pii Obnové dat zrusi zachranu neotitulkovanych snimkii.

Stisk mimo nabidku menu spousti ¢i pferusuje proces titulkovani snimka.
Stisk v nabidce menu uklada zmény a vraci zpét do zékladniho pracovniho rezimu.

Stisk mimo nabidku menu zobrazi nabidku informaéniho menu (opé&tovny stisk
zobrazi dal$i polozky nabidky).
Stisk v nabidce menu méni ¢isla (pismena) smérem doli pti editaci polozZek.

Stisk mimo nabidku menu pfepind mezi limity uréenymi pro dany profil (os, nak,
bus).

Stisk v nabidce menu méni polohu kurzoru pfi editaci polozek.

Stisk mimo nabidku menu pfepind mezi limity uréenymi pro dany profil (os, nak,
bus).

Stisk v nabidce menu méni polohu kurzoru pfi editaci polozek.

Stisk pfi Obnove dat spousti zachranu neotitulkovanych snimki.

i ‘: Stisk mimo nabidku menu vyhotovi informaéni snimek.
Stisk v nabidce menu méni ¢isla (pismena) smérem nahoru pii editaci polozek.

Po zapnuti fidiciho pocitace se jako prvni objevi na displeji vyzva k ptihlaseni uzivatele:

0000: Prijmeni0

Uzivatel se pfihlasi pomoci svého identifikaéniho &isla, které je do Fidiciho pocitace uloZeno

pomoci programu PL-View. Identifikaéni ¢islo se vklada pomoci tlagitek [£—] - zvySuje &islo
o \ / o . ot -
na pozici kurzoru, [ V' ] - snizuje ¢islo na pozici kurzoru, [ ] - méni pozici kurzoru

smérem doprava (z posledni pozice vpravo piejde na prvni pozici vlevo) a [ ] - méni pozici
kurzoru smérem doleva (z posledni pozice vlevo piejde na prvni pozici vpravo). Po zadani
spravného identifikagniho &isla se prihlaseni potvrdi tlagitkem [€=].




24. polozkou menu miZete zapnout spojeni s PC pomoci technologie Bluetooth. Pokud je
toto spojeni zapnuto, nelze se zafizenim pracovat. Spojeni se vypne stiskem jakékoliv
klavesy fidiciho pocitace.

25. polozkou menu nastavujete typ ptipojeni tsk zda pomoci Bluetooth printserveru
¢i pomoci USB kabelu.

26. polozkou menu urcujete vel
stranku

27. polozka slouZzi k samotnému tisku. Zadejte ¢islo snimku, ktery chcete tisknout (&islo
snimku zjistite z titulku, napf. pomoci LCD displeje fotoaparatu). Potvrzeni tisku
provedete stiskem klavesy REZIM.

]
"
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29. polozka menu je neménna a je vytvafena automaticky softwarem pfistroje. Jedna se o

celkovy pocet méreni s prekrocenym nastavenym rychlostnim limitem.

30. polozka menu je neménna a je vytvarena automaticky
celkovy pocet méteni, ke kterym byla zhotovena fot

7
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31. poloZka menu je neménna a je vytvarena automaticky softwarem pfistroje. Jedna se o
sériové Cislo méfice rychlosti

32. polozka menu je funkce pro vyhledani bezpe¢nostniho kédu. Pro zjisténi
bezpeénostniho kodu nejprve zadame Eislo snimku, které je soucasti jeho titulku. Po
cca 3 vtefinach neéinnosti se na displeji vypiSe 32-ti znakovy bezpecnostni kéd, ktery
postupné roluje na displeji a jednotlivé étvefice znaki jsou oddéleny dvojteCkami.
Zobrazeni bezpe¢nostniho kodu ukon¢ime stiskem tlacitka [ESC]. Pokud neni
poradové &islo snimku nalezeno v paméti pocitace (snimek s takovym Cislem jeste
nebyl potizen), na displeji se objevi napis: "Kod nenalezen".

Pii nastavovani rychlosti pro pofizeni fotografie méjte na paméti fakt, Ze vlastni chyba méfice
je +/- 3 km/h pfi rychlosti do 100 km/h a 3% pfi rychlosti nad 100 km/h. To znamend, pokud
naméfime skuteénou rychlost naptiklad 127 km/h, mohl Fidi¢ teoreticky jet rychlosti
127km/h-3%=123,2km/h.
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9. Dulezité upozornéni

Ve

Laserovy méfi¢ rychlosti PROLASER II1. ve verzi TC Jje vybaven vylepSenou automatickou
logikou kontroly spravnosti méfeni ( verifikace platnosti méfeni ).

Algoritmus kontroly rychlosti zcela vyluéuje poizeni fotografie jiného vozidla, nez které bylo
skutecné zméfeno.

Lidar pracuje tak, Ze mezi dobou, kdy je vozidlu vyhodnocena rychlost a skuteénym
pofizenim fotografie nastava zpozdéni. Prodleva je dana zejména dobou nutnou k zaostteni
fotoaparatu Olympus a méze dosahovat az jedné vteriny.

Tento jev by mohl (teoreticky) zpiisobit chybné méteni. Operator by naptiklad mohl -at jiz
umysin€ ¢i omylem - presunout zamérny bod na jiné vozidlo t&sné pfed nebo v pribéhu
expozice snimku. Na snimku by se objevilo jiné vozidlo s Udaji o rychlosti, které by pattily
nékomu jinému.

Proto obsahuje vyhodnocovaci program uvnité LIDARu specidlni kontrolu, kterd vyse
uvedeny jev zcela eliminuje. Kontrola pracuje takto:

Me#i¢ vyhodnocuje rychlost méfeného vozidla kazdych 300 ms (tzn. mé&fi¢ provadi cca 3
méfeni za vtefinu). Jakmile je vyhodnoceno piekrodeni rychlosti, je ddn pokyn fotoaparatu k
pofizeni dokumentace. Ridici pocita¢ dale pokracuje ve vyhodnocovani tdaji z LIDARu a
prezkoumava (ovéfi) i n€kolik nasledujicich mé&tent, a to az do doby uzavieni zavérky
fotoaparatu. Série po sob& jdoucich méeni je podrobena testu, zda je nepferusend a udaje na
sebe logicky navazuji. Celkové méfeni je vyhodnoceno jako platné jen tehdy, pokud na sebe
cela série méfeni rychlosti navazuje a LIDAR méfil rychlost vozidla jesté po ukonéeni
snimani fotografie, coZ je visualné rozpoznatelné svitici modrou LED diodou na zadnim
panelu fidiciho pogitace.

Proto je velmi diilezité, aby operator vozidlo sledoval se stisknutou spousti az do doby,
kdy dokumentaéni zaFizeni oznami jednim delSim pipnutim dokonéeni tvorby
fotodokumentace (typicky necela vtefina poté, co se objevi udaj o rychlosti v hledacku
pristroje).

Pokud v dobé od prvniho zméFeni rychlosti do potizeni fotografie snimku pusti operator
spoust’, je toto méFeni oznadeno jako neplatné — bude uloZena samotna fotografie, ale
bez titulku obsahujici idaje o méFeni, coZ je rozpoznatelné nesvitici modrou LED
diodou na zadnim panelu Fidiciho poéitace.

10. Zménovy list

10.1 Automaticka verifikace tdaji pii méreni rychlosti

Laserovy méfic rychlosti ProLaser Il s dokumenta&nim zatizenim PL-Dok I je vybaven
vylepSenou automatickou logikou kontroly spravnosti méfeni (automaticka verifikace
meéfenych udajd), kterd zcela vyluéuje moZnost potizeni fotodokumentace jiného vozidla, nez
toho, které bylo zméteno. Ridici pogitad dokumentaéniho zafizeni vyhodnocuje signal

z laserového méfice az do okamziku uzavieni zavérky fotoaparatu. Do této doby musi byt
vsechna data z laserového méfice rychlosti platnd a métici cyklus musi byt nepreruseny.
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Nova funkce méni ponékud zpisob obsluhy méti¢e — klade nepatrné vyssi naroky na ¢innost
operatora pfi stisku spousté.

Pi mefeni postupujeme stejné jako v predchozi verzi s tim rozdilem, Ze po vyfotografovani
méfeného vozidla (,,cvaknuti* fotoaparatu) je nutné drzet spoust’ az do okamzZiku wiplného
uzavieni zavérky fotoaparatu (signalizovano dlouhym, vysokym ténem dokumentaéniho
zafizeni). Tato doba, po kterou je nutné drzet spoust’, je typicky 0,7 vtefiny.

Pokud se v dobé od zacatku vyfotografovani méteného vozidla (,,cvaknuti fotoaparatu) do
Uplného uzavieni zavérky prerusi jakymkoliv zpiisobem méeni rychlosti, dojde sice

k vyfotografovani vozidla, ale méfeni bude vyhodnoceno jako neplatné. Do fotografie
nebude vloZen titulek ani bezpe&nostni kéd.

PreruSeni méfeni miize byt zplisobeno zejména:
- kdyZ operator pusti spoust’ prili§ brzy (viz vyse)
- prudkym pohybem laserového métige ve vodorovném nebo svislém
sméru(chvénim)
- preruSenim laserového paprsku (napt. jinym vozidlem nebo piekazkou),
mifenim na prisvitné ¢asti karoserie (napk. delni sklo vozidla). Tento stav je
indikovan mj. pferuovanym ténem laserového métice rychlosti

Zddrazfiujeme, Ze je potfeba pii méfeni dbat na to, aby byl laserovy méfic rychlosti co nejvice
stabilizovan (na ty¢ovém stativu nebo opfeny o pevnou piekazku). Déle je tieba dbat na to,
aby mezi stanovistém operétora a méfenymi vozidly nebyla z4dna prekazka, ktera by mohla
prerusit mefici laserovy paprsek. Typicky se jedna o protijedouci vozidla, sloupy vetejného
osvétleni anebo dopravni znacky.

Podotykdme, Ze z méficiho stanovisté musi byt ,,vyhled* na méfena vozidla po celou dobu
jejich drahy.

Na obrazku 1 vidime situaci, kdy pfi $patné zvoleném méficim stanovisti prerusi laserovy
paprsek jiné vozidlo (B), jedouci v opaéném sméru, nez vozidlo (A), které métime. Proto je
vhodné méfit vozidla z jizdniho pruhu, u kterého jsme zvolili méfici stanovisté.

Na obrazku 2 je zobrazena situace, kdy do laserového paprsku zasahuje prekéazka (napf.
dopravni znacka, vétev stromu). V této situaci je vhodné posunout méfici stanovisté pied
piekazku smérem k méfenym vozidlam.

Na obrazku 3 je zobrazena situace, kdy do laserového paprsku zasahuji sloupy vefejného
osvétleni. V této situaci je vhodné métici stanovisté smérem k silnici.
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