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RAMER10

1. UVOD

Radarovy méfi€ rychlosti RAMERI10 slouzi k méfeni rychlosti a dokumentaci piekroceni
nejvyssi povolené rychlosti projizdéjicich vozidel.

Pii pifekroceni nastavené hranice rychlosti projizd€jicim vozidlem je automaticky
pofizena digitalni fotografie. Fotografie je doplnéna informaci o sméru jizdy, namétenou
rychlost, datum a ¢as méfeni a dal§i informace. Takto vytvofeny zdznam je v nezménitelné
podobé uloZeny na pevny disk radarového méti¢e. Zaznam dokladuje prestupek a lze ho pouzit
pro dalsi fizeni.

Zaznamy se prend$i zvolenym zplUsobem podle verze méfice, na pracovisté, kde se
pomoci archivaéniho programu ARCHIV, ktery je doddvan soucasné se zafizenim, snimky
pfipravi pro tisk podle pfedvolenych formulait a zalohuji se na volitelnou dobu.

Radarovy méfic rychlosti RAMERI10 je vyrdbén ve verzich RAMER10 T, RAMERI10 C,
RAMERI10 O, RAMERI10 P a RAMER10 G. Tyto verze se od sebe li§i zplisobem provedeni, jak
bude popsano na nésledujicich strankach.

RAMERI10, jako kompaktni konstrukce, umoziuje ve vSech verzich snadnou a
pohodlnou obsluhu. Nastaveni parametrii a celd obsluha se provadi prostiednictvim displeje,
Tabletu PC ptes LAN ¢i Wi-Fi nebo, u verzi RAMER10 O a RAMER10 P, pomoci dalkového
pfenosu dat po komunikac¢nich linkach napt. optickymi kabely.

Vydani: 17.10.2011 Strana 8
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UPOZORNENI:

Tento ndavod obsahuje veSkeré informace pro sprdavnou Cinnost pii méreni
rychlosti v ndavaznosti na platné predpisy pro tuto ¢innost. Obsluha je povinna se timto
ndavodem vidit a nesmi pouZivat jiny zpuisob obsluhy neZ je zde uvedeno !

Radarové méiice rychlosti, jako stanovend mévidla, Ize pouZit pro méreni
rychlosti za ucelem postihu pouze schvdalené a ovéiené podle podminek uvedenych
v zdkonu o metrologii ¢. 505/1990 Sb. ve znéni pozdéjSich predpisii.

Platnost ovéieni radarovych méric¢it rychlosti je stanovend vyhlaskou ¢.262/2000
Sb. v platném znéni. Doba platnosti je stanovena vyhlaSkou 345/2002 Sb. v platném
znéni. Doba platnosti ovéieni je stanovena 1 rok a pocita se ode dne ovéieni. Konec
platnosti je uvedeny na Ovérovacim listé.

Platnost ovéreni stanoveného méridla zanika, jestliZe:

a) uplynula doba platnosti jeho ovéieni
b) byly provedeny zmény nebo upravy stanoveného méridla, je; mohou ovlivnit
jeho metrologické vlastnosti

¢) stanovené méridlo bylo poSkozeno tak, Ze mohlo ztratit nékterou vlastnost
nutnou pro jeho ovéieni

d) byla znehodnocena nebo odstranéna uredni znacka

e) je zjevné, Ze i pii neporuSeném ovéieni ztratilo toto stanovené mévidlo
poZadované metrologické vlastnosti
P bylo i pii neporuSeném ovéreni zménéno misto pouZivani stanoveného mévidla
v pFipadé, kde to stanovi certifikdt o schvdleni typu méridla

(U RAMERI10 se to tyka zmény umisténi sloupii a skiini jinde neZ na
stanovistich uvedenych v Ovéiovacim listé)

Umisténi uiednich znacek na mévici viz kapitola 8, str. 137.

Pokud doslo u zarizeni RAMERIO C v dobé mezi ovéFenim ke zméné pneumatik, nebo
vyméné kol, je nezbytné provést kontrolu presnosti méreni vig kapitola 6.3.7.7 Radar
pies tacho. Tato kontrola je doporudena pied kaZdym méienim rychlosti za jizdy.
V piipadé vétsi chyby nei +£3km/h do rychlosti 100km/h nebo 3+% p¥i rychlosti nad
100km/h je nezbytné nové nastaveni konstanty v ramci ovéieni na metrologickém
pracovisti, které provedlo piivodni ovéieni.

Provoz zaiizeni je v CR moiny na zikladé individudlniho oprdvnéni k vyusiti radiovych
kmitoctit vydaného Ceskym telekomunikacnim uiadem.

Zaiizent smi byt obsluhovdano pouze osobou itadné proskolenou.
Pri likvidaci zavizeni je nutno se Fidit platnymi piedpisy pro zpétny odbér

elektrozaiizeni.
Presnost méreni rychlosti (viz doporuceni CMI) kapitola 3.3, str.17.
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2. TEORETICKE PRINCIPY MERENI
2.1 Technicky popis zakladni ¢asti

Systtm  méfeni rychlosti RAMERI10  vyuzivda efektu zmény frekvence
elektromagnetického zareni pfi relativnim pohybu zdroje zafeni nebo pozorovatele, objeveného
Christianem Dopplerem.

Doppleriiv jev se projevuje tim, Ze frekvence vinéni zjiSténd meéfiCem je jind, nez
frekvence vInéni zdroje (vozidlo), jestlize se vzdalenost zdroje méni v ase. To nastava napf.
tak, Ze se vozidlo od méfice vzdaluje nebo pfiblizuje. To lze snadno pozorovat i pouhym
poslechem.

V praxi se tohoto jevu vyuzivd ndsledovné. MEFiC rychlosti vysild nepfetrzity
nemodulovany signdl nosného kmitoctu tak, aby ozafoval métené vozidlo. Tento signal se od
méteného vozidla odrdZi a je zpétné pfijiman. Kmitocet signalu odraZzeného od pohybujiciho se
vozidla se od kmito¢tu vysilaného signalu li§i o hodnotu Dopplerova posuvu, kterd je tmérna
rychlosti méfeného vozidla.

Matematicky lze tento vztah zjednodusené vyjadrit nasledujici rovnici:

fi=fi—f =22 cosa
c
kde:
fa - Dopplerova frekvence (rozdil frekvence mezi frekvenci odrazeného a
vyslaného signalu)
\4 - rychlost méfeného vozidla
f; - frekvence odrazeného signalu
fs - frekvence vysilaného signalu
C - rychlost svétla
o - thel mezi osou anténniho svazku méfice rychlosti a osou sméru jizdy mefeného

vozidla.

Jak je patrné, je rychlost méfeného vozidla pfimo iimérna zjisténé dopplerové frekvenci.
Upravou shora uvedené rovnice obdrzime rychlost:

_ ¢ fq
2-f. -cosa

Pro méfic rychlosti vozidel RAMER10 plati nasledujici hodnoty:

Frekvence f; = 34,3 GHz nebo 34,0 GHz*
Rychlost svétlac ~ =2,9973 . 10° m.s™
Uhel o =22°

Vv

* podle konkrétniho provedeni radarového meétice
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3. VYBER STANOVISTE PRO MERENI RYCHLOSTI

3.1 VSeobecné pokyny

vvvvvvvv

odjizd¢jici vozidla, ptipadn€ vozidla v obou smérech soucasné. Prekroceni nejvyssi povolené
rychlosti 1ze dokumentovat. Zékladni konfigurace méfice ve vztahu k vzdalenosti méfeného
vozidla je zobrazena na nasledujicim obrazku. NiZe uvedend pravidla pro vybér stanovisté je
nutno dodrzovat u vSech verzi radarovych méfict rychlosti typu RAMERI10. Z tohoto zobrazeni
taky vyplyvad maximalni bo¢ni odstup méfidla od osy méfenych vozidel v jednotlivych pruzich
v zé&vislosti na nastaveném dosahu.

Primér svazku Primér svazku Primér svazku

ve vzdalenosti ve vzdalenosti ve vzdalenosti
20 metra je 1,75 30 metrti 60 metrti
m je2,62m je5.25m

Sm

Radarovy méfi¢

Obr. 1 Zobrazeni svazku radarové hlavy v zavislosti na vzdalenosti méteni

Obecna pravidla pro vvbér stanovisté méreni

e Vanténnim svazku +10° od osy antény se nesmi nachdzet Zadné piekazky, které by mohly
signalu. K t€ém patii zvlast€¢ stromy, vysoka kioviska nebo trava (zvlast¢ mokrd), stozary
pouli¢niho osvétleni, dopravni znacky, informac¢ni tabule apod. RuSivé reflexe se projevuje
vicendsobnym meétfenim jednoho a téhoZz vozidla (na snimcich je pouze ¢ast zméfeného
vozidla nebo je snimek bez vozidla), pfipadné radar vynechava méfeni pfestoZe je nastavena
spravna citlivost métici jednotky. Blizsi popis ruSivych reflexi je v kap. 3.2

e U viceproudych vozovek se doporucuje umistit méti¢ na stranu vybraného méfeného jizdniho
pruhu, ¢imz dojde k minimalnimu zastinéni métenych vozidel.

e V zorném poli kamery £20°se nesmi nachazet zadné prekazky, které by branily vyhledu na
métené vozidlo. Rovné€z neni vhodné, aby slunce svitilo do objektivu kamery. Kritické
ustaveni je i tehdy, jestlize slunce sviti do objektivu pod thlem 45°. V tomto ptipadé mohou
vznikat na snimku reflexe svétla, které mohou znemoznit identifikaci fidice a poznavaci
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znac¢ky. Prohlédnutim zobrazeni na displeji l1ze zjistit spravnost ustaveni radarové hlavy i
kamery.

e Usek, ve kterém se bude metfeni provadét by meél byt ve sméru jizdy ptimy v délce, kterd je
zavisla na bonim odstupu métice od sttedu méteného jizdniho pruhu.

Doporucené hodnoty jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

boc¢ni odstup od méfenych vozidel minimalni délka pfimého useku
Sm 35m
10 m 45 m
I5m 60 m

Za ptimy usek se povazuje radius zaktiveni vozovky do 1600 m. Je-li radius zakiiveni
vozovky R mensi nez 1600 m, jedna se o zatdCku. Mé&feni na vnéjSim okraji zatdcky neni
dovoleno. Pro méfeni na vnitini strané zatacky aZ do minimalniho poloméru R 100 m plati
nasledujici:

Maximalni vzdéalenost D mezi stfedem jizdniho pruhu, ve kterém se nachazi meétené
vozidlo, a sttedem antény je nutno dodrZet. Tato maximalni vzdalenost D nesmi byt vétsi nez 3%
poloméru zataCky (viz Obr. 2). Ustaveni radaru je tfeba provést pomoci vytyCky na vzdalenosti
minimalné 10 m.

Meftené vozidlo

o min 10 m /

Vytycka pro
zaméfeni sméru Poloha radaru R

pri méfeni

Obr. 2 Zobrazeni situace pii méteni v zatacce

Legenda k obrazku:
R - polomér zatacky
D - kolma vzdalenost mezi méticem rychlosti a osou méteného jizdniho pruhu

N - maximalni vzdalenost mezi vrcholem oblouku zaktiveni vozovky a mezi spojnici osy
radarové hlavy s vytyckou.
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Dosah radaru D N
20m 7,5m 0,26 m
30 m 11,2m 0,18 m
60 m 22,5m 0,08 m

3.2 Mista ustaveni mérice s rizikem lomu paprsku
Pokud vychazime z fyzikalnich zdkonl, mikrovinné zafeni se mize na velkych kovovych
plochach odrazet. Z tohoto diivodu se miize stat, Ze pii urcitych mistnich podminkéch dojde
k tzv. lomovému odrazu (reflexi) paprsku. Tento jev se miiZze vyskytnout u vSech méfict
rychlosti pracujicich na mikrovinném principu.

Obecné rozliSujeme tyto druhy reflexe lomu paprsku:
e jednoduchou reflexi

e dvojitou reflexi

e vicenasobnou reflexi

Jednotlivé druhy reflexe (odrazu) jsou popsany nize.

Jednoducha reflexe

Jednoducha reflexe vznika na plochach, které se vyskytuji rovnobézné s jizdni drahou.
Tento jev miZe vzniknout napiiklad od svodidel, parkujicich automobilt, od autobust nebo

tramvaji, které zastavily na zastavce.

Uhel digitaini
kamery

Obr. 3 Jednoducha reflexe

Jak je z obrazku patrné, je radarovy paprsek odrazen zpét do jizdni drahy a dopada napft.
na jiny automobil jedouci ve sméru méteni. Takovy zlom zafeni je mozné zjistit tehdy, jestlize na
dikazovém snimku neni zobrazen Zadny automobil, nebo se zde nachazi automobil v ne zcela
bézné poloze.

Také velké Stity, napt. na dopravnich ostrivcich nebo velké odrazové plochy na vozidlech
jedoucich v protisméru (kamiony, autobusy), které se nenalézaji v zorném poli kamery, mohou
vést ke zlomu a reflexi paprsku.
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< T

Dopravni znacky ﬂ\
[ I j 7

R pee——

Obr. 4 Jednoducha reflexe lomu paprsku na stacionarni reflexni plose

Tento piipad se projevi tim, Ze se stabilni potencionalni reflexni plocha (napt. dopravni
znacka) zobrazi na dikazovém snimku a je k ni pfifazena rychlost (rychlost vozidla jedouciho
v protilehlém jizdnim sméru). Na nasledujicich obrazcich je uveden ptiklad jednoduché reflexe.

Le0lawh QUUCODDHESs 18:17:4® 19.01.20068 LT7elmnt CO000004EE 13:17:4€ 19.01.2008

P _30m 090.70:N80|.70km/h 40mm 05/0126

P _30m 090,70;N80|,70km/h 40mm 05/0126

Obr. 4a Jednoducha reflexe- priklad 1 Obr. 4b Jednoducha reflexe- piiklad 2
Dvojita reflexe

U dvojité reflexe se radarovy signdl odrazi od velkoplo$né reflexni plochy méteného
Od této plochy je radarovy signal opét odrazen zpét na prvni automobil (vozidlo) a dale odrazen
k méficimu pfistroji. V takovém piipadé se s¢ita rychlost vozidla 2 z protisméru s dvojitou
rychlosti vozidla 1. Prokazateln€ jsou tyto reflexni jevy patrné na nerealisticky vysoké namétené
rychlosti. ProtoZe pro vznik této reflexe je nutné splnéni vice podminek, je malo pravdépodobna.

Specialni ptipad nastane, jestlize vozidlo 1 stoji nebo se pohybuje extrémné pomalu.
V tomto ptipad¢ by mohla byt pfifazena vozidlu 1 redlna rychlost provozu v protisméru. Tento
ptipad odpovidé shora uvedenému piikladu s dopravni znackou.
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Obr. 5 Dvojita reflexe

Reflexe na trojitém zrcadle

Tteti druh reflexe lomu paprsku spocivd v odrazu od kolmych za sebou stojicich
odrazovych ploch, které se v mikrovinné technice oznacuji jako koutovy odrazeC. Zvlasté
v rozich ,zrcadel“ muZe dojit k reflexi dopadajictho mikrovinného zatizeni. Trojitd zrcadla
(reflektory) se mohou vyskytovat na ocelovych konstrukcich, jako napf. mosty, kovové leseni
apod. Nasledujici obrazek ukazuje moznou reflexi paprsku vyslaného radarovou anténou od
automobilu, ktery méd byt méfen k trojitému reflektoru (koutovému odrazeci). Tento odrazi
jevu je napt. naméteni dvojnasobné rychlosti oproti skutecné rychlosti méteného vozidla. Protoze
pro vznik této reflexe je rovnéz nutné splnéni vice podminek, je malo pravdépodobna. Navic ji
1ze Gpln€ anulovat vybérem mista méfeni.

PN
Wb

_—

\

/l

_—

—

Obr. 6 Reflexe v koutovém odrazeci
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Opatieni k zabranéni méreni v mistech s rizikem lomu paprsku:

wvvr o

o Dislednost pii nastavovdani citlivosti méiici jednotky - Nastavuje se zménou dosahu.
V praxi plati, Ze zména dosahu zacind vzdy na hodnoté¢ 20 m a zvySuje se az v pripade
vynechavani méfeni. Dosah 20 m ve vétsiné piipadl pokryje dva jizdni pruhy. Dosah 30 m
volime pokud je mensi dosah nedostate¢ny napt. zhorSené klimatické podminky. Dosah 60 m
tj. maximalni citlivost, nastavujeme pouze za mimofddné Spatnych meteorologickych
podminek nebo pii bo¢nim odstupu od osy métenych vozidel vétsim nez 12 m.

o Vybér mista méieni - vyzaduje zvySenou pozornost ze strany obsluzného persondlu. Pii

volbé mista méfeni je tieba prohlédnout, zda se v okoli mista méfeni nenachdzi odrazové
plochy, které¢ by mohly vést ke shora popsanym jeviim.
Obzvlast’ velkou pozornost je tieba v misté¢ métfeni vénovat stojicim velkym vozidlim, stejné
jako velmi pomalu jedoucim vozidlim pfi dopravni zacpe. Rovnéz stavebni prekazky, prace
na silnici a jiné necekané piekazky mohou zplisobit problémy, pokud obsluha nevénuje
pozornost vybéru stanoviste.

e Pii vzniku vysledkli méteni, které by mohly byt zapti¢inény reflexi lomu paprsku, piip. pii
vzniku okolnosti, které by k témto reflexim mohly vést, je nutno meéteni ukoncit, provést
kontrolu dosahu a stanovisté podle pfedchozich informaci. Podle vysledku kontroly zajistit
napravu a pokracovat v méfeni.

14 1022854 20.12.2005
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Obr. 7 Pfiklad nevhodné zvoleného mista méfeni

Ptiklad nevhodné zvoleného mista méfeni — prostiednictvim odrazu bylo zméfeno vozidlo. Na
snimku vozidlo neni zobrazeno. Divod - svodidlo a Zelezobetonova plocha se nachdzi v ose
svazku. Népravu provedeme zménou stanoviste.
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3.3 Presnost méreni

Pfesnost méteni rychlosti jedoucich vozidel silniénim rychlomérem je ddna maximalni
povolenou chybou rychloméru, kterd je +£3 km/h pfti rychlostech do 100 km/h véetné,nebo £3 %
pfi rychlostech vyssich nez 100 km/h. Znamena to, ze skuteéna rychlost méfeného vozidla byla
v okamziku méteni rychlomérem v pasmu rychlosti:

udaj rychloméru +3 km/h pii rychlostech do 100 km/h véetng,
nebo
udaj rychloméru =3 % pfi rychlostech vyssich nez 100 km/h.

Dulezitou okolnosti s tim souvisejici je to, ze rychlomér sdm ani obsluha rychloméru
neprovadi korekce naméfené rychlosti na skutecné chyby konkrétniho rychloméru zjisténé pfi
ovéteni (a ty navic nemusi byt v celém rozsahu méteni rychloméru stejné). Aby tedy bylo (pfi
pfipadném nasledném sporu) nezpochybnitelné, Ze skute¢na rychlost vozidla byla nad dovolenou
rychlostni mezi, musi byt maximalni dovolena chyba rychloméru pro ovéfeni zohlednéna ve
smyslu ,,zvyhodnéni*“ méfeného vozidla (tedy odecitana — viz. nasledujici ptiklady). Z hlediska
formalniho je tento postup spravny s ohledem na to, Ze pravni piedpisy pro dopravu stanovuji
limity pro skutecnou (tedy ,,pouze nameétenou®) rychlost vozidla a ta musi byt zjiSténa
nezpochybnitelné.

Ptiklady:

a)

b)

V misté méteni rychlosti je povolena maximalni hodnota rychlosti 50 km/h. Silni¢ni
rychlomér zméfil rychlost 51 km/h, skutecnd rychlost méfeného vozidla tedy byla
v pasmu rychlosti 48 km/h az 54 km/h, nebot 51 — 3 = 48 a 51 + 3 = 54. Ridi¢
meéteného vozidla by tedy nemél byt postihovan za prekro¢eni maximaln€ povolené
rychlosti, nebot’ mohl jet i rychlosti 48 km/h, tedy rychlosti mensi, nez je max.
povolena rychlost 50 km/h v misté méfeni.

Pokud by se pouzila ,,nulovéa tolerance® , tj. postihovalo by se pfekroceni maximalné
povolené rychlosti jiz o 1 km/h, musel by silni¢ni rychlomér naméfit rychlost 54
km/h. Skutec¢nd rychlost méfeného vozidla by v tomto piipad¢€ lezela v pasmu 54 + 3
km/h, coz je 51 km/h az 57 km/h a v takovém ptipad¢ je to hodnota jiz pro ptislusné
fizeni nezpochybnitelna.

V mist¢ méfeni rychlosti je povolena maximalni rychlost 130 km/h. V pfipadé
,hulové tolerance®, tj. kdyz by se postihovalo pfekroceni maximalné povolené
rychlosti o 1 km/h, bylo by sohledem na dovolené chyby rychloméru
nezpochybnitelné, Zze rychlost 131 km/h byla dosazena, pokud by silni¢ni rychlomér
indikoval hodnotu 135 km/h, nebot’ 3 % ze 130 km/h jsou 3,9 km/h, zaokrouhlen¢ 4
km/h.
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Prakticky vypocet hodnoty maximalni povolené chyby méfeni rychlosti v km/h pii méteni
rychlosti vysSich nez 100 km/h:

3 krat velikost namérené rychlosti délena 100

¢) Rychlomérem byla zméfena rychlost 156 km/h. Hodnota maximalni povolené chyby
se vypocte tak, ze se nejprve provede nasobeni tiemi (3 x 156 = 468) a poté déleni
stem (468 :100 = 4,68). Vysledek se zaokrouhli na celé¢ cCislo, tedy maximalni

povolend chyba je + 5 km/h a minimalni rychlost méteného vozidla byla 156 — 5 =
151 km/h.
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4. TECHNICKY POPIS

4.1  Funkce mérice rychlosti pfi méreni s radarem

Radarova hlava vysild nepterusené¢ mikrovinné zafeni o frekvenci 34,0 (34,3) GHz a
pfijima signal odraZzeny od méteného vozidla. Kmitocet piijatého signalu se lisi od vysilaného
kmitoc¢tu o hodnotu Dopplerova posuvu kmitoctu (viz kap. 2.1). Dopplertiv signal je dale zesilen
a pfiveden do meéfici jednotky umisténé v fidicim pocitaci. Ptijem signdlu je dvoukanalovy a
fazovy rozdil mezi kandly obsahuje informaci o sméru jizdy méfeného vozidla. Kmitocet
Dopplerova signdlu dava informaci o rychlosti méteného vozidla. Amplituda signalu informuje,
ze vozidlo se nachéazi v radarovém svazku a bylo zahajeno méfeni. V méfici jednotce se signal
zesili, odstrani se z ngj slozky kmitoctu mimo méfenou rychlost a vyhodnoti se faze. Béhem
prijezdu méteného vozidla pak probiha analyza posloupnosti naméfenych hodnot kmitoctu a
faze signalu.

Mg¢fici jednotka plni nésledujici hlavni funkce:

e vyhodnocuje, zda pfijimany signal pochédzi od vozidla, které projizdi oblasti méteni
(vyzatfovacim svazkem radarové hlavy)

e urcuje smér jizdy méteného vozidla

e vybird usek meéteného signalu, ktery je nejvhodnéj$i pro dosazeni potiebné piesnosti
méteni rychlosti

e vypocitava hodnotu rychlosti jizdy méfeného vozidla
e provadi kontrolu vérohodnosti zmétené rychlosti

e stanovi okamzik pro expozici digitalni kamery tak, aby na snimku byla vzdy zobrazena
predni nebo zadni ¢ast vozidla bez ohledu na jeho délku

Podle rozsahu téchto funkci lze ¢innost méfici jednotky béhem méfeni rozdélit do ctyt
fazi: start méfeni, méteni rychlosti, ovéteni vysledki, ukonceni métenti.

1. Béhem faze start méfeni pocita¢ méfici jednotky vyhodnoti, Ze do anténniho svazku
radarové hlavy vjelo vozidlo, zahdji méfeni a vyhodnoti rychlost a smér jizdy. V dalSich fazich
mefteni je pak blokovano méteni signdlu od vozidel jedoucich opacnym smérem.

2. Po ptechodu do fize méreni rychlosti vyhledd meéfici jednotka v posloupnosti
zméfenych hodnot takovy Usek, kdy jsou vytvofeny podminky pro maximalni pfesnost. Po
ziskani dostate¢ného poctu takovych méfeni je vypoctena primérna hodnota kmitoctu signalu v
tomto useku a z ni rychlost jizdy vozidla.

3. Nasleduje faze ovéreni vysledku méteni. Méfici jednotka v této fazi kontroluje dalsi
pribéh signalu po zméfeni rychlosti. Pokud se hodnota kmitoc¢tu béhem prijezdu méieného
vozidla usekem stanovené délky nelisi od primérné hodnoty o vice nez stanovenou chybu
méfeni, je meéfeni povazovano za spravné. V opacném piipade je méteni anulovano.

4. Po Gspésném ovéteni nasleduje hledani konce vozidla a ukonéeni méreni.
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Mimo tyto ¢tyfi kroky méfici jednotka stanovi vhodny okamzik pro expozici digitalni
kamery tak, aby na ziskaném snimku bylo zobrazeno méfené vozidlo na piijezdu nebo na
odjezdu podle volby méteni.

vvvvvvvv

Prijizdéjici vozidla, ktera jsou nad stanovenym limitem, se snimaji ihned po jejich
vjezdu do anténniho svazku, tj. po ukonceni méeteni rychlosti, ale jesté pred ovérenim vysledk.
Snimek je pfipraven k uloZeni, ale teprve po ovéieni vysledkii méfeni tzv. verifikaci, je ulozen do
paméti. V piipadé netspéSného vysledku ovéfeni se snimek automaticky smaZze a méfeni je
zruseno.

Odjizdéjici vozidla jsou sniména az po ukonceni celého cyklu méfeni a po zjisténi konce
vozidla. Pokud nedojde k ovéfeni vysledkli méteni, je méfeni ukonceno jesté pred aktivaci
kamery.

Analyzou casového pribéhu méfeného signalu 1ze u vozidel podle doby trvani signalu
stanovit délku vozidla a tuto skutecnost signalizovat obsluze zdznamem do snimku zda se jedna
o osobni nebo nakladni vozidlo. Tato informace mé v8ak pouze informativni charakter z divoda
velkého mnoZstvi variant vozidel.

Piesnost urceni délky zavisi na fadé faktort, napt. na velikosti odrazové plochy méteného
vozidla (tvaru karoserie), spravné volbé rozsahu méfeni a od vzdalenosti méfeného vozidla
k radarové hlavé. Pfi malém délkovém rozdilu mnoha ndkladnich automobilli vii¢i osobnim
nelze tuto funkci se stoprocentni jistotou zarucit. RozliSeni vozidel na nékladni a osobni
automobily se provadi na zdkladé platnych ptedpisti podle jejich hmotnosti, takze radarové
méteni délky je pouze informativnim dopliikovym tdajem. Presto je vSak mozné zadat rozdilné
limity rychlosti pro nakladni a osobni automobily.

ProtoZze u méfeni na piijezdu se provadi dokumentace pfed vyhodnocenim vysledki
méfeni, jsou vSechna vozidla, kterd dosahla nebo piekrocila nastaveny niz§i limit
dokumentovana. V nasledujicim automatickém vyhodnoceni vysledkii méfeni je provadéna
selekce, zda se jednd o ndakladni nebo osobni automobil. Vozidla, kterd neodpovidaji prave
nastavenému limitu, jsou z paméti vymazana. Dalsi selekci ( napft. velké osobni vozidlo mize byt
zmé&feno na limitu pro nékladni ) je vSak nutné provést pfi praci s evidenci vozidel a vozidla
dodate¢né oznacit podle téchto tidaj.

4.2 Méreni rychlosti bez radaru (pouze RAMER10 C)

Dalsi mozZnosti pro méfeni rychlosti jsou méfeni bez pouziti radaru. Tyto zpusoby jsou
pouzitelné pouze ve varianté métiCe RAMERI10 C. Provadi se bud’ srovndvanim rychlosti
meétfeného jedouciho vozidla s rychlosti vozidla se zabudovanym zatfizenim RAMERI10 C a
zdznamem této rychlosti do snimku nebo tzv. funkci START-STOP, kterd je vlastné usekovym
méfenim podrobné viz kapitola 6.3.1.5.1.

Vobou rezimech méfeni rychlosti mize byt aktivovana funkce ANPR automatického
rozpoznavani RZ méteného vozidla.

Vydani: 17.10.2011 Strana 20
Revize : 17.10.2011



RAMER10

4.3 Technické parametry

Vysilaci kmitocet:

Vysilaci vykon:

Sitka svazku antény:

Uroveti postrannich smycek:

Odklon elektrické a mechanické osy:

Odklon osy svazku antény od sméru jizdy
métenych vozidel:

Zpusob méfeni podle typu zastavby:

1. sradarem

2. bezradaru

Maximalni vzdalenost méteného objektu:
Volba dosahu méfeni (citlivost metici ¢asti):

Rozliitelnost métené rychlosti

Rozsah zarucované presnosti méteni rychlosti:

Maximalni povolena chyba méfeni

do 100 km/h
nad 100 km/h

Zpusob startu méfeni:

Rozliseni dlouhého a kratkého vozidla

Vystup zméteného udaje :

Odklon optické osy digitalni kamery
od sméru jizdy métenych vozidel:

RozliSovaci schopnost pouzitych kamer:

Elektronicka uzavérka

Kompresni format

Vydani: 17.10.2011
Revize : 17.10.2011

34,3 GHz nebo 34,0 GHz
2+ ImW

50

min. - 20 dB

max. 0,5°

22°

z mista i za jizdy

ptijezd, odjezd, oba sméry

méteni rychlosti sledovaného vozidla
(pouze za jizdy a jen u typu RAMER10 C)

60 m (4 jizdni pruhy)
60 m, 30 m, 20 m
1 km/h

20 km/h az 250 km/h

+ 3 km/h
+3%

ru¢né, automaticky

ve snimku, dopliikova data

snimek na displeji
soubor na pocitacovém pamétovém meédiu
hlasovy vystup

19°
> 1 mil. obrazovych bodu dle typu kamery

1/60 az 1/10000 s

bezeztratovy JPG-LS
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Identifikacni udaje o méfeni zobrazené ve snimku:

Udaje dopInéné do hlavicky souboru s obrazkem:

Napéjeci napéti (RAMER10 C, RAMER10 T)

Doba provozu na pln¢ nabitou baterii
bez pouziti blesku:

Doba provozu na pln¢ nabitou baterii
s pouzitim blesku:

identifikace typu vozidla, sméru

vypoctena délka vozidla

nameéfend rychlost

¢as méfeni

datum méfeni

dosah radaru

¢islo snimku

vyrobni €islo zafizeni, typ méfidla, verze SW
limity métené rychlosti

hodnota ZOOM objektivu

pozice kamery (neni u RAMER10 C)

doba trvani zdznamu, primeérnd rychlost,
vlastni rychlost, délka drahy(u RAMER10 C)
udaje o poloze z GPS

oblast radarového svazku

datum a €as méfeni
nameéfend rychlost
vlastni rychlost

identifikace typu vozidla, sméru
limity métfené rychlosti

vyrobni ¢islo zafizeni, typ métidla, verze SW
¢islo snimku

primérna rychlost

registracni znacka

poznamka

udaje o prestupku

jméno operatora

jméno svédka méteni

stanoviSt€ méfeni, GPS soufadnice
udaje lustrace vozidla (RZ, barva, typ,
platnost STK, kradené vozidlo)

11,0 Vaz 144V
odebirany proud max. 9A

cca. 8 hod.s kapacitou baterie S0Ah

cca 150 snimku

Dobijeni baterie napajeciho bloku RAMER10 T

ze sité 230V

Vydani: 17.10.2011
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230 V+10% ; — 15% /50Hz
odebirany proud max. 2A
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Napdjeci napéti (RAMER10 O, P, G) 230 V+10% ; — 15% /50Hz
odebirany proud max. 6A

Pozn: Zatizeni (fidici pocita€) neni urceno pro piimé ptipojeni k vefejné telekomunikaéni siti (k
obvodim TNV).

Upozornéni:
Toto je vyrobek tiidy A. V domdacim prostfedi mlze tento vyrobek zptisobovat vysokofrekvencni
interferenci. V takovém piipad€ se mlize vyzadovat, aby uzivatel pfijal pfisluSna opatfeni.

4.4 Provozni odolnost pristroje

Odpovidd pozadavkiim OOP €. 0111-00P-C005-09 . Piislusné normy a ptedpisy jsou uvedeny
v Priivodni dokumentaci zatizeni — Prohlaseni o shodé.

vrwe

e Konstrukce je odolné proti vlivu sinusovych vibraci v rozmezi od 10 Hz do 150 Hz pfi
zrychleni 20 ms™

e Mimo provoz je mozno zafizeni skladovat pfi teploté: — 25°C az +70 °C

e Pracovni teplota RAMER10 T, RAMERI10 C : —10°C az +60 °C

e Zafizeni je odolné proti vlivu relativni vlhkosti: 95 % bez kondenzace

e Kryti skiiné RAMER10 P a RAMER10 O, RAMERI10 G: IP 54

e Pracovni teplota u zafizeni RAMERI10 P a RAMER10 O, RAMER10 G: -30°C az +60 °C
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5. POPIS JEDNOTLIVYCH MERICU RYCHLOSTI

5.1  Zakladni komponenty

Vsechny verze radarovych méfict se skladaji ze stejnych komponentl. Tyto zakladni
komponenty jsou v jednotlivych verzich sestavovany do vysSich celkli. SloZeni komponentt
v jednotlivych verzich je patrné z obrazkd. V nasledujicich kapitolach budou tyto komponenty

popsany.

5.1.1 Radarova hlava

Radarovou hlavu tvofi mikrovinny vysila¢, pfijima¢ a anténa. Anténa je kryta
radiopruzraénym krytem, ostatni povrch radarové hlavy je z lehkého kovu. Ze zadni ¢asti vychazi
pruchodkou kabel s konektorem. Provedeni je vodotésné a prachotésné.

—

Obr. 8 Radarova hlava
5.1.2 Ridici po¢itad

Jadrem celého méficiho zatfizeni je fidici pocita¢. Tento pocita¢ realizuje veskeré fizeni
méficiho procesu, vyhodnoceni méficiho signalu, komunikaci s digitdlni kamerou, méni¢em
blesku, ukladani snimkd, zobrazuje a komunikuje pomoci displeje, Tabletu PC, Ethernet kabelu
(LAN), Wi-Fi s obecnym zobrazovacem nebo fidicim centrem.

Ridici po¢itaé obsahuje méfici, Fidici, kontrolni, pamétové a napajeci obvody s
odruSovacim blokem.
Ridici obvody pogitade priib&zné sleduji a vyhodnocuji provozni teplotu a napajeci napéti.
Pocita¢ je udrzovan v optimalnich klimatickych podminkéch. Pokud je pfi zapnuti fidiciho
pocitace indikovana zépornd teplota, je nejprve vnitini prostor pocitace vyhiivan a po dosazeni
teploty alespoit 0 °C ve vnitinim prostoru pocitace, se cely systém zapne. Proces topeni je
indikovan blikajici ¢ervenou LED diodou jak na panelu pocitace, tak pfipadné i na pfipojeném
displeji.
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Pokud nap4jeci napéti neni v povolenych tolerancich (viz parametry) pocitac a tim i cely
mefi¢ rychlosti se viibec neuvede do provozu a pouze se indikuje chybovy stav zelenou LED
diodou. Pii provozu je napéti pribézne vyhodnocovano a o jeho stavu je informovana obsluha na
displeji (ukazatel stavu baterie ve spodni 1i§té, varovna hlaSeni programu).

@ rorm @

PLATNOST OVERENI .

£
K 2209

Umisténi Konektory LAN Konektory USB
urednich znacek

Obr. 9 Ridici pogitad

Zelena LED dioda ,,PWR* a ¢ervena LED dioda ,,ERR* na panelu pocitace ma stejnou
funkci jako LED diody umisténé na displeji, jejich indikace je totoznd jako u LED diod na
displeji. Podrobny popis je uveden dale v kapitole 6.2.
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5.1.3 Typy zobrazovaci pro RAMERI10

Na nasledujicich obrazcich je mozno vidét typy pouzitelnych zobrazovacu napt. UMPC (Ultra
Mobile PC) od firmy ASUS. Kritérium vybéru s ohledem na optimalizovany SW s rozliSenim
VGA neni pfisny a vyhovi v podstaté¢ jakykoliv VGA =zobrazova¢ s WIFI nebo LAN
konektivitou. Pro pfipojeni k SW postaci libovolny WEB prohlize¢ s protokolem XML. Tato
podminka umoziiuje velkou variabilitu pro koncového uzivatele. Lze pouzit Sirokou Skalu
displejti, komunikatorii a military notebookti. Nasledujici fotografie ukazuji mozné varianty.

Obr. 11 Tablet PC s rozliSenim SVGA
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Obr. 12 SVGA displeje s touchscreenem

Displej s dotekové ovladanou obrazovkou (touchscreenem) mé dvoji funkci. Na jedné
stran¢ ukazuje jako displej obrazky a provozni stavy, na strané¢ druhé slouzi jako ovladaci
jednotka. Pomoci pera (neni s displejem propojeno) a dotykem jeho Spic¢ky na displej se provadi
ovladani vSech funkci méftice rychlosti. Na zadni stran€ je umistén reproduktor, zvukové hlésici
namétenou rychlost a generuje dalsi zvukové signély spojené s ovladanim méfice rychlosti.

Na pravé strané displeje je umistén ovladaci a indika¢ni panel. Zelena LED dioda ,,PWR*
a Cervena LED dioda ,,ERR* ma stejnou funkci jako LED diody umisténé na fidicim pocitaci.
Popis chovéani LED diod je uveden v kapitole 6.2.

13

Pro ovladéani vlastniho displeje slouzi tlacitka ,,SEL®, ,,—*, ,«<“ . Pomoci téchto tlacitek
doporucujeme ovladat pouze jas a kontrast displeje, pfipadné pouzit funkci Auto Adjust a
Auto Color pro automatické nastaveni vSech parametri displeje. Tlacitkem ,,«—* se bez
vyvolaného menu nastavuje 1 mdéd zobrazeni RGB, CVBS, S VIDEO. Pro spravnou funkci
displeje je nutné byt v rezimu RGB. Pfepnuti do jiného rezimu zplsobi ztratu obrazu. Ostatni
volby je vhodné ponechat na prvotnim nastaveni. Po vstupu do menu nastaveni parametrt
displeje se fidime ptislusSnymi pokyny v nabidce menu.

S DIAGNOSTIKA NAPAJENI

- — DIAGNOSTIKA PORUCHY
/ Zapinaci tlacitko
— Tlacitko vybéru a potvrzeni

I Dolt v menu, vpravo (+)

. Nahoru v menu, vlevo (-), rezim zobrazeni

DBRO@ + +

Obr. 13 Detailni pohled na ovladaci panel displeje
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Indika¢ni LED diody

Pero pro zadavani Tlacitka pro
poveli ovladani displeje
(viz

Obr. 14 Pohled na displej z predni strany

Stinitko displeje
v rozlozeném stavu

Obr. 15 Pohled na displej z pfedni strany se stinitkem v rozloZeném stavu
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5.1.4 Digitalni kamera

Ke sniméni obrazkl slouzi digitdlni kamera s motoricky fizenym objektivem. Velikost
clony a zaostfeni se nastavuje prostiednictvim menu radaru (viz kapitola 0), nebo
v automatickém rezimu automatikou VOSA. Nastaveni ohniskové vzdalenosti (ZOOM) se
provadi ruéné¢ pomoci nastavovaciho krouzku objektivu. Umisténi tohoto krouzku je patrné

z nésledujiciho obrazku.

Zména velikosti nastavené ohniskové vzdalenosti je zobrazovana na displeji.

Krouzek pro zménu
ohniskové
vzdalenosti

Stupnice
ohniskové
vzdalenosti

Aretace
ohniskové
vzdalenosti

Ptepina¢ modu
AF -M

Obr. 16 Nastavovani ohniskové vzdalenosti, poloha pfepinace AF-M

Pro spravnou funkci kamery je nutné, aby piepina¢ umistény na zadni vnéjSi Casti
objektivu byl pfepnuty v poloze AF. Aretace nastavovaciho krouzku ohniskové vzdalenosti 1ze
vyuzit napft. pfi piepravé pii vychozim nastaveni na minimum (zasunuto). Uchyceni digitalnich
kamer se pro rtizné typy provedeni radart od sebe li§i mechanickym provedenim drzaku.

Obr. 17 Digitalni kamera CCD GIGE bez clonové automatiky- vzor
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Obr. 18 Digitalni kamera CCD GIGE s clonovou automatikou- vzor

5.1.5 Reflektor blesku

Reflektor blesku je v rizném provedeni, v z&vislosti na verzi radarového méfice. Pro
verzi RAMERI10 T je reflektor vyobrazen na Obr. 19.

Pomoci kovového drzaku, ktery se nachdzi na spodni ¢asti reflektoru blesku, je mozné
upevnit reflektor do voditek na méficim bloku.

Do plastového voditka na piedni stran¢ reflektoru se zasune Cerveny filtr. Tento filtr je
dilezité pouzivat hlavné pii snimani vozidel na pfijezdu, aby se zamezilo oslnéni fidi¢e. Pouziti
cerveného filtru snizi vykon blesku. Toto sniZzeni vykonu se musi kompenzovat pii nastaveni
clony pro blesk. Rozdil &ini piiblizng 1,5 clonového &isla. Cerveny filtr se nedoporucuje
pouzivat pro barevnou kameru (napiiklad v ptipadé potieby identifikace barevné verze
registracni znacky).

Pro verzi RAMERI10 C Ize pouZivat reflektor blesku s magnetickym drzédkem, ktery je
vyobrazeny na Obr. 20. Druhd verze reflektoru pro zafizeni RAMERI10 C je zastavéna pfimo
v pfedni masce vozidla a samotny reflektor je vyobrazen na Obr. 21.

Vsechna provedeni reflektoru jsou ve vodotésném plastovém pouzdie. Pouzivané
vysokovykonné vybojky zaru€uji optimalni nasviceni scény.

— | Voditka pro
zasunuti
¢erveného
filtru
KOVOV}” ZE,ISUVH}” / Konektor ,,V“
drzak
Obr. 19 Reflektor blesku bez filtru a s filtrem
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Voditka pro
zasunuti
¢erveného
filtru

Magneticky
drzak

Obr. 21 Reflektor blesku do piedni masky vozidla

Obr. 22 IR blesk

IR LED blesk je tvofen 1008 LED IR diodami umisténych vcéetn€¢ nabijeci elektroniky v
hlinikovém pouzdru. V zadni ¢asti je umistén kovovy vodotésny konektor pro pfipojeni kabelu
blesku. Cely IR blesk ma odolnost IP 67 véetn€ zapojeného konektoru.
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5.1.6 Ménic blesku

Méni¢ blesku vytvari nezbytné vysoké napéti pro blesk. Je fizen z fidiciho pocitace. Pro
verzi radarového métfice RAMER10 T a RAMERI10 C je méni¢ blesku napéjen z baterie 12V.
Tento je vyobrazen na Obr. 23.

Méni¢ v sitovém provedeni je napajen ze sité 230V/50Hz. Toto provedeni se pouziva
v zafizeni RAMER10 O,G a RAMERI10 P — viz Obr. 24.

Propojovaci
konektory
Obr. 23 Ménic€ blesku v provedeni 12V-vzor
Konektor ,,.B*
Vypinac
Konektor ,,V*
Napajeni 230V
Obr. 24 Ménic€ blesku v provedeni 230V
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5.1.7 Pamétové médium

Pro ptenos obrazkli z radarovych méfict rychlosti se pouziva standardni velkokapacitni
pameétové médium USB flash disk libovolné velikosti podle volby uzivatele. Toto médium se
zapojuje do konektoru USB na fidicim pocitaci.

Standardni konektor
USB pro ptipojeni
pamétového média k
pocitaci

Obr. 25 Pamétové médium se standardnim konektorem USB — ilustraéni obr.

5.1.8 Velkokapacitni pevny disk (USB Hard disk)
Pro pienos obrazki zradarového méfice rychlosti je taktéZ mozno pouzit specidlni
velkokapacitni pevny disk USB. Toto médium se pfipojuje do konektoru USB na fidicim
pocitaci.
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Vydéni: 17.10.2011

5.2 Radarovy méri¢ RAMER10 T

-----

dopravnich podminek. Tuto sestavu lze ptfepravovat v kufru osobniho automobilu, pfipadné
pfenaset i v ruce. V pfipad¢ méfeni za ztizenych klimatickych podminek je nutno pouzit ptidavny
ochranny kryt (plaSténku). Pfi provozu je méfi¢ napajen baterii (soucasti napajeciho bloku).

5.2.1 Blokové schéma zarizeni RAMERI10 T verze s displejem bez Wi-Fi

Zobrazovac

)i

a reproduktorem

| Konektor ,,D*
— A
Blok mérici RAMER10
|:[ Kamera
Radarova
hlava Potitaé idici
A Konektor ,,S
Kabel S
A
Konektor ,,S*
Blok napéjeci
Deska R10BT
Ménic¢ blesku Baterie
Zdroj  INRI0A-
KDN
A\
E [ —
Konektor ,,V*
Reflektor

Obr. 26 Blokové schéma métrice RAMER10 T — verze s méni¢em blesku
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5.2.2 Blok mérici RAMER10

Meéfici blok se sklada z fidiciho pocitace, radarové hlavy a digitdlni kamery. Pro méteni
se upeviluje na stativ. Pro prenaSeni slouzi integrovana rukojet’ (viz Obr. 27).

Na horni stran¢ méficiho bloku jsou umisténé miftidla, podle kterych se zamétuje thel pii
meéieni podle druhu méfeni (z pravé nebo z levé strany vozovky). U verze s Wi-Fi je na zkosené
¢asti krytu umisténa anténa.

Integrovana rukojet’
na prenaseni

Konektor S

Drzak reflektoru

Konektor D

- — Libela pro vodorovné
Miridla pro zaméreni P

, Nastavovani ohniskové
2 ustaveni
uhlu

vzdalenosti objektivu

Obr. 27 Blok métici RAMERI10 T bez antény

RAMERI10 T je uzplsoben pro pouziti WiFi adaptéru s
anténou, pomoci n¢hoz zafizeni dalkové komunikuje
s TABLET PC a umoziuje ovladani zatizeni a ukladani
snimkli bez nutnosti pfenosu pomoci doplikovych
pamétovych médii. V tomto piipadé odpada nutnost pouziti
displeje. Tablet PC je mozné pouzit i pro spojeni s radarem
jen prostfednictvim kabelu ETHERNET (LAN).

Obr. 28 Verze s Wi-Fi adaptérem 1 displejem
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5.2.3 Napajeci blok
Nap4jeci blok slouzi pro napajeni métic¢e rychlosti RAMERI10 T.

Pojistka

Konektor S

Konektor V

Zasuvka
230V
Vypinac
nabijece
Obr. 29 Napijeci blok
a) verze s méni¢em blesku b) verze bez ménice blesku

Baterie a nabije¢ jsou umistény do hlinikového uzaviratelného obalu, kde vlastni nabijec je
situovan do horniho vika. Ve spodni ¢asti je umisténa baterie a kontrolni obvod stavu baterie.

Na horni ¢asti vika jsou umistény konektory pro propojeni s méticim blokem a pojistka. Na
bocni sténé¢ vika je umisténa zadsuvka pro pfipojeni nabijece k siti 230V/50Hz a vypinac nabijece.
rychlosti pomoci ukazatele , kliknutim pera na ukazatel baterie se zobrazi procentualni
stav nabiti baterie (typickd doba nabijeni zcela vybité baterie je cca 12 hodin — z4visi na stavu
baterie).

Pfi vyméné baterie je tuto nutno nahradit baterii se shodnymi parametry. Typ baterie —

bezudrzbovy startovaci akumulator, typ B35, 42 Ah/12V. Nabijeni baterie (pfipojeni napajeciho
bloku k siti 230V) je dovoleno pouze ve vnitinich prostorach.

Konektory napajeciho bloku nikdy neodpojujeme p¥i zapnutém radaru!
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5.2.4 Stativ

Stabilni stativ slouzi k upnuti méficiho bloku. Pomoci tii stavitelnych noh je mozZné
dosdhnout horizontalniho vyrovnani méficiho bloku. Je tfeba dbat na to, aby Srouby na nohach
stativu byly pfiméfené dotazeny, aby nedoslo k poSkozeni plastovych casti.

Kovovy trn pro
montaz
meéficiho bloku

Aretacni Sroub
upevnovaciho
trnu

Teleskopické
nohy se ttemi
sekcemi

Aretacni Srouby
jednotlivych
sekeci

Obr. 30 Stativ

5.2.5 Zdroj INR 10A-KDN (soucast napajeciho bloku)

Zdroj INR 10A- KDN je ur¢en k nabijeni akumulatoru méfi¢e rychlosti RAMERIO a je
nastaven na hodnotu dobijeciho napéti 13,8V. Bez ohledu na odbér méfice rychlosti je
akumulator dobijen konstantnim proudem.

Zdroj INR 10A - KDN je AC/DC impulsné fizeny napdjeci zdroj. Konvertuje vstupni sttidavé
napéti 230V/50Hz na vystupni stejnosmémé 13,8V/10A. Zdroj je chlazen nucenym obcéhem
vzduchu pomoci ventilatoru, umisténého v jeho vnitini ¢asti.

5.3 Radarovy méri¢ RAMER10 C

METi€ rychlosti je v této variant€ zastavén do vhodného osobniho automobilu. Tato verze
zafizeni umoziuje méfeni za jizdy tohoto vozidla. Zastavba je provedena tak, Ze nenarusuje dalsi
moznosti vyuziti tohoto vozidla a komponenty lze snadno demontovat a vyuzivat jen v ptipadé
meéteni.

PrisluSenstvi métice, kamera, displej popt. tablet PC jsou umistény v piepravnim kufru.
Zbyvajici dily méfice jsou umistény ve vozidle trvale.
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5.3.1 Blokové schéma zarizeni RAMER10 C

Strecha vozidla, popf. spojler narazniku
Predni maska
Reflektor
Radarova
hlava
Palubni
— deska
Displej
s reproduktorem —ﬂ] [D Konektor ,,V*

D] Konektor ,,D* é
&

iD: Kamera —(]] [D_ '

_(]:”D—

Konektory 10, VS

Meénic
Ridici pogitag blesku
Snimac vl. rychlosti ] I I
Deska R10BT
T
Relé Akumulator
Palubni sit’ 12V
ve vozidle
Zavazadlovy
prostor vozidla
Obr. 31 Blokové schéma mérice RAMER10 C
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5.3.2 Predni maska vozidla

V pfedni masce vozidla je umisténa radarova hlava. Radarovou hlavu lze natacet do leve
nebo pravé krajni polohy podle zplisobu méfeni na vozovce. Pii nata€eni radarové hlavy je nutno
dbat na to, aby byl drzdk vzdy v aretované poloze. Umisténi radarové hlavy je rozdilné podle
typu pouzité¢ho vozidla. Uprostied predniho spojleru vozidla je umistén reflektor blesku.
V ptipadé pouziti dvou reflektort jsou umistény symetricky po stranach spodni ¢asti spojleru.

Radarova hlava
v oto¢ném drzaku

Reflektor
zastaveény v masce

Obr. 32 Pohled na pfedni masku vozidla — ilustraéni obr.

5.3.3 Komponenty v kabiné vozidla

V kabin¢ vozidla na palubni desce je umistén displej s touchscreenem a kamera.
V ptipad¢ pozadavku zachovani airbagu ptfed spolujezdcem je displej umistén do drzaku za
pfednim sedadlem a na palubni desce ziistdva pouze kamera umisténa mimo pracovni prostor
airbagu. Pro verzi stabletem PC je na palubni desce vozidla umisténa pouze kamera. Pro
komunikaci sradarem se pouZije pfipojeni tabletu PC kabelem LAN, nebo bezdratova
komunikace pomoci WiFi adaptéru. Digitdlni kamera je upevnéna na nastavitelném drzaku.
Drzdk mé dvé krajni polohy pro nastaveni thlu kamery pfi snimani z pravé nebo levé ¢asti
vozovky. Dale lze jemné dokorigovat snimaci Uhel kamery povolenim aretacniho Sroubu a
jemnym otocenim kamery v horizontalni ose. K dostaveni vertikalni osy slouZzi Sroub na pfedni
stran¢ drzédku kamery.

Umisténi displeje a digitalni kamery, kterd je namontovéana do drzaku na palubni desce, je
znazornéno na nasledujicim obrazku.

UPOZORNENI :

Pro dily umisténé v prostoru pred spolujezdcem plati povinnost
demontaze, pokud neni vozidlo pouzZivino k méreni! Pokud je kamera a
displej pri méreni umisténa na palubni desce je nutné zajistit vypnuti airbagu
spolujezdce.
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Digitalni kamera

Obr. 33 Komponenty na palubni desce

Displej (bez stinitka)

Obr. 34 Umisténi displeje na zadni stran¢ predniho sedadla
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5.3.4 Umisténi reflektoru blesku

Jedna z moZnosti umisténi reflektoru blesku je zobrazena na Obr. 32. Ve spodnim
spojleru vozidla je zabudovan reflektor typu ,,mlhovka®.

Druhou moznosti je pouZiti odnimatelného reflektoru s magnetickym drzakem.V kabiné
vozidla je upevnény konektor ,,V* pro piipojeni reflektoru blesku. Reflektor blesku se umisti na
sttechu vozidla. Tato varianta je uréena vyhradné pro méreni z mista. Pred jizdou musi byt
reflektor demontovan !!!

Obr. 35 Reflektor blesku na stfeSe vozidla

Pti kombinovani zéastavby blesku tj. moznost pouzivat bud’ pevné zastavény blesk nebo blesk
s magnetickym drzdkem, se pouziva kabelovy adaptér (soucast mag. reflektoru) pro snadnéjsi
pripojeni. Zaménu bleska provadime pii vypnutém radaru.

5.3.5 Zavazadlovy prostor

V zavazadlovém prostoru je umistén fidici pocitac, méni¢ a baterie. Zastavba se mulze
lisit podle typu zastavovaného vozidla. Ptiklad zéastavby a jeji vyobrazeni v zavazadlovém
prostoru je na nasledujicim obrazku.

A

Ridici pocitac

Meni¢ pro reflektor blesku

Baterie

Obr. 36 Piiklad umisténi komponent v zavazadlovém prostoru vozidla
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5.4 Radarovy méri¢ RAMER10 P

Tato verze radarového meéfice rychlosti je variantou méfice ur¢eného pro pevnou zastavbu
v mistech, kde je trvalé nebezpeci ptekracovani nejvyssi povolené rychlosti. Do téchto mist je na
betonovy zéklad ptipevnén sloup se skiini méfice. Tato skiini tvoii jak ochranu pted
povétrnostnimi vlivy, tak i ochranu zatizeni pfed vandaly.

Velkou vyhodou této varianty je, ze do skiin€ se pouziva méfici blok véetné reflektoru
blesku z radarového métice RAMER10 T. Pfi pouziti této verze méfie se zvySuje variabilita
zafizeni.

Radarovy méfi¢ rychlosti je slozen z vyménného méficiho bloku a reflektoru blesku,
zbyvajici komponenty jsou pevné umistény ve skiini na sloupu. Vyska sloupu se urcuje podle
mista a zptisobu méfeni (jeden nebo vice jizdnich pruhti, vzdéalenost od vozovky).
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5.4.1 Blokové schéma zarizeni RAMER10 P

Displej

s reproduktorem

| Konektor ,,D*

|:[ Kamera

Blok mérici

7
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Obr. 37 Blokové schéma métrice RAMER10 P

Radarova
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7 Konektor ,,S*
Kabel propojovaci
Skrin RAMER 10 P
Konektor ,,V*
Reflektor
blesku D Méni¢ blesku Deska R10BT
| |
Akumulator
12V/17Ah
1
Rozvadég 230V Zdroj INR 10A-
KDN
R10-SL
230V
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Skiin /\
i : Skii

Stahovaci
sloup

Ocelovy sloup

r. ; ini — [
Obr. 38 Pohled na RAMERI10 P na klasickém a stahovacim sloupu

5.4.2 Meérici blok

Vyménnou casti skiiné je meéfici blok. Tento blok obsahuje vSechny komponenty

radarového métice rychlosti jako je radarova hlava, fidici pocitac a digitalni kamera. Na dvete
skiin€ 1ze umistit displej a do zdsuvného drzaku v horni ¢asti skiin€ se upevni reflektor blesku.

Vv

Meéfici blok se pouziva v provedeni méficiho bloku radarového métice RAMERI10 T.
Tento blok mize variantn€ slouzit v obou verzich méfice. Jednoduchou manipulaci 1ze blok
vyjmout a prenést do jiné skiiné nebo miize byt pouzity na stativu. Nohy na méficim bloku
RAMERI10 T zapadnou do otvort v naklapéci plosin€. Tyto otvory zabezpecuji jeho spravné
geometrické nastaveni.

5.4.3 Skrin

Skiin je dodavana se systémem s tzv. naklapéci hlavou skiin€, kdy uvnitt je rovna ploSina
a naklapi se cela skiin pod patficnym thlem.

Skiin, po metrologickém wustaveni a zabezpeCeni proti nezddoucim zméndm
polohy, zajisti vzdy spravné ustaveni méficiho bloku. Soucasné slouzi k ochrané zatizeni proti
atmosférickym vliviim a poskozeni. Skiiii je vyrobena z nerezového plechu a miize byt doplnéna
na pozadavek zékaznika bud’ ventildtory a topenim nebo systémem klimatizace (Peltieriiv
princip) pro udrZovani konstantni teploty uvnitt skiiné.
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Ovladaci panel

Zdroj INR
10A-KDN

Plosina

Baterie
12V/17 Ah

Obr. 39 Skiin RAMERI10 P bez radarového méfice s ,,rovnou* ploSinou

Ovladaci panel

Stabilizovany by | Mefici blok
zdroj INR 10A- , ; RAMERI0 T
KDN :
Obr. 40 Skiin RAMERI10 P s radarovym meéticem
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Jistic RADAR

Cidlo chlazeni

Jisti¢
FILTROVENTILACE,

SVETLO
Cidlo topeni

Hlavni vypina¢
NAPAJENT{

Rozvadéc

Vypina¢ displeje
DISPLEJ

g

Obr. 42 Upevnéni displeje na dvetich skiinée RAMERI10 P

Napdjeni celé skiin€ je ze sit¢ 230V/50Hz. S ohledem na pasivni bezpecnost jsou dveie skiiné
opatieny bezpe¢nostnim zamkem.

Obr. 43 Upevnéni displeje na dvetich skiine RAMERI10 P
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Skiin obsahuje jako nevyjimatelnou ¢ast silovy rozvadé¢, méni¢ blesku, napéjeci zdroj
INR10A-KDN, baterii 12V/17Ah, filtroventilaci a topeni. Viz Obr. 39 - Obr. 42.

Na silovém rozvadéci R10-SL jsou umistény dva jistice FA1 a FA2, viz
Obr. 41. Jisti€ FA1 slouzi pro napajeni radaru, jisti¢ FA2 je pro topeni a filtroventilaci.

Ustaveni skiin€ se provadi pfi prvni instalaci podle ustavovaciho pfedpisu za dodrzeni
pozadavkl uvedenych ve schvaleni typu. Pfi tomto ustaveni se provede zabezpeceni
upevilovacich Sroubil skiiné svrtanim se sloupem tak, aby nemohlo dojit ke zméné nastaveni a
pak se zajisti zdmkem.

Stanovisté na okraji vozovky umoziuje nastaveni pro méteni vozidel na piijezdu nebo na
odjezdu. Stanovisté ve sttednim délicim pruhu umoziiuje méteni vozidel na piijezdu v jednom
nebo druhém sméru vozovky. Ustaveni skiiné viz kapitola 5.4.3.3.

543.1 Instalace méticiho bloku RAMER10 T a reflektoru blesku do skiiné RAMER10 P
Mgefici blok vyjmeme z kufru a vlozime ho do skiiné RAMERI10 P na plosinu nozi¢kami
meéfticiho bloku do otvord v plosin€. Méfici blok propojime se skiini pomoci kabeli ,,S” a ,,D”.
Reflektor blesku vyjmeme z kufru pfislusenstvi, vlozime ho do drzaku v pravé horni ¢asti skiiné
a zasuneme. Poté pfipojime reflektor blesku pomoci kabelu.
Veskeré manipulace s méniCem blesku a s reflektorem blesku provadime pfi
vypnutém zarizeni!

5.43.2  Instalace displeje do skiiné RAMER10 P

Displej vyjmeme =z kufru pfisluSenstvi a nasadime do drzdku na dvefich skiiné
RAMERI10 P. Poté propojime kabel displeje s konektorem umisténym na dvetich skiiné.

Veskeré manipulace s displejem provadime po vypnuti napajeni displeje! Viz
vypinac displeje na Obr. 41.
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54.3.3 Zmeéna smeru mereni

vr o w

a) Horizontalni nastaveni naklapéci oto¢né hlavy skfiné RAMER10 P

Pokud je potfebné provadét méfeni v opacném sméru, neZ mame nastaveno, je nutno
otocit celou skiinl. Pfi této manipulaci nejprve odsroubujeme valcovy kryt (bezpecnostni Srouby
viz obr. 45) na oto¢né naklapéci hlavé pod skiini, ktery zabraiiuje nezddouci manipulaci.
Otevienym maticovym kli¢em OK17 se povoli na vSech Sroubech kontramatice, zastrénym
klicem 8 se povoli vlastni Sroub.

Poté se skiin ptiblizné nato¢i do pozadovaného sméru. Pfesnou polohu skiiné nastavime
tak, ze zcela vySroubujeme jeden Sroub a otvor po Sroubu nastavime na predvrtany otvor v trubce
sloupu. Sroub nasroubujeme zpdt, viechny Srouby utdhneme a zajistime kontramaticemi.
Nakonec se zpét nasune valcovy kryt a zaSroubuje.

b) Vertikalni nastaveni naklapéci oto¢né hlavy skiiné RAMERI10 P

Pfi této manipulaci nejprve odsroubujeme valcovy kryt na oto¢né naklapéci hlavé pod
skiini (stejné jako v pfedchozi kapitole). Patficné vertikalni nastaveni (ndklon) se nastavuje
stavécim Sroubem umisténym na oto¢né naklapéci hlavé. K odméfeni naklonu slouZi stupnice na
predni strané otocné nakldpéci hlavé. Pii zméné polohy je nejprve nutno povolit dva
bezpecnostni Srouby specialnim zastrénym kli¢em. Demontujeme kryt kontramatice naklapéciho
Sroubu. Povolime kontramatici klicem OK 19 a otdenim matice nastavime otocnou naklapéci
hlavu na pozadovany uhel, jehoZ hodnota je uvedena v tabulce na dvefich skiin€é. Dotdhneme
kontramatici a zpétn€ namontujeme kryty kontramatice.

Maticové klice (OK17/19) , zéastrény kli¢ 8 a specidlni zastrény klic¢ jsou ulozeny v kufru
piislusenstvi.

Bezpecnostni
Srouby
Valcovy kryt
Obr. 44 Detail naklapéci oto¢né hlavy s valcovym krytem
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Kryt kontramatice =N
Bezpecnostni “
Srouby
] Stupnice
Matice !
_‘_
Stavéci Sroub g
- vertikalni b Kontramatice,
nastaveni i 4 Srouby
- @ / - horizontélni
E nastaveni
Obr. 45 Detail naklapéci otocné hlavy po odkrytovani
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5.5 Radarovy méri¢ RAMER10 O

Tato verze radarového meéfice rychlosti je variantou méfice ur¢eného pro pevnou zastavbu
v mistech, kde je trvalé nebezpeci prekracovani nejvyssi povolené rychlosti. Do téchto mist je na
betonovy zéklad pfipevnén sloup se skiini méfice. Tato skiini tvoii jak ochranu pted
povétrnostnimi vlivy, tak i ochranu zatizeni pfed vandaly.

Radarovy méfi€ rychlosti je slozen z vyménného méficiho kontejneru a skiiné na sloupu.
Vyska sloupu se urcuje podle mista a zpisobu méteni (jeden nebo vice jizdnich pésii, vzdalenost
od vozovky).
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5.5.1 Blokové schéma zarizeni RAMER10 O - méfici vyménny kontejner
Mbisplej |

s reproduktorem

| R
Konektor ,,D* |
£
v
|:[: Kamera
/ Radarova
\ hlava Pocitac ridici
Reflektor
blesku Ménic¢ blesku
AC 230V
AC 230V | Zdroj
Konektor INR10A-KDN
»MH V* Blok
[D komunikace
CONTROL + DESKA
ETHERNET R10BT
NETWORK
SWITCH
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Obr. 46 Vyménny kontejner RAMER10 O — blokové schéma
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Skrin RAMER10 O
Teplotni ¢idlo] | Teplotni ¢idlo] | Teplotni ¢idlo
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230V AC /24v DC  p=—{ Deska R10-RITE Klimatizace
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]
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/ (WiFi)
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Obr. 47 RAMERI10 O _ skiin - blokové schéma
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1. Pfiklad umisténi skiin€ se zabudovanym méficim kontejnerem a rozvadéem u
vozovky

Obr. 48 Celkovy pohled na zatizeni RAMER10 O na stanovisti

5.5.2 Vyménny mérici kontejner

Tento kontejner je vyménnou Casti skiiné a obsahuje vSechny komponenty radarového
méfice rychlosti (viz blokové schéma na Obr. 466).

——

Obr. 49 Celni pohled na méfici kontejner

Pro kazdé stanovisté¢ lze provést individudlni jemné dostaveni geometrie méticiho
kontejneru. Toto se provadi nastavovacimi prvky, které jsou umistény na boku.V praxi se toto
nastaveni provadi podle tabulky, ktera je umisténa na dvetich kazdé skiing.
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Pro provedeni nastaveni optickych parametri radaru lze pouzivat servisni displej
zapojeny do konektoru, nebo Tablet PC prostfednictvim konektor LAN na pocitaci (displej ani
tablet nejsou standardni soucasti dodavky zatizeni RAMER10 O). Displej se upevni do drzaku,
ktery je umistén na predni strané€ kontejneru. Pied zapojenim kabelu je nutné zkontrolovat, zda je
vypina¢ displeje ve stavu ,,DISPLAY OFF“ (nesviti zelend kontrolka umisténd nad timto
vypina¢em). Potom se kabel displeje zapoji do konektoru ,,DISPLAY* a displej se zapne
vypina¢em do polohy ,,DISPLAY ON*. Pokud je zapnuty radar, rozsviti se zelena kontrolka nad
vypina¢em a rozsviti se i1 displej. Pokud je radar vypnuty, zelend kontrolka se rozsviti az po
zapnuti radaru.

Odpojeni displeje za chodu zatizeni se provadi opacnym zplisobem. Nejprve se displej
vypne vypinacem do polohy ,,DISPLAY OFF*“. Musi zhasnout zelen4 kontrolka nad vypina¢em a
teprve poté 1ze displej odpojit od konektoru.

Pozn.: Nedodrzeni postupu pfipojovani a odpojovani displeje mize zpisobit zniceni
elektroniky displeje a fidiciho pocitace.

Po zasunuti kontejneru do skiiné je nutno nejprve zapnout hlavni vypina¢ kontejneru,
ktery ptepneme do polohy ,,RADAR ON*. Rozsviti se zelend kontrolka nad vypinacem a tato
kontrolka indikuje ptfitomnost elektrického napéti pro napéjeni radaru. Vlastni zapnuti radaru lze
potom provést standardné pomoci tlacitka na displeji, nebo dalkové. Funkce radaru je stejna jako
u ostatnich verzi radarového méfice RAMER10.

Pokud je pro nastaveni kamery, ¢i jinych prvkid nutno vysunout méfici kontejner, radar
zUstane zapnut. V tomto stavu ale neni napajen méni¢ blesku. S radarem, ktery neni zasunut na
doraz ve skiini, nelze provadét méteni. Jeho funkce v této poloze je omezena na dobu cca 30 s.
Poté se ozve varovny akusticky signal, ktery upozorfiuje na stav, Ze radar je zapnut a neni
v pracovni poloze.

Pokud je kontejner vyjiman za skiiné, pro pfepravu, je nutno radar nejprve b&znym
zptisobem vypnout a potom se kontejner vypne piepnutim hlavniho vypina¢e do polohy
»RADAR OFF*“. Nakonec se zkontroluje zhasnuti zelené kontrolky nad hlavnim vypina¢em.

5.5.3 SKk¥in s rozvadééem

Ustaveni skiin¢ se provadi pfi prvni instalaci podle ustavovaciho ptedpisu za dodrzeni
pozadavkli uvedenych ve schvéleni typu. Pii tomto ustaveni se provede zabezpeceni
upeviiovacich Sroubt skiin€ svrtanim se sloupem tak, aby nemohlo dojit ke zmén¢ nastaveni a
pak zajisti.

Pokud je pottebné provadét méteni v obou smeérech, je nutno otocit celou skiin. Pfi této
manipulaci nejprve odstranime zabezpeceni, které zabraiiuje neZadouci manipulaci se Sroubem, a
tim 1 pootoCeni oto¢né hlavy. Pak provedeme otoCeni skiin€¢ do definované polohy a znovu
zajistime. Pfi tomto zpiisobu pouziti, musi byt jiZ pfi prvni instalaci skiiné pfesné definovany
polohy obou smért tak, aby nemohlo pii zméné sméru dojit k nastaveni nespravného thlu méteni
a oznacit polohy tak, aby mohla byt spravnost ustaveni kdykoliv zkontrolovéna. Sk#iii po metro-
logickém ustaveni a zabezpefeni proti neZadoucim zménam polohy zajisti spravné ustaveni
meéficitho bloku. Po zméné sméru (méfeni zleva, zprava) je nutné ustaveni kamery pomoci
nastavovacich prvki a pfepnuti prepinace sméru kamery do spravné polohy.

Celkovy pohled na skiin radarového meéfice je na Obr. 48. Ski#iin je vyrobena
z nerezového plechu. V pfedni ¢asti skiin€ jsou umistény ti1 prizory. Horni opticky priazor je pro
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reflektor blesku. Prostfedni prizor je pro kameru a spodni priizor, opatfeny radioprizranym
krytem, slouzi pro radarovou hlavu.

Priizory pro kameru a reflektor blesku jsou vyrobeny z bezpecnostniho skla.

Vnittek skiin€ je opatfen tepelnou izolaci, kterd chrani vnitini prostor pied nepfiznivymi
teplotnimi vlivy okoli. VysraZena voda z klimatizace je zachycovana a odvadéna mimo prostor
skiin€. Pfi manipulaci s méficim kontejnerem je nutné pracovat opatrné aby nedoSlo k posunuti
zachycovaci nadobky a tim natecenim vody do elektroniky. Prace s otevienymi dvefmi je vhodné
omezit na minimum z dvodu praSnosti a vzdu$né vlhkosti okoli.

K regulaci teploty uvniti skiin€ slouzi klimatizace pracujici na principu Peltierova ¢lanku
v provedeni Air to Air.

Skiin je uzaviena a na zaklad€ informaci z regulacniho obvodu se Cerpa tepelnd energie
ze skiin¢ ven v piipad€ vysoké teploty ve skiini, nebo opacnym smérem v piipad¢ nizké teploty
ve skfini.

V horni ¢asti oteviené skiin€ se nachdzi indikacni a kontrolni panel. Pomoci vypinace se
cela skiin zapina. Na panelu je indikovéana pfitomnost napéti 24V a 5V po zapnuti skiin€. Dalsi
tfi kontrolky indikuji ¢innost tepelné regulace. Jednd se o indikaci stavu chlazeni, topeni a
lokdlniho vyhtivani prizort. Stav této indikace zavisi na momentalnich klimatickych
podminkach.

Na ovladacim panelu jsou umistény i1 hlavni pojistky pro napdjeni radaru v méficim
kontejneru a pro napajeni termoelektrického elementu.

Me¢ftici kontejner se vklada do skiin€ po otevieni dvefi, které jsou umistény na jeji zadni
strané. Skiin se uzamyka bezpecnostnim zamkem. Odemceni zamku je mozné pomoci prenosné
kliky (dodrzovat sméry uvedené na Stitku) a poté vyklopit dvefe smérem nahoru. S klikou
nemanipulujte, dokud nebudou dvere odem¢ené! Pokud nelze mirnym tahem dvere otevrit,
nepouZivejte nasili, ale proved’te kontrolu pozice kliky. Nasati vzduchu po piekonani
mirného odporu dveri svéd¢i o tésnosti prostoru.

Systém zamku je obdobny jako u zatizeni RAMER10 P a RAMER10 G.
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5.6 Radarovy méri¢ RAMER10 G

Model RAMERI10 G je dalsi verzi stacionarni verze radarového métice rychlosti, kterd
muze byt umisténa v mistech se zvySenym nebezpecim soustavného piekracovani rychlostniho
limitu. Komponenty jsou shodné s komponenty RAMER10 O, pouze jsou umistény ve skiini
v pozici otocené o 90° proti verzi RAMER10 O. Pro montaz na rampu nad vozovkou je pouZita
bezudrzbova specifickd skiin a obsluha se provadi vyhradné dalkové. Provedeni RAMERI10 G je
mozné rovnéZ umistit na pevny ¢i stahovaci sloup. Systém muZze byt umistén na zvySeném
sloupu, nebo portale nad silnici a tim se docili vysoké ochrany pted piipadnym ttokem vandald.
Systém ma kryti [P67 a je tedy odolny proti tlakové vodé€. To umozituje pouzit stejnou udrzbu na
rychlostnich komunikacich jako pro myti dopravnich znacek, tedy tlakovou vodou.

Radar umistény uvniti skiiné je koncipovan jako dva samostatné kontejnery, které jsou
nasunuty ve vodicich liStach ve skiini. V horni €asti je umistén méfici blok - radarovy méfic
s kamerou a ve spodni ¢asti je napajeci blok - napéjeni zdroj , akumulator a zableskové zatizeni.

IP ADDRESS OF CHARON: 1P 431 44,1t u1|
IP ADDRESS OF RADAR:

Skiift Napéjeci blok Meéfici blok

RAMERI10 G

Obr. 50 RAMERI10 G
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5.6.1 Blokové schéma zaiizeni RAMER10 G - mérici blok
=== ===

Displej
s reproduktorem

e e

Konektor,,D* |
[
T
|:[: Kamera
/ Radarova Pocitac¢ Fidici
\ hlava

| Konektor,,S“

7

| onektor , REMOTE*

m MINISWITCH —[ﬂ

Konektor,, WIFI* | E | Konektor,,P

GPRS _| | i

>_ ﬂ [D FATBOX

Konektor ,,W-LAN* ||
s INJECTOR
0
2| D il
2]
2
= \ | Konektor ,,C*
|| / ALARM
GSM
| Vnégjsi anténa
Deska KOM/4E
Obr. 51 Méfici blok RAMER10 G — blokové schéma
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5.6.2 Blokové schéma zatizeni RAMER10 G — napajeci blok

| Konektor,,S* |
Deska R10BT
|
Zdroj Deska ROPS Baterie
INR10A-KDN
| Konektor,,P*
Ménic
blesku (H
—9
Reflektor blesku
=
NAPAJENI AC 230V/50Hz
Obr. 52 Napgjeci blok RAMER10 G — blokové schéma
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5.6.3 Blokové schéma zarizeni RAMER10 G — sk¥in

Skiin RAMER10 G
Teplotni ¢idloj | Teplotni
TH1 ¢idloTH2
Zdroj
— DESKA DRNI1 Klimatizace
230V AC/24V DC
AC 230V
NAPAJENI AC 230V/50Hz
Ovladaci panel

SENZOR

OTEVRENI

DVERI ]

AC 230V
- Konektor ,,C*
SENZOR VIBRACI
AC 230V Ochranné obvody
AC 230V
Rozvadéc
AD9-R10 G
Obr. 53 Skiin RAMER10 G — blokové schéma
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Pohled na model RAMERI10 G na sloupu , ktery je koncipovan jako:
1. Vyménny systém méticiho bloku a bloku napdjeni

2. Skiin

Obr. 54 RAMERI10 G pii montaZzi na sloupu

5.6.4 Vyménny méFici a napajeci kontejner
Vyménny kontejner meéticitho a napajeciho bloku obsahuje veskeré komponenty radarového
méftice rychlosti, viz nasledujici obrazky.
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& IP ADDRESS OF CHARON: P 152. fct. s 45+ |
IP ADDRESS OF RADAR: | <

Obr. 55 Méfici blok RAMER10 G

Obr. 56 Nap4jeci blok RAMERI10 G

Nastaveni veskerych parametri jako je dosah méfeni, ZOOM, ostieni atd., je zavislé na
konkrétnim umisténi na stanovisSti a je vyznaceno piehledné v tabulce, ktera je umisténa na
dvetich skfiné.
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Pro nastaveni optickych parametrti a kvality snimku slouZi zobrazovac, ktery neni standardné
dodéavan se zafizenim. Napiiklad pfipojeny displej mizZe byt umistény na ptislusném drzédku na
méficim kontejneru pro snadnou manipulaci a nastaveni.

Pied pfipojenim méficiho kontejneru do skiin€, musi byt prepina¢ ve stavu RADAR
OFF!!! Po vloZeni a pfipojeni pfepneme do RADAR ON.

Zapnuti se poté provede tla¢itkem ON na displeji pokud je pfipojen, nebo piimo tlac¢itkem na
fidicim pocitaci méfice rychlosti. Pfed pfipojenim displeje je vSak nezbytné zkontrolovat vypinac
v méticim kontejneru s oznacenim DISPLAY ON, ktery musi byt ve vypnuté poloze - DISPLAY
OFF a po ptipojeni konektoru ptepnout do stavu ON.

Pied odpojenim konektoru displeje je nutno piepnout tento ptepina¢ do polohy OFF a
poté lze odpojit konektor ,,D* od displeje !!!!

Pfed odpojenim a vysunutim kontejneru ze skiin€, musi byt radarovy méfi¢ fadné vypnut
a pfepina¢ musi byt ve stavu RADAR OFF !!!!
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5.7 Instalace méFice RAMER10 T na stanovisti

5.7.1 Vybaleni mérice z prepravnich obali

Cela sestava zatizeni RAMERI10 T se sklada ze dvou pfepravnich kufrli, napdjeciho
bloku a stativu. Napajeci blok slouzi sam jako pfepravni obal.

Obr. 57 Sestava RAMER10 T v piepravnich obalech

Nejprve stativ vyjmeme z piepravniho obalu a postavime na urCené¢ misto. Potom
vyjmeme ostatni komponenty z piepravnich kufrti. Méfici blok naSroubujeme pravotoCivym
otacenim na hlavu stativu a doplnime zobrazovaéem RAMER 10 podle verze radarového métice.
Napajeci blok ustavime v blizkosti stativu a pokud to svételné podminky vyZaduji, pouzijeme 1
reflektor blesku. Jednotlivé bloky propojime pomoci propojovaciho kabelu (viz. blokové schéma
na Obr. 26).

Obr. 58 Kufr pro méftici blok
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Stinitko displeje

| Pamét'ové médium
l VF imitator SDF-6

- | Nabijecka | Dvoumetr

skladaci

Displej RAMER10 T

\| Stétecek na optiku | Kabel S |/

Reflektor FR Pamét'ové médium | Stétetek na optiku
R300-1.8-CAH podle typu

Obr. 59 Kufr RAMERI10 T s pfisluSenstvim a samostatn€ zobrazené piisluSenstvi

Displej RAMER10 T

Reflektor blesku

Blok méfici

Stativ

Kabel S

Blok napajeci

Obr. 60 Umisténi RAMERI10 T v provedeni s displejem a infra bleskem na stativu
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Alternativni pouziti méficiho bloku RAMER10 T

Blok méfici je mozné umistit i na jiné drzaky, nez na stativ (trojnozku).

Jednou z moznosti je specidlni plato, které je upevnéno v zavazadlovém prostoru automobilu a
mechanicky pfipevnéno na dno. Na horni plochu do vyznaéenych otvort se umistni méfici blok
RAMERI10T, ktery pfi otevienych dveii kufru mizeme pouzivat pro méfeni a mize byt pouze
ze stojiciho vozidla. Nosné plato neni nijak metrologicky svazano s vozidlem. Do kufru vozidla
1ze také umistit napajeci blok, ktery propojime piislusnou kabelazi pro RAMER10 T.
Metrologické zaméfeni geometrie radaru se musi provadét dle nadvodu pro RAMER10 T a to na
mifidla umisténa na horni ploSe méticiho bloku. Pfedpoklad pro tento zpisob pouziti je moznost
sklopeni zadnich sedadel. Stejny zplsob zaméfeni se musi provadét i v pfipadé meéfeni napf.
z opérné zdi u vozovky nebo jiné podlozky (tam kde neni mozné pouzit stativ).

Ptiklad umisténi RAMERI10 T v kufru vozidla je mozno vidét na nésledujicim obrazku.

Obr. 61 Umisténi RAMER10 T v kufru vozidla
5.7.2 Presné nastaveni polohy mérice na stativu

e Blok na stativu utdhneme ota¢ivym pohybem ve sméru hodinovych ruc¢i¢ek. Vyrovname
do roviny pomoci zmény délky ramen stativu. Pro kontrolu pouzijeme libelu, umisténou
na horni stran¢ méficiho bloku. Doporucena vySka od osy radarové hlavy je 600 az 900
mm nad Grovni vozovky

e Meéfici blok se smérove nastavi tak, aby byl dodrZen pfedepsany thel méteni 22° k okraji
vozovky (po povoleni aretacniho Sroubu). Vzdalenost od okraje vozovky nebo od stfedni
linie jizdniho pruhu k ose zamétovaciho zafizeni se zméfi metrem, ktery je soucasti
zafizeni v kufru. Vzdalenost k okraji jizdniho pruhu smi byt min. Im. Ve vzdalenosti cca
10 m od zafizeni se metrem svisle vyty¢i stejna vzdalenost od okraje jizdniho pruhu.
Vyuzivame mifidla na horni ploSe krytu v poloze odpovidajici méteni z levé Ci pravé
strany. Po nastaveni provedeme zpétné aretaci méficiho bloku. Schématicky je cela
situace pifi méfeni jak zpravé strany vozovky, tak 1 zlevé strany zobrazena na
nasledujicich obrazcich. SouCasné lze provést kontrolu vertikdlniho twhlu svazku.
Zm¢étime vySku v niz jsou umisténa mifidla a vyznacime na vytyCce ve vzdalenosti 10 m.
Pohledem pfes mifidla na vyty¢ku s vyznaCenou namétenou vyskou, zjistime zda neni
svazek zamiren pfili§ dolii nebo nahoru. Kontrola je zatizena chybou nerovnosti terénu.
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Obsluha pfti —
zam&fovani Vytycka
uhlu (skladaci metr)

O Uhel radarové
hlavy

\
%

Uhel
kamery ,,L

Meéfici blok
na stativu \/

— Muska a hledi

D

Obr. 62 Uspotadani pfi méteni z levé strany vozovky s dorazem kamery ,,L*

Uhel radarové

— hlavy

Muska a hledi >
AN

Uhel
kamery ,,P*
Obsluha pri Meéfici blok na —
zaméfovani stativu Vytycka
uhlu (skladaci metr)
10m

Obr. 63 Uspotadani pfi méteni z pravé strany vozovky s dorazem kamery ,,P*

Je tieba dbat na to, aby objektiv kamery vzdy sméfoval do sméru kontrolovaného jizdniho
pruhu. Popis spravného nastaveni sméru digitdlni kamery a radarové hlavy zobrazeno na
ilustraénim obrazku, ktery je na vrchni ¢asti méticiho bloku. Kamera se nastavi na odpovidajici
doraz vpravo nebo vlevo. Nastaveni provedeme tak, ze kameru uchopime za objektiv, posuneme
nahoru a na pravou nebo levou stranu (viz Obr. 64). Udaj o nastaveni kamery je
automaticky vpisovan do snimku pfestupku a uveden v datovém souboru.
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Vedeni pohybu kamery pro
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Obr. 64 Nastaveni kamery na doraz vlevo ,,L*“ a vpravo ,,P*
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Vyrobni ¢islo zafizeni

Datum méieni Cas méfeni Cislo snimku Oblast radarového
svazku

Max. dovolena rychlost
mista, nastavené limity R A -
méfeni radaru pro A = " - Y Smér otodeni
osobni / ndkladni (dole) S kamery
vozidla PIEE v : Left - vlevo
Right - vpravo

=450:60/km/h

= 5060/ km/h
Typ vozidla Dosah
osobni/nakladni Smér vozidla radaru
| (ptijezd),nebo Typ métidla
1 (odjezd) Verze SW
' ) GPS
Naméfena rvchlost Ohn’1skova soufadnice:
amerena rychios vzdalenost Lat — zemé&pisna
objektivu sirka
Lon — zemépisna
Vypottena délka ielika dmoisk
zméfeného vozidla Oblast radarového T nadmorska
svazku vyska
Obr. 65 Vystupni dokument z RAMERI10 T na ptijezdu
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Piehled informaci zobrazovanvch na snimku:

Smér vozidla: V pifipad¢ zméteného vozidla je zde zobrazena Sipka sméru pohybu méteného
vozidla (piijezd: Sipka doll, odjezd: Sipka nahoru) V piipad€ ru¢né provedené¢ho snimku zde
neni zobrazena Sipka sméru ani typ vozidla.

Typ vozidla: Vyhodnoceni typu vozidla (osobni/ndkladni) na zédklad¢ jeho zmétené délky.

Namérena rychlost: V pfipadé¢ zméteného vozidla je zde zobrazena rychlost méteného vozidla.
V ptipadé¢ ru¢né provedeného snimku zde Z4dna rychlost uvedena neni, protoZe vlastni rychlost u
zatizeni RAMERIO0 T je také rovna nule.

Cislo snimku: Zde je zobrazovano &islo snimku (souboru), které se automaticky zvétsuje po
ulozeni snimku. Toto Cislo se nezvySuje, pokud je zapnut zkuSebni provoz (ve zkuSebnim
provozu se snimky neukladaji). Toto Cislo reprezentuje v zavislosti na nastaveném rezimu méfenti
napf. samostatny snimek s doplitkovymi udaji (zméfeni pfi nadlimitni rychlosti), nebo soubor
pofizeného videozdznamu.

Cas méfeni: Zde je zobrazovan ¢as provedeného méteni nebo fota.
Datum: Zde je zobrazovano datum provedeného méfeni nebo fota.

Dosah radaru: U ru¢né pofizenych snimku je dosah radarového métice 0 m. V ptipad¢ snimku
pofizenych radarem je zde zobrazovan nastaveny dosah radarového méfice (20, 30, 60 m).

Nastavené limity: Jsou zde zleva doprava uvedeny nasledujici limity: max. dovolend rychlost a
limit radaru pro osobni vozidla, na spodnim fadku pak max. dovolena rychlost a limit radaru pro
nakladni vozidla

Smér otoceni videokamery: Je zobrazovano zkratkami Left (vlevo), Right (vpravo), oznacujici
natoceni videokamery do levé nebo pravé krajni polohy v drzédku videokamery.

Oblast radarového svazku: Je-li na pofizeném snimku vice vozidel, bude se zmétend rychlost
vztahovat na vozidlo, které je nejbliZze vyznacené oblasti radarového svazku a soucasné€ nejvice v
popfedi. Oblast radarového svazku neni zobrazovana u ru¢né pofizenych snimkd.

Ohniskova vzdalenost objektivu: Rucné nastavena hodnota zoomu na objektivu videokamery.
Cim je tato hodnota vétsi tim véEtsi je priblizeni scény na snimku.

Vyrobni ¢islo zaFizeni: Toto Cislo je pevné dané a charakterizuje zafizeni, kterym byl vytvoren
snimek.

Dopliitkové idaje: GPS soufadnice stanovisté, typ méfidla a verze radarového SW.

Vydani: 17.10.2011 Strana 69
Revize : 17.10.2011



RAMER10

5.8 Instalace méfrice RAMER10 C na stanovisti

WV ew

5.8.1 Vybaleni mérice z prepravnich obali

Nejprve vyjmeme komponenty z ptepravnich kufrt. Jedna se displej a digitalni kameru.
Tyto dily umistime do drzdk na palubni desce. Variantou tohoto provedeni je Tablet PC
s kabelem LAN, nebo Wi-Fi anténou, nebo displej v prostoru zadnich sedacek. Digitalni kameru
nato¢ime pod uhlem 19° pootocenim do aretované polohy v drzadku. Zamétovaci piipravek
pouzijeme ke spravnému metrologickému ustaveni vozidla.

Umisténi vS§ech komponentti v kufru ukazuje nésledujici obrazek.

| Zamétovaci pripravek |

Stinitko na disple;j

Navod k obsluze |

% Stéte¢ek na optiku I

: — ' Dvoumetr

sklédaci

!

Redukce USB
AMPHENOL

Stéte¢ek na optiku | \ Displej RAMER10 C

| Kamera |

Obr. 66 Prepravni kufr s jednotlivymi komponenty méticiho zatizeni
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5.8.2 Presné nastaveni polohy mérice

Ptesné zaméteni geometrie vozidla provedeme pomoci zamétovaciho ptipravku, ktery je
vyobrazenna  Obr. 67.

Vozidlo ustavime podélné u vozovky na pravé nebo levé strané. Zameéteni podélného sméru
vozidla se provede podobné jako u méticiho bloku RAMER10 T (viz. Obr. 62,
Obr. 63). Z drzéku radarové hlavy vyjmeme radarovou hlavu a do drzéku zasuneme zaméfovaci
pripravek. Polohu vozidla (jeho podélnou osu) musime nastavit tak, aby prithled muska-hledi
pies pripravek sméfoval piesné€ na vytycku, kterd je umisténa cca 10 m pfed vozidlem. Geometrie
zaméieni je zobrazena na Obr. 68 a Obr. 69. Pfipadnou korekci provadime zménou polohy
vozidla.

Soucasné 1ze provést kontrolu vertikalniho thlu svazku. Zmétime vysku, v niZ jsou umisténa
mifidla a vyzna¢ime na vytyCce ve vzdalenosti 10 m. Pohledem ptes mifidla zjistime, zda neni
svazek zamiften pftili§ dolti nebo nahoru. Kontrola je zatizena chybou nerovnosti terénu.

Zameérovaci
pripravek

Obr. 67 Instalace zamétovaciho ptipravku
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Geometrie zaméteni polohy vozidla je nazorn€ popséna na nasledujicich obrazcich.

Vozidlo se zafizenim
RAMERI10 C

10m

Obsluha pii
zamérovani
uhlu

/ Vytycka

Uhel
kamery

Uhel radarové /
hlavy

Obr. 68 Zaméteni vozidla z pravé strany vozovky

Vozidlo se zafizenim Uhel radarové
RAMERI10 C

Uhel
kamery

Vytycka

Obsluha pti
zameérovani
uhlu

10m

A
Y

Obr. 69 Zaméteni vozidla z levé strany vozovky

Vozidlo je podle zamétovacich trojuhelnikii nastaveno tak, Ze stoji rovnobézné s podélnou osou
vozovky. Uhel radarové hlavy a digitalni kamery se nastavi pouze jejich oto¢enim do spravného
sméru v aretovanych drzacich. Drzaky maji pevné nastavenou aretaci na 22° pro radarovou hlavu
a 19° pro digitalni kameru.

Korekce nastaveni kamery ve vertikdlnim sméru se provadi pomoci nastavovaciho Sroubu na
drzéku kamery.
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Datum méfeni Cas méfeni Cislo snimku Vyrobni &islo zatizeni

} ’
g !‘2. :
Max. dovolena rychlost
mista, nastavené limity
méfeni radaru pro
osobni / nakladni (dole)
vozidla

el A

- 80:80kmih " 59 km/ h

- 30;80 kmi/in : 49 kmih. 3 S
Typ vozidla
osobni/nakladni Smér vozidla Dosah
1 (ptijezd),nebo radaru
1 (odjezd)
Naméfena rychlost
Ohniskova
, vzdalenost
Vlis’tr’u rychlgst objektivu
méficiho vozidla
Vypocétena délka GPS Typ méfidla
zméteného vozidla soufadnice verze SW

Obr. 70 Vystupni dokument z RAMER10 C na ptijezdu pii méfeni za jizdy

Vydani: 17.10.2011 Strana 73
Revize : 17.10.2011



RAMER10

Piehled informaci zobrazovanvch na snimku:

Smér vozidla: V pifipad¢ zmétené¢ho vozidla je zde zobrazena Sipka sméru pohybu méteného
vozidla (piijezd: Sipka doll, odjezd: Sipka nahoru) V piipad€ ru¢né provedeného snimku zde
neni zobrazena §ipka ani typ vozidla.

Typ vozidla: Vyhodnoceni typu vozidla (osobni/ndkladni) na zédklad¢ jeho zmétené délky.

Namérena rychlost: V pfipadé zméteného vozidla je zde zobrazena rychlost méteného vozidla.
V ptipadé ruéné provedeného snimku je rychlost rovna 0 km/h.

Cislo snimku: Zde je zobrazovano &islo snimku (souboru), které se automaticky zvétsuje po
ulozeni snimku. Toto Cislo se nezvySuje, pokud je zapnut zkuSebni provoz (ve zkuSebnim
provozu se snimky neukladaji). Toto ¢islo reprezentuje v zavislosti na nastaveném reZimu meéteni
napf. samostatny snimek s doplitkovymi udaji (zméfeni pfi nadlimitni rychlosti), snimky s
dopliikovymi Gdaji pfi méteni v rezimu Start/Stop, nebo soubor pofizeného videozaznamu.

Cas méfeni: Zde je zobrazovan ¢as provedené¢ho méteni nebo fota.
Datum: Zde je zobrazovano datum provedeného méfeni nebo fota.
Dosah radaru: U ru¢né potizenych snimku je dosah radarového méfice 0 m. V pfipadé snimki

potizenych radarem je zde zobrazovan nastaveny dosah radarového méfice (20, 30, 60 m).

Nastavené limity: Jsou zde zleva doprava uvedeny nasledujici limity: max. dovolena rychlost a
limit radaru pro osobni vozidla, na spodnim fadku pak max. dovolend rychlost a limit radaru pro
nakladni vozidla

Ohniskova vzdalenost objektivu: Rucné nastavena hodnota zoomu na objektivu videokamery.
Cim je tato hodnota vétsi tim véEtsi je priblizeni scény na snimku.

Vyrobni ¢islo zafizeni: Toto Cislo je pevné dané a charakterizuje zatfizeni, kterym byl vytvofen
obrazek.

Dopliitkové idaje: GPS soufadnice stanovisté, typ méfidla a verze radarového SW.

2010.11.18 11:46:43 0000001628 10/0002
Zkusebni provoz

=+ 40;50 km/h L= 75 km/h

= :30;50 km/h W 0 km/h 3.4m

Obr. 71 Meéfeni - testovaci rezim radaru
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5.9 Instalace méFice RAMER10 P na stanovisti

Nejprve je nutno zajistit pfistup k instalované skiini. Vzhledem k tomu, ze se jednéd o
praci ve vysce, je nutno dbat zvySené opatrnosti. ZajiSténi bezpecnost pfi manipulaci s méficem
plné spadad do odpovédnosti organizace provadéjici obsluhu méfici. Vlastni provedeni této prace
je zavislé na mistnich podminkach a technickém vybaveni obsluhy.

Nejprve odemkneme oba zdmky na skiini, otevieme dvefe a zajistime je v oteviené
poloze.

Podle vybraného jizdniho pruhu nastavime polohu ploSiny dle tabulky na dvefich.
Komponenty méfice postupné vkladame do skiin€. Upevnime reflektor blesku a pfipojime
konektorem V k ménici blesku. Pfed vloZzenim méficiho bloku RAMERI10 T do skiin€ je nutno
zkontrolovat nastaveni polohy digitalni kamery v méficim bloku RAMERI10 T do patfi¢ného
uhlu podle sméru méfeni - podle natoceni skiiné vii¢i silnici nebo dalnicnimu pruhu — viz Obr.
72. Nastaveni provedeme tak, ze kameru uchopime za objektiv, posuneme nahoru a na pravou
nebo levou stranu. Vzhledem k tomu, Ze geometrie stanovisté je dana pevné ustavenou skiini,
dalsi zaméfovani meétiCe uz neni nutné. Schematické zndzornéni nastaveni spravné polohy
kamery je také uvedeno na §titku méticiho bloku RAMERI10 T.

Digitalni
kamera
Meéfici blok
RAMERIO T
Skiin
RAMERI10 P

Obr. 72 Natoceni digitalni kamery v méficim bloku RAMERI10 T v¢i silnici nebo
dalni¢nimu pruhu
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Mefici blok RAMERI10 T vlozime do nosné desky ve skiini do otvort podle tabulky na
dvetich a kabel K — WIFI (pokud je jim zafizeni RAMER10 P vybaveno). Na dvete zavésime
displey RAMERI0 T a pfipojime kabely D a S. Displej RAMERI10 T je v pracovni poloze
zaveéSen na dvetich. Vlozime reflektor blesku a pfipojime konektor I nebo V (dle zastavby
reflektoru blesku). Konektory pfipojujeme pouze ve vypnutém stavu zatizeni!

Kabel I (V)

Kabel S

Kabel Displej

Kabel S

Blok méfici
RAMERIOT

Kabel D
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v ve v

5.10 Uvedeni radarového mérice RAMER10 P do provozu

Nejprve zapneme oba jisti¢e na rozvadéci skiing (viz Obr.
41).

Na ovladacim panelu zapneme vypinaem NAPAJENI zafizeni, vypinaéem DISPLEJ
displej RAMERIO T ( Obr. 41) a ménic blesku. Kontrolujeme, zda
se rozsviti zelené LED diody na ovladacim panelu. Po stisku tlacitka ON na pfipojeném displeji
dojde k zapnuti radarového méfice - na displeji 1 na fidicim pocitaci méticiho bloku RAMER10
T zacne blikat ¢ervend LED dioda.

Po zapnuti radarového méfice nastavime na displeji dosah blesku podle tabulky platné
pro dané stanovisté a nastavime i odpovidajici zorny thel kamery. Postupujeme dle kapitoly 6.

Po nastaveni a spu$téni méfi€e vypneme displej vypinaem DISPLEJ na ovladacim
panelu (viz Obr. 41). Odpojime konektor displeje a displej RAMER10
T vyjmeme z drzaku ve dvefich. Dvefe zavieme a skiii zamkneme. Tim je radar uveden do
automatického provozu.

5.11 Postup pfi vypnuti radarového mérice z automatického provozu a vyjmuti
bloku méficiho RAMER10 T ze skfiné RAMER10 P

Nejprve odemkneme oba zamky na skifini, otevieme dvefe a zajistime je v oteviené
poloze. Zkontrolujeme zda je vypina¢ DISPLEJ na ovladacim panelu v poloze 0. Zavésime a
pfipojime displej. Poté zapneme displej vypinacem DISPLEJ na ovladacim panelu.

Ukonc¢ime program radarového métice RAMER10 P.
Vypneme vypinade v tomto potadi DISPLEJ, NAPAJENI, méni¢ blesku a oba jistice.

Od méficiho bloku RAMERIO T odpojime kabel S, kabel D, (K-Wifi), odpojime
reflektor blesku (konektor V nebo I). Vyjmeme displej RAMER10 T, méfici blok RAMERIO T a
reflektor blesku. Skiift uzamkneme.
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Piehled informaci zobrazovanvch na snimku (RAMER10 P):

Smér vozidla: V pifipad¢ zméteného vozidla je zde zobrazena Sipka sméru pohybu méteného
vozidla (piijezd: Sipka doll, odjezd: Sipka nahoru) V piipad€ ru¢né provedené¢ho snimku zde
neni zobrazena Sipka sméru ani typ vozidla.

Typ vozidla: Vyhodnoceni typu vozidla (osobni/ndkladni) na zédklad¢ jeho zmétené délky.

Namérena rychlost: V pfipadé zméteného vozidla je zde zobrazena rychlost méteného vozidla.
V ptipadé ruéné provedeného snimku zde Z4dna rychlost uvedena neni, protoZe vlastni rychlost u
zatizeni RAMERI10 P je také rovna nule.

Cislo snimku: Zde je zobrazovano ¢islo snimku (souboru), které se automaticky zvétSuje po
ulozeni snimku. Toto Cislo se nezvySuje, pokud je zapnut zkuSebni provoz (ve zkuSebnim
provozu se snimky neukladaji).

Cas méfeni: Zde je zobrazovan ¢as provedeného méteni nebo fota.
Datum: Zde je zobrazovano datum provedeného méfeni nebo fota.
Dosah radaru: U ru¢né potizenych snimku je dosah radarového méfice 0 m. V ptipadé snimku

pofizenych radarem je zde zobrazovan nastaveny dosah radarového méfice (20, 30, 60 m).

Nastavené limity: Jsou zde zleva doprava uvedeny nasledujici limity: max. dovolena rychlost a
limit radaru pro osobni vozidla, na spodnim fadku pak max. dovolena rychlost a limit radaru pro
nakladni vozidla

Smér otoceni videokamery: Je zobrazovano zkratkami Left (vlevo), Right (vpravo), oznacujici
natoceni videokamery do levé nebo pravé krajni polohy v drzédku videokamery.

Pokud je kamera otocena o +90° budou tyto zkratky oznafovat natoceni videokamery do horni
nebo dolni polohy v drzaku videokamery.

Oblast radarového svazku: Je-li na pofizeném snimku vice vozidel, bude se zmétend rychlost
vztahovat na vozidlo, které je nejbliZze vyznacené oblasti radarového svazku a soucasné€ nejvice v
popfedi. Oblast radarového svazku neni zobrazovana u ru¢né pofizenych snimkd.

Ohniskova vzdalenost objektivu: Rucné nastavena hodnota zoomu na objektivu videokamery.
Cim je tato hodnota vétsi tim véEtsi je priblizeni scény na snimku.

Vyrobni ¢islo zaFizeni: Toto Cislo je pevné dané a charakterizuje zafizeni, kterym byl vytvoren
snimek.

Dopliikové idaje: GPS soutadnice stanovisté, typ méfidla a verze radarového SW.
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5.12 Instalace mérice RAMER10 O na stanovisti

Nejprve odemkneme zdmek na skiini, otevieme dvefe a zajistime je v oteviené poloze.

Podle tabulky nastavime vodorovny a svisly thel drzaku digitalni kamery a svisly uhel
drzéku radarové hlavy. Podle tabulky rovnéz nastavime velikost zabérového thlu na objektivu
(ZOOM).

Zkontrolujeme, zda je zapnut hlavni vypina¢ na ovladacim panelu skiing. Vysuneme
ploSinu pro méfici kontejner a otonym segmentem ji zajistime ve vysunutém stavu. Na ploSinu
polozime méfici kontejner tak, aby zapadl do ¢tyt otvord.

Oto¢nym segmentem odaretujeme ploSinu a zasuneme méfici kontejner az na doraz.
Mg¢ftici kontejner zapneme hlavnim vypinacem kontejneru. Dal$i ovladani radaru provadime bud’
pomoci displeje, nebo dalkové.

Dvefte zavieme a skiin zamkneme.

\ Aretace ploSiny

otocnym
segmentem

Obr. 76 Préazdna skiin bez méficiho kontejneru
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Piehled informaci zobrazovanvch na snimku:

Smér vozidla: V pfipad¢ zméfeného vozidla je zde zobrazena Sipka sméru pohybu méteného
vozidla (piijezd: Sipka dold, odjezd: Sipka nahoru) V ptipadé ruéné provedeného snimku zde
neni zobrazena Sipka sméru ani typ vozidla.

Typ vozidla: Vyhodnoceni typu vozidla (osobni/ndkladni) na zéklad¢ jeho zmétené délky.

Namérena rychlost: V piipadé¢ zméfeného vozidla je zde zobrazena rychlost méfeného
vozidla. V piipadé¢ ruéné¢ provedené¢ho snimku zde zddna rychlost uvedena neni, protoze
vlastni rychlost u zatizeni RAMER10 O je také rovna nule.

Cislo snimku: Zde je zobrazovano ¢islo snimku (souboru), které se automaticky zvétsuje po
ulozeni snimku. Toto ¢islo se nezvysuje, pokud je zapnut zkuSebni provoz (ve zkusebnim
provozu se snimky neukladaji).

Cas méfeni: Zde je zobrazovan ¢as provedeného méteni nebo fota.
Datum: Zde je zobrazovano datum provedeného méfeni nebo fota.

Dosah radaru: U rucné potizenych snimkii je dosah radarového meétice 0 m. V piipadé

snimki pofizenych radarem je zde zobrazovan nastaveny dosah radarového métice (20, 30, 60
m).

Nastavené limity: Jsou zde zleva doprava uvedeny nasledujici limity: max. dovolend rychlost
a limit radaru pro osobni vozidla, na spodnim fadku pak max. dovolena rychlost a limit radaru
pro nékladni vozidla

Smér otoceni videokamery: Je zobrazovano zkratkami Left (vlevo), Right (vpravo),
oznacujici natoc¢eni videokamery do levé nebo pravé krajni polohy v drzdku videokamery.

Pokud je kamera otofena o +£90° budou tyto zkratky oznacovat natoceni videokamery do
horni nebo dolni polohy v drzaku videokamery.

Oblast radarového svazku: Je-li na pofizeném snimku vice vozidel, bude se zméiend
rychlost vztahovat na vozidlo, které je nejblize vyznaCené oblasti radarového svazku a
soucasn¢ nejvice v poptedi. Oblast radarového svazku neni zobrazovana u ruéné potizenych
snimkd.

Ohniskova vzdalenost objektivu: Rucné¢ nastavend hodnota zoomu na objektivu
videokamery. Cim je tato hodnota vétsi tim vétsi je pfibliZzeni scény na snimku.

Vyrobni ¢islo zarizeni: Toto Cislo je pevné dané a charakterizuje zafizeni, kterym byl
vytvoren snimek.

Dopliitkové idaje: GPS soufadnice stanovisté, typ méfidla a verze radarového SW.
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6. NAVOD K OBSLUZE

6.1 Ddulezité provozni pokyny
Pted vlastnim popisem ovladani méfice rychlosti je nutné dodrzovat diilezité zasady,
které vyplyvaji z ptredchoziho popisu a jsou uvedeny piimo v jednotlivych kapitolach. Dale je
nutné se seznamit 1 s nasledujicimi pokyny.

e Pii provozu méfice je potfebné dbat na Cistotu optiky, krytu radarové hlavy a reflektoru
blesku. U zastavby do vozidel je nutnd obc¢asna kontrola funk¢énosti drzaku RH. Vliv soli
v zimnich mésicich miize zptsobit znelisténi sty¢nych ploch. Doporucujeme ocistit a
promazat vhodnym prostiedkem.

e Zaiizeni RAMERIO T neni vhodné vystavovat ptisobeni desté. Pokud je nutné méfeni za
Spatnych klimatickych podminek, doporuc¢ujeme chranit zatizenim vhodnym krytem. Napf.
plasténkou (neni soucasti dodavky).

e Se vSemi konektory na zafizeni se smi manipulovat pouze ve vypnutém stavu.

e 7 bezpecCnostnich divodi (ochrana pied nebezpeénym dotykovym napétim) je mozno
rozpojovat konektor ,,V* mezi méni¢em a reflektorem az s prodlevou minimalné 10 s po
vypnuti radaru.

e Pokud dojde kreakci ochrany pocitace na piekroCeni limiti teplot, je vhodné upravit
podminky tak, aby k t€émto situacim nedochazelo. U RAMERI10 T je vhodna zména mista
meéfeni, nebo zastinéni pied sluncem, €i chranit pfed mrazivym vétrem vhodnym krytem.
U RAMERI10 C je mozné odstranit piepazku zavazadlového prostoru a sklopit sedadla,
zapnout klimatizaci, nebo postavit vozidlo do stinu. RAMER10 C chranime pted mrazem
topenim ve vozidle (pro zvysSeni ucinku sklopit zadni sedadla nebo odstranit ptepazku. RH
pracuje pii -20° C a navic je ¢aste¢né ohfivana chladi¢em vozidla.

e Pokud jsou pochybnosti o spravné ¢innosti radaru i v pfipad¢ vyhovujicich testd, je nutné
pozadat servisni organizaci o kontrolu.

e Pokud dojde k poskozeni vozidla u verze RAMERI10 C (napf. naraZeny blatnik ¢i podb¢h),
je nutné provést opravu a noveé ovéfeni, viz. kapitola 6.3.7.7 Servis — Provozni kontroly
S poskozenym vozidlem ztraci radar schopnost méfeni a prestava platit ovérovaci list. U
RAMER10 P a RAMERI10 O plati totéz v piipadé poskozeni sloupii a skiini.

e Pokud pted ukoncenim méteni zjistime kliknutim na ukazatel stavu baterie méné jak 50%
(ukazatel je zobrazovan v kazdém rezimu prace), je doporuceno provést pied novym
zahajenim méfeni nabiti. Jinak nabijeni baterii provadime ihned po varovani métice. Pokud
je to mozné, necekdme na automatické vypnuti radaru, ale vypneme radar sami. Nikdy
opakované nenechavdme vybijet baterii pod hranici 10,8V (opakovanim zapinani pii
automatickém vypnuti).

e Nabijeni baterii pouzivanych ve vSech verzich RAMERIO se provadi odpovidajici
nabijeCckou. RAMER10 T mé nabijecku standardné. RAMERI10 P a RAMERI10 O maji
nabijecku (sitovy zdroj) zalohovacich baterii trvale ptipojenou. RAMER10 C ma vyvedeny
konektor pro nabijeni na drzéku baterie (pro nabijecku RAMET). Nabijecka neni soucasti
dodavky, ale lze ji objednat. Pouziti jakékoliv jiné nabijeCky je nutné konzultovat
s vyrobcem radaru. Nabijeni baterie ve vozidle jinym zptsobem nez pies uvedeny konektor
muZe zpusobit zniceni baterie, poskozeni radaru a neni vylouc¢eno ani poSkozeni vozidla.

e Pokud se u zafizeni RAMERIO C provadi dobijeni baterie mimo vozidlo, je nutné
odpojené svorky zaizolovat z diivodu nebezpeci zkratu pfi nastartovani vozidla bez baterie
radaru.
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Pii odpojovani baterie dodrZujte postup odpojeni svorek. Nejdiiv odpojit — svorku a teprve
potom + svorku (diileZité : - svorka se nesmi pii prdci dotykat -kontaktu baterie ) P¥i zpétné
montdzi postupujte obrdacené. Stejny postup plati i pro nabijeni baterie RAMERI0O T mimo
napdjeci blok.

6.2 Zapnuti méric¢e rychlosti

6.2.1 MEéric rychlosti RAMERI10 s displejem a touchscreenem

Meéii€ rychlosti uvedeme do provozu stiskem tlacitka ,,ON* na displeji na dobu cca 5s
u zafizeni RAMERIO T, C a P. Zatizeni RAMERIO O Ize zapnout lokaln¢ pomoci
pfipojené¢ho displeje, nebo dalkové pomoci ovladaciho programu. Tato moZznost plati pro
verze RAMERIO0 s displejem. Ve verzi RAMER10 O a také variantn¢ pro RAMERIO P se
zafizeni zapne tlacitkem ON na ovlddacim panelu umisténém ve skiini a nasledné tlacitkem
,»ON* na pfipojeném displeji, nebo tlac¢itkem RADAR ON na fidicim pocitaci.

6.2.2 Popis ¢innosti radaru po zapnuti

Po zapnuti radaru blikd po dobu 5 sekund cervena LED a béhem této doby se provadéji
v nasledujicim potadi tyto testy:

Test vnéjsSiho zdroje napajeni:

Soucasti bloku napajeni je i blok CBM. Tento slouzi pro kontrolu stavu nabiti a teploty
akumulatoru. Pomoci rozhrani CANBUS se zasilaji tyto informace do nadifazeného systému
do desky DERO. Ta vyhodnoti, zda baterie ma napé&ti v toleranci a poté dojde k zapnuti celého
méfice, nebo v piipade, Ze méfi€ je jiz zapnuty, tak zaSle varovani pro obsluhu a ta musi
zajistit dobijeni akumulatoru, nebo je vyzvana k ukonceni ¢innosti méfi¢e a ndsledné je
vyzvana k vypnuti. Chybové hlaseni je indikovano pomoci LED anebo pomoci displeje, které
je v ptipad¢€ provozu zatizeni ulozeno do ,,log* souboru.

Tabulka stavii s ohledem na napéti akumulatoru:

1. 11V<Ubat<=11,2V
- 1. varovani programem pocitace na nizké napéti baterie

2. 10,8V<Ubat<=11V
2. varovani programem pocitace na nizké napéti baterie, radarovy SW iniciuje vypnuti
pocitace (desky CPU)

3. Ubat <=10,8V
- zelena dioda zhasne, zacne blikat Cervena dioda a objevuji se Ctyfi probliknuti zelené
diody (synchronné s ¢ervenou LED). Za urcitou dobu pfi stalém blikani cervené LED
se radar vypne (Gplné odpojeni od baterie).
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Test teploty pocitace:

Pro zaiizeni RAMERI0 C a RAMERIO T plati (pri zapnuti):

Je-li teplota uvniti pocitace mensi jak -10 °C, ¢ervend dioda zlstava blikat, objevuje se
jedno probliknuti zelené diody (synchronné s ¢ervenou LED) a za dalsi 8 sekund pfi
stalém blikani ¢ervené LED se radar vypne (uplné odpojeni od baterie).

Je-li teplota pocitace (na teplotnim ¢idle desky DERO) v rozmezi 0°C + -10°C zstane
blikat cervena LED a soucasné se zapina vnitini vytapéni uvnitt pocitace.

Je-1i teplota uvnitf pocitace v rozmezi 60°C + 63°C rozsviti se po prvnich 8 sekundach
cervena LED. K jejimu zhasnuti dojde za béhu radaru, pokud teplota klesne pod 63°C.

Je-li teplota pocitace vétsi nez 63°C, Cervena dioda ziistava blikat, objevuji se dvé
probliknuti zelené diody (synchronné s ¢ervenou LED) a za dalsi 8 sekund pfti stalém
blikani cervené LED se radar vypne (iplné odpojeni od baterie).

V ptipadé, Ze teplota je vyhovujici, provede se znovu test vnéjSiho zdroje napajeni.

Za provozu pocitace:

1.varovani — je-li teplota pocitace vétsi jak 55°C

2.varovani — je-li teplota pocitace vétsi jak 58°C - posle se varovani o kritické teploté,
zelena dioda zhasne, zacne blikat ¢ervend dioda a objevuji se dvé probliknuti zelené
diody (synchronné s ¢ervenou LED). Za dalsi 8 sekund pfi stdlém blikani ¢ervené LED
se radar vypne (Gplné odpojeni od baterie).

V ptipadé, Ze teplota je vyhovujici, provede se znovu test vnéjSiho zdroje napajeni.

Pokud probéhly vyse uvedené testy uspéSné, rozsviti se zelend LED (PWR) a je
zapnut pocita¢ uvnitt radaru (u zafizeni RAMERI10 O, pokud neni pfipojen displej,
sviti zelend LED pouze na pocitaci). Nasledné probihd zavadéni opera¢niho systému,
cca po 20 sekundach se zobrazi ivodni obrazovka radarového programu. Po zapnuti se
provadi testy kontroly napéti a teploty periodicky kazdé 2 s. Pfi spravné ¢innosti sviti
standardné pouze zelena dioda LED (PWR).
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V pribéhu spousténi radarového programu se zobrazuje informacni obrazovka. Poté se
zobrazi obrazovka pro piihlaSeni obsluhy. Je nutné zadat heslo. Bez zadani hesla nelze
s m&fi¢em pracovat. Pfi prvnim spusténi je heslo implicitné nastaveno na ,,RADAR* a jméno
ptihlaSovaného uZivatele je implicitn€ nastaveno na Administrator. Program umoznuje, aby
kazdy uzivatel radaru mél vlastni pfihlaSovaci jméno a heslo. Prvni uzivatel ze seznamu
uzivatelll (Administrator) ma vSak pravo rusit a pfidavat dalsi uZivatele do seznamu uzivateld.
Administrator pfidéli kazdému uZivateli jméno a vstupni piihlasovaci heslo. Dalsi uzivatelé si
musi, z divodu jednoznac¢né identifikace, zménit toto vstupni, ptihlaSovaci heslo za své nové
vybrané. V hesle je mozno uzivat pouze znaky, které je mozno zadat na anglické klavesnici.

Copyright (c) 2009-2010 Ramet C_H.M. a.s.
Letecks 1110, 686 04 Kunovice, Ceska republika
Ramer 10T, 10/0002, 1.0_0, 0014A455D329

UzZivatelské jméno
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Heslo

Login
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Obr. 77 Vlozeni uZivatelského jména a hesla

Administrator je opravnén piidavat nebo odstranovat uZivatele a ti se pak mohou jen ptihlasit
svym jménem ze seznamu a vloZit své piihlaSovaci heslo. VeSkerd Cinnost, tzn. zapnuti a
piihlaSeni uzivatele ne uloZena do ,,log*“ souboru a jméno uzivatele je v piipadé pofizeni
prestupku automaticky pfidano do hlavicky snimku. Na nasledujicim obrazku je mozno vidét
ptiklad preddefinovanych uZivateli.
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Obr. 78 Vybér prihlasovaciho jména

6.3 Hlavni nabidka

RAMERI10

Po vloZeni spravného uzivatelského hesla se dostdvame do hlavni nabidky. Tato
obrazovka je zobrazena na nasledujicim obrazku. Vybérem symbolu Sipky v levém hornim

rohu se zobrazi nabidka funkci programu.

v

MéErfeni

Meéreni
Prohlizeni snimkd
Denik
Statistika
Pfenos snimkd

AMER 106

Lustrace
Nastaveni 4

Sprava uzivateld
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Kamera
RezZim
Rucni
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Expozice:

I
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;

-Zaostieni-
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Blesk:
vypnut
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Odhlageni neni
¥lasni rychlost Vozid|
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= = | 22.9.2011 08:35:05 |

Obr. 79 Uvodni nabidka programu

Vybérem jednotlivych polozek hlavniho menu (funkénich tladitek vlevo) se dostavame do
dalsich funkénich podmenu. Polozky hlavni nabidky jsou popsany chronologicky podle toho,

jak na sebe navazuji jednotlivé ¢innosti.
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RAMERI10
6.3.1 Polozka Méreni

6.3.1.1 Ustaveni RAMERI10 T

Pti méteni zatizenim RAMER10 T musime pfi ustavovani podle kap 5.7 zvazovat taky vysku
osy radarové hlavy viici méfenym vozidlim. Ptili§ velkd vySka RH muze ,,0zafovat® vozidla
ve vySce oken a pfili§ nizka zase ve vySce kol. V obou piipadech pak miZze dojit
k vynechdvani méfeni, nebo se muze projevovat, podle tvaru vozidla, posuv vozidel ve
snimku (vozidla nejsou vzdy ve stejné pozici). Doporucena vyska osy RH je 50 az 90 cm od
urovné vozovky pii méteni od 1. jizdniho pruhu. Korekei 1ze provést vybérem mista nebo
nastavenim stativu. V pfipadé¢ méfeni s vét§im bocnim odstupem se uplatni rozsiteni svazku
RH a vyska osy neni kritickda (odpovida vzdalenosti). Pfesto je nutna kontrola umisténim
vozidel ve snimku. Mé&fici thel v§ak musi byt vZdy dodrzeny, viz kap 5.7.2.

M¢feni je mozné jak z levé strany vozovky tak i z pravé strany vozovky. U RAMERI10 T musi
byt, podle zvolené strany, kamera ve spravné pozici tj. oproti ose RH vzdy vice od vozovky

Ww v

viz. informace na krytu méfice.

6.3.1.2  Ustaveni RAMERI10 pro méfeni z mista

Po ustaveni podle kap.5.8 provedeme nastaveni sméru kamery a spravnou pozici RH v drzéku
podle mista méfeni (leva ¢i prava strana vozovky). Pfi vybéru mista, podobné¢ jako u
RAMERI10 T, zvazujeme vysku osy RH vii¢i métenym vozidlim. U RAMERI10 C je korekce
mozna pouze zménou stanoviste.

6.3.1.3  Zasady pro méfeni za jizdy RAMERI10 C

Meéfeni za jizdy pomoci radaru se neliSi od méfeni z mista. Nastaveni parametrt je shodné
jako pfi méfeni z mista. M¢fic RAMERI10O C si provadi korekci podle vlastni rychlosti
automaticky a vzdy zobrazi jen skuteCnou rychlost méteného vozidla. Mé&fit je mozné jak
vozidla v protisméru tak i ptedjizdéjici vozidla. V ptipadé méfeni rychlosti pfedjizdéjicich
vozidel musi byt rozdil mezi méficim a méfenym vozidlem cca 20 km/h. Pfi méfeni za jizdy
je dalezité dodrzovat konstantni rychlost méticiho vozidla a neménit prudce smér jizdy. Métic
pfi nespravném zplsobu jizdy méficiho vozidla miize méfeni vyhodnotit jako nespravné a
neulozi zdznam o piestupku.

6.3.14 Ustaveni RAMER10 P,O,G

Specifické méteni z pevnych stanovist vychazi z predpokladu nastaveni v ramci montéaze.
Obsluha dodrzuje Navod k obsluze kap. 5.9, 5.12 a provadi béznou udrzbu. Nastavovani
parametra je shodné jako u ptedchozich uvedenych verzi RAMERI1D0.
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6.3.1.5

RAMERI10
Hlavni obrazovka méreni — méreni radarem

Vybér polozky Méfeni (Obr. 79) umozni provést volby svédka méfeni prestupku,

stanovisté, max. dovolené rychlosti pro osobni a nakladni vozidla, dale vybér rezimu méteni
(Méfeni radarem, Start/Stop, Video) a nastaveni parametrt digitalni kamery.

14

1]~
4 ~
3 P —

V | 8.11.2010 8:54:45 98 km/h Prijezd Mereni
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Ereni-

CITROE

Wlasmi ryjllost]

98kmv¢h 285 [ [I\km.-‘h MODRA STKA5.07.2011 Kamera

T o 8.1 2u1uua:5h:\13
\ 12 5
11 13

Obr. 80 Obrazovka méfeni

Karta (obrazovka) — méreni

)]

2)

tlac¢itka pro rychlou volbu — slouzi k nastaveni rychlé zmény nastaveni limitu mista a
limitu radaru. V ikoné tlacitka rychlé volby je nahote zobrazen limit mista pro osobni
a nakladni vozidla. Dole je pak hodnota nastaveni limitd radaru. (osobni, nakladni
vozidla). Je nutné védét, Ze nastavena hodnota znamend hranici pro ukladdani
pfestupkll. Napt. pokud chceme ukladat prestupky vyssi nez 50km/h, volime limit
radaru minimalné 51. Dalsi viz kap. 3.3

Identifikace méfeni — zobrazuje informace o zmétfenych nadlimitnich vozidlech
(datum a ¢as méfeni, namétend rychlost, smér jizdy méteného vozidla, vyrobni Cislo
meéfice)

3) Priibéh méreni — zobrazuje informace o vSech zmétenych vozidlech (i podlimitnich)
— osobni vozidlo =
— nakladni vozidlo®-!
— pftijezd A
— odjezd ik
— kolona =
— zméfend rychlost
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RAMERI10
Zobrazeny udaj rychlosti je informace pfimo z méfici jednotky o ndsledném
probihajicim méfeni a nemusi souhlasit s aktudlné¢ zobrazenym snimkem piestupku
(snimky jsou zobrazovany z uloZenych dat v paméti se zpozdénim z diivodu vlastniho
zpracovani snimku a ¢asu potfebného pro automatické rozpoznani RZ). Pro zobrazené
vozidlo plati rychlost uvedena ve snimku a na horni listé.

4) RZ — rozpoznana registracni znacka vozidla. Pokud jde podle znakl urcit stat RZ, je
zobrazen v dopliikovém modrém prouzku
5) Vlastni rychlost — zobrazuje vlastni rychlost vozidla
6) Vozidlo — zobrazuje informace o zméfeném vozidle, pokud je najde v instalované
databézi vozidel. Podminkou je rozpoznani registra¢ni znacky.
7) Tlaéitko ,,Start* pro zahdjeni méteni
- v rezimu ,,M¢feni radarem® zahaji méfeni pomoci méfici jednotky
- v rezimu ,,Start/Stop méfeni* provede 1. snimek
- v rezimu ,,Video* za¢ne nahravat video
po stisknuti se automaticky zméni v tlacitko ,,Stop* (doba zmény na Stop je podle
zvoleného rezimu)
- v rezimu ,,M¢feni radarem* ukon¢i méteni pomoci méftici jednotky
- v rezimu ,,Start/Stop méfeni* provede posledni snimek méteni
- v rezimu ,,Video* ukon¢i nahravani videa
8) Stanovis§té — umozni vybér stanovisté a limith rychlosti
9) Svédek — volba svédka méreni
10) ReZzim — vybér reZimu méteni zafizeni
- ,,Méfeni radarem® - zatizeni provadi méteni radarovou hlavou
- .Start/Stop métfeni - méfeni primérné rychlosti mezi dvéma snimky (pouze
Ramer10 C)
- ,,Video* - kontinudlni zdznam dopravni situace

11) Zobrazeni stavu baterie - kliknutim na ikonu stavu baterie je mozno zmé&nit typ
zobrazovanych informaci

1. napéti baterie
2. odhad kapacity baterie v procentech

3. pouze ikona stavu baterie
12) Datum a ¢as radaru

13) Stav radaru:
B — zafizenije v rezimu méfeni radarovou hlavou
— zafizeni je v rezimu méfeni ,,Start-Stop*
I _ zatizeni je vrezimu ,,Video*
®  _  zafizeni provadi méfeni
%  _  gatizeni je v testovacim médu (piestupky se neukladaji)
j (=]

— zafizeni je v ruénim rezimu. Pro nové mefeni se musi stisknout tlac¢itko ,,Start*. Plati
pouze pro méfeni radarovou hlavou.

& _  zafizeni je v automatickém rezimu. Po zméfeni vozidla se automaticky zaéne provadét
nové méieni. Plati pouze pro méfeni radarovou hlavou.
" - zatizeni je v servisnim maodu

14) Tlacitko pro ruéni porizeni snimku
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6.3.1.5.1 Méreni rychlosti bez radaru srovnanim vlastni rychlosti

Pro tuto funkci je potieba nastavit v zaloZce Méreni — ReZim — Start/Stop a nasledné
pouzivat ikonu Rucni foto.

Meéfteni rychlosti se provadi tak, ze méfici vozidlo vybavené méticim zafizenim se za
jizdy ptiblizi na bezpecnou vzdalenost za sledované vozidlo cilové (10 m az 100 m). Méfici
vozidlo ustali svoji rychlost a v priibéhu doby minimalné 10 s sleduje cilové vozidlo tak, aby
na displeji, kde je cilové vozidlo pribéZzné zobrazovano, nebyla patrnd zmeéna velikosti
sledovaného vozidla pfi neménné hodnoté zabérového uhlu objektivu (ZOOM). To znamena,
ze méftici vozidlo musi jet rovnomérnou rychlosti za sledovanym vozidlem, pokud mozno, v
neménné vzdalenosti a na snimcich musi byt cilové vozidlo na poslednim snimku stejné
velikosti nebo mensi neZ na snimku prvnim.

Pii téchto podminkach je rychlost méfictho vozidla rovna rychlosti sledovaného
vozidla a ruéné se provedou minimaln€ 3 obrazky béhem 10 s (pfi¢emZ mezi prvnim a
poslednim snimkem musi byt casova prodleva alespot 10 s). Na potizenych obrazcich je
zobrazeno jak sledované vozidlo, tak 1 udaj o rychlosti sluzebniho vozidla, ¢as a datum
meéfeni. Rozdil mezi rychlostmi na jednotlivych snimcich nesmi byt vétsi nez +£3km/h do
100km/h nebo +3% nad 100km/h.

Pfi tomto rezimu je ve vyfezu obrazovky displeje kontinualné zobrazovana scéna pied
vozidlem se zafizenim. Stiskem tlacitka funkce Foto ulozime pravé zobrazeny snimek a na
displeji se dale zobrazuje snimand obrazova situace. Jako doklad k pfestupku musi byt
komplet tfi snimkt jako napf. nasledujici dokumentace piestupku vytvofend na zatizeni

cwwvr

rychlosti zaokrouhleny na nejblizsi celou hodnotu rychlosti.
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200,91 1€ 298 ¥ 10/0002

Okamzita
vlastni rychlost T
pouZita pro :30; ; , n o Lmcomresse
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Obr. 81 Vystupni dokumenty pfi snimani obrazu za jizdy vozidla
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RAMERI0
6.3.1.5.2 Méreni rychlosti bez radaru v rezimu START-STOP

Jedna se o méfeni vlastni primérné rychlosti za jizdy. Tato vlastni primérna rychlost
je poté dokladovana jako priimérnd rychlost vozidla, které jede pted vozidlem, ve kterém tuto
prumérnou rychlost méfime. Tuto funkci Ize zvolit v zalozce Méreni — ReZim — Start/Stop
méreni.

Zahajeni méfeni této rychlosti je zahdjené uZivatelem stiskem tlacitka Start. V tomto
okamziku je provedeno foto oznacené Cislici 1/2, ktera je vlozena do snimku, a vynulovan
¢ita€ drahy a Casu. Nejdiive po 10 sekundach miize uzivatel provést Stop méteni této rychlosti
(béhem téchto prvnich 10 sekund po provedeni Start méteni je tlacitko Stop zablokované
z divodu dosazeni pozadované piesnosti méfeni). V levém hornim rohu se objevi vyiez
aktualni meénici se scény, pii kliknuti perem na tuto oblast se obraz aktudlni kontinudlné
snimané scény roztahne ptes celou obrazovku. Po uplynuti 10 sekund je mozné provést foto,
do kterého je vypalena Cislice 2/2 a dale je do n&j vypalena spo¢tend priimérna rychlost (pokud
byla ujeta draha delsi jak 100 m), ujetd draha v metrech, doba, za kterou byla tato draha ujeta,
Cas a Cislo snimku fota (vSechny tyto vypalené udaje plus Cas a datum prvniho fota jsou také
uloZzeny v hlavi¢ce souboru s timto druhym fotem). Pro dikazni fizeni musi byt velikost
vozidla na Fotol (1/2) a Foto2 (2/2) shodna, nebo na snimku Foto2 miize byt métené vozidlo
mensi.

V pribéhu méfeni nesmi byt zménéna hodnota ZOOMu. Méiené vozidlo by nemélo

byt vzdaleno od méticiho vozidla vice jak 70 metri (Citelnost RZ pti vyuziti max ZOOMu).

Citac Casu vychazi z oscilatoru, ktery je umistén na zakladni desce fidiciho pocitace.
Cita¢ dradhy vychazi z ¢itani impulst, které pfichazeji od tachometru vozidla, ve kterém
provadime méteni. Ujetd draha je vypocitana nasledovné:

s=1000 i/k;
kde
s [m] ujeta draha za dobu mezi provedenim start a stop fota
1[-] pocet impulsi, které pfiSly od snimace vlastni rychlosti vozidla mezi
povely START a STOP
k [m-1] pocet impulst snimace vlastni rychlosti dan¢ho vozidla po ujeti

vzdalenosti 1 km

Zmgetenou prumérnou rychlost spocteme podle vztahu:

v=23.6 s/t
kde
v [km/h] je celociselnd zmétena primérna rychlost
s [m] ujeta draha za dobu mezi povely START a STOP
t [s] ¢as mezi povely START a STOP
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RAMERI10
Pro dokladovani skutecnosti, Ze se dané vozidlo pohybovalo naméfenou primérnou rychlosti,
je potteba vzdy uvadet oba snimky (pfi STARTu meéteni a pti STOPu méfenti), pfi¢emz na
obou snimcich musi byt jedno a totéz vozidlo.

11/00142

Cas mezi povelem
Start/Stop

Ujeta draha

Vypodtena mezi povelem
pramérna Start/Stop
rychlost
Snimek 2/2
RAMERIQ)
SW: 1.06
=: 50,0 km/h 320.8 m Lat: N 49°02:24.9%
Lon: E 17°3627.1°
= : 50:0 km/h k 75 mm  Alt 2106 m
Vlastni
rychlost

Obr. 82 Méteni pomoci funkce START-STOP (pofizeni 2. snimku)

Pokud je vypoctend primérna rychlost mensi neZz nastaveny limit (jako limit je brana nizsi
hodnota z nastaveného limitu mista pro osobni ¢i ndkladni vozidlo — nejednd se o méteni
radarem), nejsou snimky uloZeny.

6.3.1.5.3 Méreni pramérné rychlosti bez radaru v rezimu Video

Alternativou k rezimu Start/Stop je pouziti zaznamu kontinudlniho videa. Dokladem je pak
celd videosekvence, kde v poslednim snimku je uvedena primérna rychlost véetné udaji o
délce ujeté drahy a casu zaznamu. Volba rezimu videa se provadi ikonou Méreni - Rezim —
Video (pfechodem do tohoto rezimu je automaticky aktivovana funkce pro predzaznam 5
sekund, tj. interni ukldddni do pomocné paméti). Po zahdjeni nahravky videosekvence
pomoci tlacitka Start bude uloZena i ¢ast pfedzdznamu v délce trvani 5 sekund (tj. zpétné 5
sekund videosekvence pied stiskem tlacitka Start).

Pozn. Pokud je nahravéano video, tak je se u tlacitka ,,Stop*“ objevuje vykii¢nik n ktery
uzivatele informuje, ze neujel jesté drahu 100m (z divodu upiesnéni vypoctu) a tudiz se mu
do videa (posledniho snimku) nevypali vypoctena primérna rychlost. Méfeni pro zdznam
s primé&rnou rychlosti se ukon¢i stiskem tlacitka Stop bez zobrazeného vykiic¢niku.

Plati stejné pravidlo o velikosti vozidla pti zahdjeni a konci méteni viz ptedchozi kapitola.

Pokud je vypoctend primeérna rychlost mensi nez nastaveny limit (jako limit je brana nizsi
hodnota z nastaveného limitu mista pro osobni ¢i nékladni vozidlo — nejedna se o méfeni
radarem), neni videosekvence uloZena.
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Po ukonceni nahravky tlacitkem Stop je zobrazen snimek s vypoctenou priimérnou rychlosti
(se zvukovym vystupem), pticemz je ihned zobrazovana aktudlni snimand scéna kamerou.

Vypoctena
prumérna
rychlost

33

Obr. 83 Méteni pomoci funkce Video

6.3.1.6 Polozka Stanovisté

km/h

29
00:00:07.8
B3 km/h

Cislo snimku
videosekvence
(posledni snimek)

Cas nahravani

Ujeta draha

V polozce Stanovisté lze nastavit rychlostni limit mista (maximalni dovolenou rychlost v
méfeném useku) a nastavit radar pro méteni (limitni rychlost pro registraci piestupku).

Stanoviste

Kunovice

haguna

Osobni

Limit mista (km/h)

Nakladni

a0

a0

Osobni

Nastaveni radaru (kmfh)

Nikladni

60

60

(Cox ) (zver | [y (S

Obr. 84 Obrazovka nastaveni limitu rychlosti mista méfeni

Limitem mista se rozumi maximalni dovolena rychlost pro osobni a nakladni vozidla,
stanovend dopravnim znacenim nebo mistni Upravou. (Tyto limity nemaji zddnou spojitost s

nastavenim limitl pro radarovy méfic.)
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Od hodnot uvedenych v ,Nastaveni radaru“ se bude provadét méteni s ukladdanim
obrazové dokumentace (nadlimitni zméfena vozidla) — pfi méfeni v reZimu Méfeni radarem.

V pocitaci je mozné si vytvorit databazi stanovist. Tato stanovisté pak l1ze zadat pouze
jednou a pfi dal§ich méfenich je vybirat z databaze.

Vsechny zmény nebo zadavani tdajli v ptredchozich oknech provadime tak, Ze nejprve
vybereme Zadanou polozku a pomoci zobrazené klavesnice nebo editacnich tlacitek upravime
¢i vlozime novy text.

6.3.1.7  Polozka Limity

A 4 ‘ 8.11.2010 8:54:45 98 km/h  Prijezd Mereni
3 Limity
—Osobni (kmMh)—.
60 -
~Makladni (kmsh)—
60 +
Smeér
prijezd |}
- ——Dosah
60 m —
8370 5285
8C 98 km/h e
kmih v 0 kmih 38m pm s e :
EFent. 'U'Iaslnl rychlost Yozidl
8km/h E 370 5285 0 km/h ][ﬁgﬁ;’f" SAXOSTK:15.D?.2I]11] Kamera
= |B112I]1I]I]BSESE |

Obr. 85 Tabulka pfeddefinovanych limith pro zatizeni RAMER10

1) Osobni (km/h) - nastaveni limitu méfici jednotky pro osobni vozidla

2) Nakladni (km/h) - nastaveni limitu méfici jednotky pro nékladni vozidla
Pro nastaveni limitd,osobni 1 nakladni, klikneme na d¢islici. Zobrazi se nabidka
rychlosti po 10 km/h. Upfesnéni po 1km/h provedeme Sipkami.

3) Smér — nastaveni sméru méteni radaru (ptijezd, odjezd, oba sméry)

4) Dosah — nastaveni dosahu radaru (20 m, 30 m, 60 m)- Vzdy zac¢indme meéfeni na
dosahu 20m. Sta¢i na méfeni ve dvou pruzich. Pouze v pfipadé Spatnych
povétrnostnich podminek, nebo pokud jsou vynechdvana méteni zvySime dosah na
30m. Dosah 60m pouzivame pouze za velmi Spatnych povétrnostnich podminek nebo
pokud je boc¢ni odstup od osy métenych vozidel vétsi nez cca 11m. U dosahu 60m tj.
nejvetsi citlivosti métici jednotky je vetsi pravdépodobnost vznikl reflexi.
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6.3.1.8 Polozka Kamera

Nastaveni kamery

Tento rezim slouzi pro nastaveni parametrii kamery pro sniméani obrazu. Nastavuje se
zde: doba expozice, clony, rezim osvitové automatiky a rezim prace blesku. Pokud je
v obrazovce MéFeni zvolen rezim Start/Stop méfeni nebo Video, je v okné pro snimek
zobrazovana aktudlni snimand scéna (v rezimu meéfeni radarem je vhodné pro kontrolu
nastaveni kamery pofidit zkusebni snimek tla¢itkem FOTO). Pro spravnou funkci automatiky
kamery je nutné, aby piepina¢ umistény na zadni vné&jsi €asti objektivu byl piepnuty v poloze
AF (viz. Obr. 16).

Popis jednotlivych tladitek:

ReZim clony a expozice — Nastaveni reZimu automatického fizeni osvitu kamery. Lze
volit rezim Ruéné, Automat 1/1000s, Automat 1/500s. Automat 1/60s lze volit pouze
v rezimu Video).

Pokud zvolime Ruéni reZim, je nastaveni clony a doby expozice provedeno piesné
podle pokynii obsluhy. Tyto hodnoty jsou pevné a neprovadi se zadnad automaticka regulace
osvitu. Tento rezim je vhodny pro zatizeni RAMER10 C, RAMER10 T, kdy chceme mit
plnou kontrolu nad nastavenim clony a expozice.

V rezimu Automat 1/1000s (Automat 1/500s, Automat 1/60s) probiha automaticka
regulace osvitu tak, Ze se reguluje hodnota clony a v pfipadé velké zmény hodnoty osvétleni
se meéni i doba expozice. Systémove je vSak zabezpeceno, ze se nikdy nenastavi doba
expozice delsi nez 1/1000s ,1/500s, 1/60s podle volby rezimu.

Pro ptipad korekce automatické regulace lze pouzit pro denni mod hodnotu EV —
kompenzace expozice (zvySujeme-li hodnotu jasu zesvétlujeme obrazek a naopak sniZeni
hodnoty jasu ztmavi obrazek). Pomoci této volby lze korigovat stfedni uroven Sedi na
obrazku, na jejiz hodnotu reguluje automaticka regulace osvitu. Nastaveni do kladnych hodnot
(pottebujeme zesvétlit obrazek) lze pouzit v pfipadé, kdy se provadi automatické snimani
v protisvétle. Nastaveni do zépornych hodnot (potfebujeme ztmavit obrazek) lze pouzit v
ptipad¢, kdy pod ostrym tthlem dopadaji slune¢ni paprsky na poznavaci znacky a tyto znacky
jsou piilis svétlé.

Pii praci v automatickych rezimech plati, Ze pokud clonova automatika jiz nedokaze
nastavit snimky dostate¢n¢ svétlé bez prisvitu bleskem, tedy jen za pomoci clony a expozice,
ptepne se do nocniho modu (to se muze stat v disledku nedostatku svétla 1 pres den).
V nocnim modu se clona nastavi podle idaje Dosah blesku (vzdalenost, na kterou se provadi
snimani vozidel). Hodnota clony se v takovém ptipad¢€ nastavi pomoci smérného ¢isla blesku.
Cim vétsi hodnotu Dosahu blesku zvolime, tim mensi bude hodnota clony a tim budou
snimky potizené v nocnim modu svétlejsi (a naopak).

Neni-li dostatek okolniho svétla piejde clonova automatika z denniho modu do
nocniho modu do cca 1 minuty. Je-li jiz dostatek okolniho svétla ptejde clonova automatika z
nocniho modu do denniho modu do 30 minut.

Pokud je clonova automatika v nocnim modu bude v obrazovce meéfeni zobrazeno
tlacitko Dosah blesku a v na staveni rezimu clony a expozice bude vyobrazen piilmésic.
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U nastaveni clony pomoci Dosahu blesku plati, Ze pokud toto nastaveni provedeme
pro dobu, kdy clonové automatika je jiz v nocnim modu, ale jesté neni uplnd tma (napft. vecer
nebo rano) tak toto nastaveni nemusi byt Gplné€ optimalni pro dobu, kdy je clonova automatika
v nocnim modu ale kdy je Gplnéa tma. Pokud je potieba, 1ze provést zménu nastaveni clony po
kontrole kvality snimkd z pfedchozi noci. Pficemz je potieba pocitat s tim, ze pokud
dosdhneme optimalniho nastaveni clony pro snimky pofizené v iplné noci tak toto nastaveni
nemusi byt uplné optimalni pro obdobi rdna a vecera, kdy je clonova automatika také jesté v
nocnim modu. Je potfeba nalézt kompromisni clonu, kterd ndm bude vyhovovat pro noc, rano
1 ve€er. VéEtSinou se snazime nocni clonu nastavit tak, aby byly v noci viditelné zejména
registracni znacky. Pokud chceme mit na snimku dobie viditelnou jak registracni znacku tak i
siluetu vozidla 1ze zapnout Filtr No¢ni, av§ak pozor na ptresvétleni RZ

Dulezité upozornéni: Dokud nenastavime optimalni hodnoty EV (korekce jasu) a
Dosahu blesku, digitalni filtr by mél byt vypnuty (tlacitko Filtr- neni), protoze pii jeho
zapnuti nelze spravné vyhodnotit svételné podminky pomoci displeje a tim moznost provést
nespravné nastaveni pozadovanych hodnot. Tato pozndmka se vztahuje svym zplisobem i na
vSechny ostatni rezimy kamery a clonové automatiky. Tento rezim clonové automatiky je
vhodny pro zatizeni RAMER10 O, RAMER10 P, RAMER10 T, kdy nechceme ru¢né
nastavovat clonu a expozici.

Rezim blesku — pokud je ReZim clony a expozice v ru¢nim modu, bude se blesk zapinat a
vypinat na zdklad€¢ pokynt obsluhy. V ptipad¢ nedostacujiciho osvétleni, v rezimu blesku
rucné, tlacitkem Blesk zapnout dame piikaz k zapnuti blesku. Ten by se m¢l zapnout do 1
minuty, pokud se tak nestane, zobrazi se chybové hlaSeni ménice blesku. Pfi zapinani zacne
vedle RezZimu blesku blikat ikonka blesku. Pokud je blesk pfipraven ikona blesku sviti
Cerveng. @

Pokud zvolime rezim blesku Automat, bude se blesk zapinat a vypinat automaticky na

zakladé vyhodnoceni osvitu pomoci osvitové automatiky. Rezim blesku Automat je vhodny
pro zafizeni RAMER10 O, RAMER10 P i RAMERI10 T.

Pokud neni shodny limit rychlosti pro osobni a nékladni vozidla na piijezdu (nizsi
hodnota pro nakladni vozy), muze reflektor blesku blysknout, ale neni uloZzen snimek(u
osobnich vozidel s povolenym vy$§im limitem rychlosti).
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Obr. 86 Rezim clonové automatiky v dennim a nocnim modu — nastaveni parametru EV,
dosahu blesku, zaostieni
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Obr. 87 Priklad nastaveni rezimu clony a expozice

1) Rezim — nastaveni rezimu kamery a clonové automatiky
- Ruc¢ni — uzivatel nastavuje dobu expozice a clonu
- Automat max 1/1000 — zapne se clonova automatika s maximalnim casem
expozice 1/1000s
- Automat max 1/500s — zapne se clonova automatika s maximalnim ¢asem
expozice 1/500s
- Automat max 1/60s — zapne se clonova automatika s maximalnim c¢asem
expozice 1/60s (volba pfistupna pouze v reZimu méfeni ,,Start/Stop* a
,»Video*)
2) Expozice — v automatickém reZimu zobrazuje nastaveni Casu expozice. V Ru¢nim
rezimu lze tuto hodnotu meénit.
3) EV —Korekce clonového ¢isla. Zaporné hodnoty potizeny snimek ztmavuji. Kladné
zesvetluji.
V ru¢nim reZimu se nastavuje konkrétni clonové Cislo.
4) Zaostteni —udava na jakou vzdalenost bude objektiv zaostfen (0 — 63 m po 0,5 m)
5) Blesk — zapinani funkce blesku (vypnut, zapnut, automat). V rezimu automat se blesk
nastavuje podle potieb clonové automatiky. Pokud je blesk zapnut, je nabiti blesku
signalizovéano ¢ervenou ikonou blesku v levé Casti tlacitka. Vybiti pak zasedlou
ikonou. Potieba blesku je signalizovana ikonou mésicku v pravé ¢asti tlacitka.
6) Filtr — urcuje pouziti filtru na zobrazeny snimek
- neni — snimek nenti filtrovan
- adaptivni — optimalizuje hladinu jasu na cely snimek
- no¢ni — optimalizuje zobrazeni, pii no¢nim focenim s bleskem
7) Tlacitko pro rucni potizeni snimku
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Nastaveni zabérového uhlu objektivu — ZOOM

Zaberovy uhel objektivu nastavime na maximalni $itku (nejmensi hodnota ZOOMu) a
pozorujeme polohu meéfenych vozidel na snimku. Zabérovy uhel objektivu ZOOM
zmenSujeme ru¢né na objektivu az do hodnoty, kdy jsou vSechna méfend vozidla spolehliveé
zobrazena na obrazku vcetné Citelné pozndvaci znaCky. Na obrazku vozidla méfeného na
pfijezdu musi byt vozidlo zobrazeno vcetné oblasti, kdy vjizdi do radarového svazku.
U vozidla na odjezdu musi byt vozidlo zobrazeno vcetné oblasti, kdy vyjizdi z radarového
svazku. Pravé tato velikost zabérového uhlu objektivu je optimalni. Pokud bychom zvolili
ptilis§ uzky zabérovy uhel, né&kterd vozidla nemusi byt zobrazena celd. Pokud dojde
k takovému stavu, je potiebné zabeérovy thel opétovné rozsifit.

Pii méfeni na vice jizdnich pruzich je nutné vénovat pozornost nastaveni ZOOMu.
Toto nastaveni mé velky vliv na celkovy pocet nevyuzitelnych snimkt. Efektivné 1ze méfit
maximaln¢ dva jizdni pruhy. Mé&feni vétsSiho poctu jizdnich pruhl snizuje produktivitu
méfeni, protoZze dokumentace neni prikazna pro vSechna métend vozidla ve vSech pruzich,
pokud je zobrazeno vice vozidel vjednom sméru na snimku. Praveé disledné nastaveni
Z0OOMu umozni snizit pocet nevyhovujicich snimki a dovoli identifikaci méfeného vozidla.
Pii spravném nastaveni ZOOMu lze, pii znalosti pribéhu méfeni, identifikovat zméfena
vozidla i pfitomnosti dal§iho vozidla v jiném jizdnim pruhu.

Zasady fotografovani
Piiprava na fotografovani

1. Sundame krytku objektivu
2. Zkontrolujme stav optiky, hlavné ¢istotu.

Vybér stanovisté

Nejprve si zvolime misto, kde budeme provadét méfeni. Musime si urcit stanovisté s ohledem
na moznosti méfeni a soucasné na kvalitu zaznamu. Nejlépe vypadaji snimky s bocnim
svétlem. V pravé poledne, kdy mate slunce pifimo nad hlavou, vrhaji pfedméty tvrdé stiny,
které zpusobi potlaceni detailli jako je RZ apod. Fotografie, pofizené v mékkém svétle
pozdniho odpoledne jsou pro zdznam piestupku vhodnégjsi. ProtoZe jsou omezené moznosti
vybéru stanovisté¢ a ani volba doby prace nemusi byt optimalni, volime alesponi takové
podminky, které eliminuji uvedené nedostatky napiiklad méteni z protisméru a pod. Dalsi
moznost je provést nastaveni a ptipadné korekce, jak je popsano v ptedchozich kapitolach.
Naptiklad miiZzeme snimek v manudlnim reZzimu zaostfit a expozi¢né upravit. V automatickém
rezimu jsou systémoveé nastaveny stfedni hodnoty a my je miZzeme korigovat pomoci rezimu
jas, kterym se reguluje automaticka regulace osvitu. Napt. snimek tmyslné ztmavime (vyS$si
clonou - vychod slunce), nebo naopak zesvétlime (pfili§ kontrastni prfechod svétlo stin mezi
napf. lesem a loukou).

Uprednostnéni clony nebo doby expozice (manualni rezim)

Jak je popséno v nasledujicich tadcich, spravna volba je rozhodujici pro kvalitni snimek.
Zjednodusené lze fict, ze dobu expozice (expozi¢niho Casu) upfednostnime pied clonou
v pfipad€ méefeni velmi rychlych vozidel napt. na dalnici, ale pak miZzeme mit nizké clonové
¢islo a musime vénovat vétsi pozornost zaostieni s ohledem na hloubku ostrosti. Pokud
métfime v obci, kde se prekracuje rychlost ve vétsing piipadl v niz§ich hodnotich, miizeme
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dat prednost nastaveni clony pro lepsi ostfeni (vEtsi hloubka ostrosti) ale ani v rucnim
nastaveni neprodluzujte dobu expozice pod 1/500s.

Expozice

Pti stisknuti tlacitka na obrazovce méfeni na displeji nebo tabletu v reZimu ru¢ni foto nebo
automatickém provedeni snimku pfi dokumentaci ptekroceni rychlosti , uzdvérka na okamzik
odkryje snimac, ktery zaznamena scénu pied objektivem. Tato Cinnost se nazyva expozice
snimku. Sejmuty obraz je ulozen ve form¢ pocitacového souboru. Nastaveni expozice
znamena urceni spravné clony a spravného casu. V pfipadé rezimu AUTO oboji urci
automatika digitdlni kamery v zavislosti na osvétleni scény. Pokud se ji nepodafi urcit
pouzitelné hodnoty, zapne automaticky blesk (pokud neni nastaveno ru¢ni zapinani blesku) .

Kamera musi dostat pfesné mnoZstvi svétla

Vsechny, i1 ty nejmodernéjsi snimace (podobné jako diive filmy) jsou velmi citlivé na presné
mnozstvi svétla, které jsou schopny spravné zachytit.

Pokud je svétla pfili§ mnoho, bude snimek svétly, bude obsahovat ,,vypalend* mista (t;.
plochy bil¢ barvy bez kresby. Proto je Iépe fotografovani v protisvétle (proti slunci) vyuzivat
spiSe vyjimecné. Pokud je naopak svétla ptiliS§ malo, bude obrdzek tmavy, nezifetelny a
zaSumény, bude obsahovat ¢erné plochy. V tomto ptipadé pouzivame korekci jasu. Pokud
neni pii silném protisvétle dostacujici korekce jasu, je mozné pouzit blesk pro vyrovnani
protisvétla. Pfi osvétleni scény shora, poledni slunce, dochdzi k tomu, ze okoli, stfecha
vozidla a kapota jsou pieexponovany, ale pfedni sklo a RZ jsou ve stinu. Zplisob mozné
napravy je stejna jako pii protisvétle.

U kamery spravné mnoZstvi svétla zajiSt’'uje kombinace clony a ¢asu.

Clona a ¢as (doba expozice) spoleéné urcuji mnozstvi svétla pii expozici. Mezi clonou a
casem je pfima uméra, tedy ¢im vyssi clonové ¢islo nastavime, tim del$i ¢as musime pouzit.
Je to ziejmé - pokud pouZzijeme vyssi clonové ¢islo, omezime vice pfistup svétla k snimacimu
prvku, a k dosazeni stejného osvétleni musime prodlouzit ¢as, po ktery dopadd svétlo na
snimaci prvek. To znamend, Ze pokud ndm napf. vychdzi expozicni Cas a clona podle
expozimetru 250 Cas / 8 clona, ale chceme pouzit clonu 16, pak ¢as musime prodlouzit na
125. Viz upiednostnéni clony nebo doby expozice.

Cas (doba expozice) je doba, na kterou uzavérka odkryje snimaci prvek. Tato doba musi byt
tak dlouhd, aby na snima¢ dopadlo ,pfiméfené* mnozstvi svétla, ale tak kratka, aby snimek
nebyl rozmazany. Z téchto dvou jednoduchych zasad plyne vie ostatni. Cim je del3i Gas, tim
vice svétla mlze pfi expozici dopadnout na snima¢ ve fotoaparatu a naopak. Pro snimani

v

vozidel nepouzivejte Cas delsi jak 1/500s. Vhodnéjsi je 1/1000s a kratsi.

Clona udava pomér zachyceného svétla k propusténému svétlu ke snimaci kamery. Clona se
Casto oznacuje pismenem f.
Pamatujte, Ze ¢im vétsi clona, tim vice uzavieny objektiv a tim méné svétla propousti.

OSTROST — Kromé nastaveni spravné expozice je nutno i "zaostfit". Orientacné zaostiime
prostfednictvim menu radaru nastaveni piedpokladané vzdalenosti vozidla a po zkuSebnim
snimku provedeme korekci podle skute¢né hloubky ostrosti. Vhodnéjsi z hlediska hloubky
ostrosti je s ohledem na velikost clony, tzv. podostieni tj. nastavit vzdalenost ostfeni pred
métené vozidlo.

HLOUBKA OSTROSTI - Toto je pojem velmi dilezity. Omezenim mnoZzstvi svétla,
prochazejiciho objektivem, dosdhneme toho, Ze vzdalenost mezi nejbliz§im a nejvzdalenéjSim
jesté ostrym predmétem se zvétsi. Tedy napf. pii pouziti nizké clony, napt. 4, pokud
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zaostiime na kopec v pozadi, vozidlo, které je od nds jen metr bude rozmazané. Z toho
vyplyva pravidlo, Ze ¢im je clonové ¢islo mensi, tim vic vénujeme pozornost zaostieni. Pokud
pouzijeme vyssi clonu, musime prodlouzit Cas, ale zarovenn dosahneme toho, ze se hloubka
ostrosti zvétsi a snimek bude ostiejsi ve vétSim rozsahu. Plati, Ze pfi cloné 8 a vySe je jiz
hloubka ostrosti od 0 do oo.

Rezim AUTOMATICKY

Kamera nastavi vSechny parametry sama na optimalni hodnoty a udrzi je po celou dobu
¢innosti. Pfi foceni v noci kamera nastavi co nejdelsi ¢as a vZzdy zapne blesk pro osvétleni.
Uzivatel miize tuto automatiku ovlivitovat zménou parametru EV viz str. 95 (pfi dennim
rezimu clony a expozice) a zménou hodnoty Dosahu blesku (pfi no¢nim rezimu clony a
expozice).

Za béznych svételnych podminek diva tento rezim dobré vysledky viz str. 96.

Pouziti filtra

Polariza¢ni filtr
Odstranuje nebo alespoii potlacuje
» neptijemné odlesky na snimanych objektech (od karoserie auta, oken, vykladnich
sktini atd.
» odlesky skla, pres které snimame dany objekt. Napft. snimani za jizdy, pies sklo
auta
vliv vzdusné vlhkosti
odlesky vodni hladiny
barevné posuny u barevnych snimki
ztmavuje modrou oblohu (tonalita) a zvyrazni obla¢nost
vylepsi barvy snimaného obrazu

VVVYYVY

Dulezité je také védeét, ze polarizacni filtr neodstraiiuje ani nepotlacuje odlesky z kovovych
povrchil. Polarizaéni filtr Ize pouZit jak u barevné tak 1 u cernobilé fotografie.

Na ucinnost polarizacniho filtru G¢innost ma vliv celd fada faktorli - struktura a barva
snimanych objektl, jejich uhel vici kamete a dopadajicimu svétlu, typ a rozmér svételného
zdroje, atmosférickd vlhkost i nadmoiskd vySka a uwhel snimani vic¢i sméru slunecnich
paprskil. Nejvétsi ucinek ma polarizacni filtr v pfipad€, kdy snimate kolmo ke slunecnim
paprskiim, tedy kdyz stojite bokem ke slunci. Mala je G¢innost po svétle, tedy se sluncem v
zadech, prakticky z4dna Gc¢innost se neprojevi v protisvétle. Nastaveni filtru je vzhledem k
velké TUcCinnosti na tonalitu oblohy snadné a sprdvné natoCeni objimky rychlé.

K tomu, aby se ucinek polariza¢niho filtru projevil, je nutné jeho spravné natoceni v dvojité
objimce. Jak tedy postupovat?

Nejprve béznym zplisobem filtr nasSroubujte na objektiv a nastavte kameru smérem na reflexni
plochu skla napf. parkujiciho automobilu. Pokud je objektiv vybaveny clonou je vhodné ji
sejmout (Pokud chcete zjistit jeho ucinek filtru pohledem oka, je nutné drzet cirkularni filtry
zavitem pro objektiv smérem k oku, jinak se jeho ucinek neprojevi.) Po nasroubovani
polariza¢niho filtru na objektiv uchopte jeho pfedni ¢ast, ktera je vuci zavitu pro objektiv
otocnd a pomalu filtr natdcejte, az se zacne jeho ucinek projevovat ve snimku na displeji
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radaru nebo Tabletu PC. Pokracujte v nataceni objimky, az G€inek zacne opét slabnout - tak
urcite polohu filtru s nejsilné€j$im Gc¢inkem - na toto misto natocte objimku filtru zpét. Jemné
nataceni pro upiesnéni nejsilnéjsiho ucinku mizete opakovat, az bude poloha filtru z hlediska
sily u¢inku nejlepsi. Doporucujeme provést n€kolik snimkii ve zkuSebnim rezimu radaru a
provést korekci nastaveni filtru podle skute¢né situace. Po zpétné volbé normalniho rezimu
pokracujeme v méfeni. U téchto filtri je dulezité aby nepfisly do styku s vlhkosti a tim vzniku
plisni na gelové hmot¢ mezi skly.

Ptiklady snimki bez a s polariza¢nim filtrem:

S8&kmmgh 1205

PI30m 050.40:N50',40km/h 50mm} 0470030

Obr. 88 Priklad snimku bez polariz. filtru Obr. 899 Priklad snimku s polariz. filtrem

Reflexni filtr

Pouziva se k potlaceni intenzity odrazu od reflexni znacky a k vytvoreni sekundarniho odrazu
znacky se snizenou intenzitou. Tento filtr se nasroubuje na objektiv (pokud je objektiv
vybaveny clonou je vhodné ji sundat) a otdCenim volné piredni Casti se nastavi vhodné
umisténi RZ na snimku. Vybereme takové misto, aby byla RZ v kontrastu proti pozadi.
Vhodna je napi. vozovka pfed vozidlem Vysledkem je eliminace piesvétleni reflexni
registracni znacky. Plati: ¢im je reflexni znacka vice piesvicena, tim je reflexni filtr t¢inné;si.

Priklad pouziti reflexniho filtru s bleskem

475km/h 0000000107 ‘||82(J1'44 23.02.2006

. ' e 177 68

L 30m ©O20,30;N20,30km/h _36mm 05/0129 Ly30m 020,60 NZ0T60RMIh. 44mm
Obr. 90 Snimek ve dne Obr. 91 Snimek v noci
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6.3.2 ProhliZeni snimku

Funkci pro prohlizeni obrazki volime piimo zhlavni nabidky stiskem tlacitka

RAMERI10

ProhliZeni snimku. Po stisku tohoto tlaCitka se zobrazi obrazovka, kde mizeme volit
prohlizeni podle data, ¢isla snimkti a hodiny potizeni.

225t | @)~ | ¥

oznaceni (disketou)
jiz pfeneseného
snimku

2010.11.01

"“‘-—--_-l_

sare

(140190

~E G D

=l | 17.1.2011 07:51:14 |

Obr. 92 Obrazovka prohliZzenych snimki

2 3
\ 4
A 4 09:46:39 j ®\A ‘ 4
X 1o T ——— 5
e [ B 5 - l—
= 09:40:00
6
09:41:36 G -
645 TE e
Lo B2 0g:41:55 O [
Th AT o
L [ 08:42:49 o
4 ogan - 203 8
L % 09:44:52 i S
09:45:01 H1AT 0750 “
— 19
09:45:09
o B8 ggasag [ a0y X ||
09:45:54 ﬁﬁ _— | 11
09:48:46 —
& | 12
Tz (=] | 15.8.2011 08:38:00 |
Obr. 93 Obrazovka prohlizenych snimkl — vybér ze seznamu
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1) Vybér data pofizeni snimku

2) Vybér pofizeni snimku — smér, typ a rychlost vozidla, ¢as potizeni snimku a ptipadné
rozpoznana registracni znacka. Pokud byl snimek jiZ pfenesen, je to indikovano
ikonou diskety

3) Ikona hodin — po kliknuti na ikonu hodin se zobrazi menu s vybérem hodin, pro
zrychleny pfesun mezi snimky. Po zadani ¢asu se zobrazi 1. snimek dané hodiny.

4) Posun mezi jednotlivymi snimky — pokud je zobrazen prvni (nebo posledni) snimek
daného dne, automaticky se vybér pfepne na piedchdzejici (nebo nésledujici) den, tak
aby prohlizeni snimkt bylo ¢asové navazujici.

5) Zobrazi detail vyfezu registratni znacky pokud byla pfi zpracovani snimku jiz
vyznacena

6) Zobrazi detail vyiezu oblic¢eje fidi¢e pokud byl pii zpracovani snimku jiz vyznacen.

Vybér registracni znacky se provadi vodorovnym tazenim pera po dotykovém displeji pres

danou znacku. Vybér vytezu obliceje se provadi tazenim pera po dotykovém displeji okolo

oblasti, kterou chceme vybrat. Doporucuje se udélat ¢tverec ve sméru -1 =) 1T 3

7) Volba zmény parametru kontrastu

8) Volba zmény hodnoty jasu

9) Na snimek se pouzije automaticky histogram (optimalizace pomérti svétla ve snimku)

10) Snimek se zobrazi v pivodni podob¢

11) Tlacitko pro editaci prestupku (vySe pokuty, vyfizeni na misté, poznamka)

12) Tlacitko doplitkovych funkci ( zobrazeni pomocné miizky pro snazsi ur¢ovani pomera
velikosti vozidel, pfenos snimkit)

. , — o , , v . ,
Po stisknuti tlacitka se zobrazi nabidka dalSich moznosti:

o  Mrizka

o Neni — vypne zobrazeni pomocné miizky

o Kriz — zapne zobrazeni pomocné miizky ve tvaru kiize

o Zameéreni - zapne zobrazeni pomocné miizky s obdélnikem na stfedu
e Prenos snimkil

o Zacatek prenosu — datum a Cas aktualniho snimku se pfevede do ptenosu
snimk jako poc¢ate¢ni pro prenos (vybere se jako prvni snimek pro ptenos)

o Konec prenosu - datum a €as aktualniho snimku se pfevede do pfenosu snimkl
jako koncovy pro ptenos (vybere se jako posledni snimek pro pienos)

o Zrusit zacatek prenosu — zrusi se vybér data a Casu pro zacatek prenosu

o Zrusit konec prenosu — zrusi se vybér data a ¢asu pro konec pienosu

Po kliknuti na oblast stavovych ikon (vlevo dole, mimo ikony baterie) se zobrazi menu pro
rychlé nastaveni zkuSebniho rezimu (Prejit do zkuSebniho reZimu méreni |/ Prejit do
normalniho rezimu méreni). Déle pak je nabidka |G

zobrazeni mfizky (viz prohlizeni). Zobrazeni miizky v

Start/Stop a Video.
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L — |/

Pokuta

6 = |12I]I]
\ 7

[© Vyfizeno na misté

NE

P
)
4

/

Poznamka

Potyrdit Zrusit

Obr. 94 Obrazovka pro editaci prestupku

Vytez registracni znacky (pokud byla vybrana v prohliZeni)
Registra¢ni znacka rozpoznana ANPR

Tlacitko pro pfevod registracni znacky k editaci

A OW N =

Editace registra¢ni znacky pomoci zobrazené klavesnice— v ptipadé, Ze je Spatné
rozpoznano

Vyiez obli¢eje z prohlizeni (pokud byl vybran v prohliZeni)
Ikona pro aktivaci editace hodnoty pokuty a mény

Editace velikosti pokuty

Me¢na pokuty

A S A

Potvrzeni vyfizeni na misté

10. Poznamka k piestupku — dopliiujici informace

Radar umoziuje soucasné jak prohlizet snimky tak i na pozadi méfit a ukladat snimky
a soucasn¢ prenaset nové snimky napft. na pamétové médium.

Pozor! Vice operaci sou¢asné mize ovlivnit rychlost zpracovani pti méfeni rychlosti.
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Prohlizeni videosekvenci

YI 22.04.2011 jl 82 — | 7
m km/h

45D

lie I
oo

.:;:i:.‘

I/

N 2

Obr. 95 Obrazovka pro piehravani uloZzenych videosekvenci

Popis funkénich tlacitek:

1)
2)
3)
4)
S)
6)
7)
8)

tlacitko prehravani videa

tlacitko pauza

tlacitko stop — zastavi piehravani a pfesune se na zac¢atek zdznamu

tlacitko snimek zpét — moznost posunu po jednotlivych snimcich zpét
tlacitko snimek doptfedu— moznost posunu po jednotlivych snimcich doptedu
posuvnik (ukazatel) — moznost posunu ve zvolenych usecich

¢islo ulozené videosekvence (souboru)

¢islo aktualné zobrazeného snimku

v j P TR T uj - v v j PN TR TR uj - ‘ v

i [ 1,81 [

a G

© L)

> — 23 > Sl Y

i 'Y n "

L E u kS

{z & 4= &

op (3 op B
OIS s s 0 I 2 s s
EESE =2 woaz0nweze EESE = AT w2

Obr. 96 Zobrazeni miizky — kiiz Obr. 97 Zobrazeni miizky - zamé&feni

Pomocna mfizka je zobrazena za ucelem objektivnéjSiho posouzeni zmény velikosti méfeného
vozidla pfi provadéni méteni v reZimech Start/Stop a Video.
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6.3.3 Denik

V zafizeni existuje elektronicky denik, do kterého se zapisuji kritické chyby zatizeni a
dale informace o zapnuti a vypnuti zafizeni a blesku, o pfihlaSeni a odhlaseni uzivatele, o
zapnuti a vypnuti pfenosu snimkt, o zamknuti pracovni plochy, o zaplnéni disku, o zapnuti a
vypnuti dobijeni baterie radaru atd.

Modul - Udilost Datum a cas |;|
Sprava uzivateld 2.11.2010 16:44:58
Prihlaseni uzivatele
ADMINISTRATOR
Meérici jednotka 2.11.2010 16:45:11
Start méfeni
MEérici jednotka 2.11.2010 16:45:14| |
Stop méfeni
MEérici jednotka 2.11.2010 16:45:19
Start méfeni
MErici jednotka 2.11.2010 16:45:22
Stop méfeni
MEfici jednotka 2.11.2010 16:46:23
Start méreni
MErici jednotka 2.11.2010 16:46:32
Stop méreni
MErici jednotka 2.11.2010 16:46:44
Start méfeni LI
EED E % | 8.11.2010 12:28:18 |

Obr. 98 Provozni denik

Pti volbé tlacitka ProhliZeni deniku z hlavni nabidky se otevie obrazovka zobrazena
na predchozim obrazku. Tato obrazovka slouzi k prohlizeni deniku. MiZeme se zde
pohybovat po jednotlivych strankach stiskem tlacitek na horni li§t¢ a nebo posuvem na pravé
stran¢ obrazovky.

Po stisknuti tlagitka s disketou [ell se provede export deniku na USB disk vloZeny do
radaru (podobné jako u pfenosu snimki). Deniku je v kodovani UTF-8 a je ptelozen do
aktualné zvoleného jazyku. Denik je ulozen ve formatu CSV.

Denik nelze nijak smazat. Jeho velikost je omezena programem a po dosaZeni limitni
velikosti jsou nejstarSi zdznamy automaticky mazéany. Kazdy zdznam je opatfen datem a
Casem.

Stiskem tlacitka Navrat zpét se vracime do hlavniho menu.
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6.3.4 Polozka Statistika

Cinnost zafizeni 1ze zpétné sledovat také pomoci okna statistiky. V horni listé jsou na
vybér nésledujici funkce statistiky:

- Tabulka statistiky

- Roc¢ni statistika

- Mgsicni statistika

- Tydenni statistika

- Denni statistika

- Hodinova statistika

- Statistika sméru

- Statistika typu vozidla

V dolnim okné¢ tabulky statistiky jsou zaznamenana vSechna zmétena vozidla. Kazdy
fadek méfeni zaCind datem a Casem méfeni. Nasleduje zméfena rychlost. Pokud je zméfena
rychlost nadlimitni je udaj o rychlosti zobrazen Cervené. Poté je v fadku zaznamenan smér
méieni a to jak Sipkou, tak 1 danym textem. Posledni idaj o méteni je typ vozidla (osobni /
nakladni).

Roc¢ni statistika — v sloupcovém grafu jsou zobrazeny poc¢ty méteni dle danych roki

Mésicni statistika — v sloupcovém grafu jsou zobrazeny pocty méteni dle mésict v
roce
Tydenni statistika — v sloupcovém grafu jsou zobrazeny poc¢ty méfeni dle dni v tydnu

Denni statistika — v sloupcovém grafu jsou zobrazeny pocty méieni dle dnit v mésici

Hodinova statistika — v sloupcovém grafu jsou zobrazeny poc¢ty méteni podle danych
hodin béhem dne

Statistika sméru — kolaCovy graf zobrazujici informaci o métfenich na piijezdu a
odjezdu

Statistika typu vozidla — kolaCovy graf zobrazujici informaci o méteni osobnich a
nakladnich vozidel

Po stisknuti tladitka s disketou Jlzl] se provede export statistiky na USB disk vloZeny do
radaru (podobné jako u pfenosu snimkil). Statistika je ulozena ve formatu CSV. Data
obsahuji:

o datum a ¢as méfeni

o rychlost

o jednotku rychlosti

o smér (A = prijezd; D = odjezd)

o typ vozidla (C = osobni; T = nékladni)

o pfiznak, Ze byl uloZen snimek (S)
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Tabulka statistiky

Tabulka statistiky

Rocni statistika

Mesicni statistika
Tydenni statistika
Denni statistika
Hodinova statistika
Statistika sméru

Statistika typu vozidla

Obr. 99 Statistika

v Tabulka statistily j@‘

Datum Cas Rychlost Smeér Typ vozidla |:|
3.11.2010 12:40:08 84 kmih . Pfijezd = Osobni =
3.11.2010 12:40:09 84 kmfh 1 Odjezd > Osobni
3.11.2010 12:40:11 88 km/h 1 Odjezd == O sobni =
3.11.2010 12:40:11 77 kmih . Pfijezd = Osobni =
3.11.2010 12:40:12 79 km/h . Pfijezd = Osobni
3.11.2010 12:40:16 83 kmsh 1r Odjezd «=» Osobni =

3.11.2010 12:40:18 84 kmih 4F Odjezd «= Osobni =
3.11.2010 12:40:24 81 kmih . Pijezd = Osobni
3.11.2010 12:40:25 87 kmih . Pijezd = Osobni =
3.11.2010 12:40:33 78 km/h . Prijezd T Nakladni [
3.11.2010 12:40:43 73 km/h . Prijezd > Osobni
3.11.2010 12:41:02 73 km/h - Prijezd == O sobni
3.11.2010 12:41:13 75 kmih d. Prijezd Tl Nakladni [
3.11.2010 12:41:17 76 km/h 4F Odjezd == Qsobni =

3.11.2010 12:41:18 75 km/h i Odiezd == Qsobni =

TR E | 8.11.2010 12:29:45 |
Obr. 100 Statistika- tabulka statistiky
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Denni statistika

' ' ' '
i e Lk e e e R L B L e S

}-0].00.040}6}.0].04.04.0}0}.0]0

oY E = | 26.4.2011 09:17:20 |

Obr. 101 Denni statistika

Statistika sméru

Frijgzd 15

Odjezd 11

FRg E | 26.4.2011 09:16:26 |

Obr. 1022 Statistika sméru
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Osobni 22

Statistika typu vozidla

N akladni 4

ERG E = | 26.4.2011 09:16:26 |

Obr. 1033 Statistika typu

Stiskem tlacitka Navrat zpét se vracime do hlavniho menu.

RAMERI10

Upozornéni: Funkce statistiky udava pouze obecnou informaci v zavislosti na poctu a
charakteru méteni (berou se vSechna métfeni od doby uvedeni radaru do provozu). Za ucelem
roztfidéni méfeni dle konkrétniho tydne, mésice, typu vozidla, sméru atd. je nutno provést

export souboru statistiky a dalsi tfidéni provést napt. v tabulkovém procesoru Excel.

6.3.5 Polozka Prenos snimku

Do tohoto rezimu se dostaneme z Givodni nabidky

Prienos snimku se zobrazi Obr. 103.

Obr. 79. Po stisku tlacitka

Pfenos snimki

Profil pfenosu

| Pfenos pies USB disk
Zpusob pfenosu
& USB © Sitovy disk (SMB)
USEB disky

CFTP

Cesta ulozeni

FLASH [849MB/7728MB] ~| |photos

I Snimky od:  |01.1.2010  ~| | 0:00:00

I Snimky do:  |26.4.2011  ~| [10:00:00

" Pfenést jiz stazené snimky

Spust pfenos Zastay prenus

2| ElE

FEG E = | 26.4.2011 09:24:12 |

Obr. 104 Ptenos snimki s volbou pfenosu na USB disk
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V tabulce zpiisob prenosu mulzeme navolit typ pfenosu. U typu prenosu USB
vybereme druh a nazev adresafe ptipojeného FLASH disku, kam budeme pfenesené snimky
ukladat, nastavime zda chceme piendset nové nebo jiz prenesené snimky, pfipadné snimky
pofizené v c¢asovém intervalu ,,0d-do*. Dal§im druhem pfenosu je pomoci protokoli SMB
(Samba) a pomoci formulafe FTP viz obr.105. Pomoci tlacitka Spustit ptfenos, dojde
k pfenaseni snimk.

Prenos snimku

Profil pfenosu

FTP - 192.168.0.56 <

Zplsob pfenosu

= use ' Sitovy disk (SMB) “FTP

Hostitelsky pocitac (doména nebo IP adresa)
|192.168.0.56

UzZivatelské jméno

rrrTrTE

Iradarphutus

I Snimky od: | 1.1.2009 ~| | 0:00:00 =

I Snimky do:  [10.11.2010 | [14:00:00

Spust prenos Zastav prenos

T E = | 10.11.2010 13:30:57 |

Obr. 105 Pienos snimkil s volbou pfenosu pomoci formulaie FTP

Tla¢itkem Zména sitového prihlasovaciho hesla piejdeme do obrazovky Obr. 106,
kde mizeme zadat sitové piihlaSovaci heslo. Sitové ptihlasovaci heslo mizeme zadavat
klavesnici daného jazyka.
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Prenos snimki
I radarphutus :I'
~ USB 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 = \
O w E R T Y u 1 0 P [ 1 nrt
|192.1EB A 5 D F G H J K L
Z X C ¥ B N MW ?

Iradarph

CAPS LOCK SPACE Backzpace
I Snimk

| zZrustt |
I” Snimk

Spust prenos ‘ Zastay prenos
EEmE [10.11.2010 13:33:34 |

Obr. 106 Priklad zadani sitového piihlasovaciho hesla

v

11%

Pfenos snimkil
Profil pfenosu

~ USH

| Pfenos pres USB disk

Zplsob pfenosu

© Sitovy disk (SMB)

CFTP

" Prenést jiZ staZené snimky

Spust prenos

USE disky Cesta ulozeni
Flash [838MB{7743MB] ~|  |\photos
¥ Snimky od: | 1.11.2010  ~| [ ;:oo:00
I Snimky do:  [10.11.2010 - [14:00:00

Zastav pfenos

EEE e

[10.11.2010 13:37:21 |

Obr. 107 Zobrazeni pribe¢hu pienosu pienaSenych snimki

Pokud se ptfi prenosu snimkli (souboru videosekvence) vyskytne jakékoliv chyba, je
zobrazeno chybové hlaseni. U zatizeni RAMERI10 se radar snazi v ptipad¢ chyby (v ptipadé
bezdratového pienosu) opakované navazat spojeni.

Na pevném disku v pocitaci jsou ulozeny dvé skupiny snimkd. Prvni skupinu tvofi
snimky (soubory) nové namétfené a dosud nepienesené na vyménné pameétové médium nebo
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na vzdaleny disk (na ktery pfistupujeme pies pocitacovou sit’). Druhou skupinu tvofi snimky,
které byly pfeneseny pii predchozich pfenosech novych snimkl (pro kazdou skupinu je na
disku vymezeno urcité misto a proto jsou nejstarSi pfenesené snimky postupné mazany a
nahrazovany novymi pravé prendSenymi snimky).

oznaceni (disketou)
jiz pfeneseného

At
;i

e EE@®D L

47

= | 17.1.2011 07:51:14 |

Obr. 108 Zobrazeni statusu prenesenych snimki

V obou ¢astech, tj. jak v novych tak i v pfenesenych snimcich, probihd prohliZeni stejnym
zpusobem. Pienesené snimky jsou v rezimu prohlizeni oznaceny symbolem diskety, viz Obr.
108. Pokud neni ptfed pienosem vybrdna skupina snimkii (napf. dle data od/do), jsou
preneseny vSechny nové pofizené snimky.
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6.3.6 Polozka Lustrace

Funkce ,,Lustrace® slouzi pro praci s databazi registracnich znacek, zadavavani uzivatelsky
definovanych registranich znacek do patrani a prohliZeni rozeznanych registranich znacek
vcetné doplikovych udaja (vyrobni znacka vozidla, barva, platnost STK).

Pokud se do radaru vlozi USB flash disk s aktualizaci databazi, zobrazi se tlacitko pro

provedeni aktualizace viz. tlac¢itko Aktualizovat databaze na Obr. 130. Po stisknuti tohoto
tlacitka se provede stazeni dat do radaru.

Po kliknuti na spodni liStu obrazovky s informacemi z lustrace vozidla (oblast Vozidlo), se
zobrazi tabulka s detailem, tak aby byly vSechny udaje zieteln¢ Citelné.

"‘ 8.11.2010 8:54:45 98 km/h  Prijezd Méreni |
055145 R 0"

Stanovisté

SPZ

370 5285 ] Sobiels
! CITROEN SAXO

I ReZim
B Mereni
LA aE S TK: 15.7.2011 radarem

0 kmih S ORV:

= : : Limity
Ereni ¥lasni rpchlost: ETROET S:xos‘“

=l 88kmsh [ 0 kmih }[,,ODRA % STK:H_,,-,._Q,,”] Kamera

EZH = = | 8.11.2010 08:56:18 | AN

Obr. 109 Lustrace vozidla — zobrazeni detailni tabulky

1. Provéreni — v tomto panelu lze ziskat informace z databaze vozidel. Do edita¢niho
policka se zada registracni znacka a v dolnim panelu se zobrazi dostupné informace o
vozidle, jako je typ a barva vozidla, STK, ORV a informace zda je vozidlo v patrani.
Pokud ma vozidlo propadlou STK, ¢i ORV nebo je v patrani, zobrazi se informace na
zvyraznéném podkladé. Jestlize se po zadani registracni znacky nezobrazi informace,
nejsou informace o vozidle v databazi.
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_ Uzivatelské RZ | Nalezene RZ
1231005
L] 1 2 3 4 L b Fi 8 a9 = %
Q W E R T Y u 1 1} P [ 1
A 5 D F G H J K L
s = C i B H ] . - !
CAPS LOCK SPACE Backspace
&) SKODA OCTAVIA
[+
4123 1005 BMOoDRA TMAVA 27.10.201 158
= [ 14.9.2011 06:45:34 |

Obr. 110 Provéfeni daného vozidla

Soucasné lze provétit 1 vice registracnich znacek. Je povolené zadat registra¢ni znacku
tak, Ze jeden znak je nahrazen otaznikem ,,?*“. Otaznik reprezentuje libovolny znak.
Napt. 1Z3100? provéeii registracni znacky 173 1000, 173 1001, 1Z3 1002, .......... ,
173 1009. Nebo 14?1234 proveii 140 1234, 141 1234, 142 1234, ......... , 149 1234 a
dale 14A 1234, 1AB 1234, 1AC 1234,......... , 1AZ 1234.

_ Uzivatelské RZ | Nalezene RZ

1231007
0 1 2 3 4 L b Fi 8 9 = %
Q W E R T ¥ u I 0 P [ 1
A 5 D F G H J K L
z = C v B M M !

CAPS LOCK SPACE Backspace
f 123 1003 ﬁfg\fmﬂgm 4.9.2008E2
Propadla SKT .
iz B v
123 1006 232%?02&?&,& ZAKLADNI 21.9.2009L|
= | 14.9.2011 06:48:16 |

Obr. 111 Provéfeni vice vozidel

2. Uzivatelské RZ — panel slouZi k zadani a spravé uzivatelsky definovanych registracni
znacek. Zadavaji se zde registracni znacky vozidel na nézZ ma byt obsluha pfi
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rozpozndni upozornéna a nejsou v nahrané z centrdlni databidze vozidel (patrani,
propadla STK, ORV). Vyuziti je napf. pfi mimofadnych patrani nebo zadavani
sledovani registracnich znacek lokalniho vyznamu.

v

5 154 4545

M 173 5721

& 174 6400

Provéreni _ MNalezene RZ ‘

pronasledovani

pronasledovani

MNova RS Smazat RZ Zmeénit alarm
= | 14.9.2011 07:36:13 |

Obr. 112 Uzivatelsky definované registracni znacky

Nova RZ — po stisku tohoto tlacitka se zobrazi dialog pro zadani registra¢ni znacky. Poté

se zada jesteé typ alarmu (text jez se bude zobrazovat pii pozitivni lustraci).

v Provéfeni _ Nalezene RZ
[ 154 4545) "
g seéfovo vozidlo _
pronasledovani -
sledovani
v
Jiny alarm
Vybrat
MNovid RZ Smazat RZ ‘ Zménit alarm
= | 14.9.2011 07:37:52 |

Obr. 113 Vybér alarmu pro uzivatelsky definovanou registracni znacku
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Smazat RZ — vymaze oznacenou registra¢ni znacku z uZivatelsky definovanych
lustraci

Zménit alarm — pro danou znacku zméni typ alarmu

3. Nalezené RZ — vypiSe seznam znacek, které byly zafizeni rozpoznany. Panel obsahuje
seznam registracnich znacek, které jsou vyfiltrované v obdobi od — do. Déle je zde
nahled na situaci pfi pofizeni z kamery a nahled na registracni znacku. V edita¢ni
poli¢ku lze vyhledavat danou registracni znacku (Ci jeji ¢ast). K prochazeni mezi
hledanymi znackami, pak slouZi Sipky vedle editacniho poli¢ka pro vyhledavani.

Proveéreni ‘ Uzivatelske RZ _

v

14:00:35
4 373 1150 2.9 2011
14:00:39

[H
= 279 234 299011 4

4 376 159

!!

c 14:00:57
= UHK 0860 5 9 2011

14:01:04
[z: 174 9695 2.9 2011

c 14:01:07 ¥
= 376 985 2992011

14:02:20
B uHE 6408 e
Od: |u7.a.2u11 |
Do: |14.9.2u11 -|

mgledat Rzﬁ

= | 14.9.2011 07:08:21 |

!

= + 48 km/h

Obr. 114 Seznam rozpoznanych registra¢nich znacek

Po kliknuti na nahled z snimku nebo registracni dojde ke zvétSeni toho nahledu. Po
opctovném kliknuti se obrazovka vrati do pivodniho zobrazeni.
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Provéreni UzZivatelske RZ

v

d 376 9852
14:02:20
3 UHE 6408 e |

2011.09.02 14:01:03 0000000154 11/0011

= [ 14.9.2011 07:10:17 |
Obr. 115 ZvétSeni nahledu

V  Provéfeni | Uzivatelské RZ

cz: 376 9852
14:02:20
H UHE 6408 282011 W |

= | 14.9.2011 07:12:36 |

Obr. 116 ZvétSeni nadhledu registracni znacky
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6.3.7 Polozka Nastaveni

Funk¢ni tlacitka tohoto podmenu slouzi pro nastaveni zakladnich parametra radaru. Jednotlivé
funkce budou vysvétleny nize.

v Mereni |
i i »
Mafeni Podsviceni D

Lokalizace 4 Start

Prohlizeni snimkid

i 3
Denik Hlasitost /Q

Statistika ReZim méfici jednotky * Stanoviste
Pfenos snimkid Zkusebni rezim 4 D &
Lustrace Rychla volba 4
Y Svédek

[De-Nastaveni-=ll Servis 4

ReZim
Sprava uZivateld Meéreni
radarem

Odhlaseni

¥lasmi rychlost
Qe [ Okm/h ][

B =4 [13.10.2011 12:02:59 |

Limity

Yozidl

J Kamera

Obr. 117 Seznam funkci v menu Nastaveni

6.3.7.1 Podsviceni

— vybér grafického vzhledu radarového SW (napi. Denni — svétly, No¢ni — tmavy, AD9 —
barevna zména vzhledu obrazovky)

v Meéreni
e P odsviceni—==ill] D
Prohlizeni snimki Lokalizace Start
Denik Hlasitost /E
Statistika Rezim méfici jednotky Stanovisté
Prenos snimki Zkusebni rezim b B &
Lustrace Rychla volba 4
4 Svédek
[e-Nastaveni =il Servis »
ReZim
Sprava uzivateld Méreni
radarem
Odhlaseni
Viastni rychlost Yozidl Cinity,
Vypnaut [ Dkmih H J Kamera

TR E =4t [ 13.10.2011 12:03:01 |

Obr. 118 Nastaveni podsviceni grafického zobrazeni programu
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6.3.7.2 Lokalizace

— vybér komunikac¢niho jazyka radaru ( zobrazeni klavesnice vzdy ve zvoleném jazyku)

v Meéfeni
Mafeni Podsyiceni b D

P THEERE eafid - WielreEs [ Gestina Start
; b .
Denik Hlasitost English E
Statistika Rezim méfici jednotky * Stanovisté
Pfenos snimkd Zkugebni razim 4 &
Lustrace Rychla valba b
Y Svedek
[e-Nastaveni-il Sarvis 3
ReZim
Sprava uZivateld Me&Feni
radarem
Odhlaseni

o Limity

¥lasti rychlost:
A [ Okm/ih }[ } Kamera

E = [13.10.2011 12:03:02 |

Obr. 119 Nastaveni komunikacniho jazyka

Pouze pro zadani hesla je vzdy nastavena anglicka klavesnice.

6.3.7.3 Hlasitost

— nastaveni hlasitosti zvukového vystupu radaru 0% az 100%

Nastaveni hlasitosti ma vyznam pouze je-li radar ovladan pomoci dotykového displeje.
V ptipad¢ ovladani radaru pomoci Tablet PC je potieba hlasitost zménit v opera¢nim systému
Tablet PC.

v Meéreni
Mé&feni Podsviceni C D
Prohlizent snimki Lefelree ' Sl
— e Hiasitost =il /E
Statistika Rezim méfici jednotky * Stanovisté
Prenos snimkid Zkusebni rezim e &
Lustrace Rychla volba r Svidek
e-Nastaveni-=aii Servis 3
ReZim:
Sprava uzivateld Méreni
radarem
Odhlaseni
Yiasmi rychlost Cimity
Rennt { Dkméh } Kamera
E =t [13.10.2011 12:03:04 |

Obr. 120 Nastaveni hlasitosti zvukového vystupu
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6.3.7.4  Rezim mérici jednotky

Automat — pfepne méfici jednotku do automatického médu. Po zméfeni prestupku zacne

automaticky dal$i méfeni.

Rucéni rezim - piepne méfici jednotku do ruéniho médu. Po zméteni prestupku se meteni

ukon¢i. Dalsi méfeni l1ze provést po opétovném stlaceni tlacitka ,,Start™.

' Meéreni
iceni 3
Mé&feni Podsvyiceni D
i 3
Prohlizent snimki pebalizate start
i »
Denik Hlasitost
Statistika PRezim méfici jednotiy 4 [ Stanovisté
Prenos snimkd Zkusebni rezim 4 &
Lust Rychla volb: 4
ustrace ychila volba Svédgk
.-Nastavem’-" Servis 3
RezZim
Sprava uzivateld Méfeni
radarem
Odhlaseni
Wlasini rychlost- W lelty
Vypnout [ Okm/h }[ Kamera

E =i [13.10.2011 12:03:06 |

Obr. 121 Nastaveni rezimu méfici jednotky

6.3.7.5 ZKkuSebni rezim

Zapnut — piepne radar to testovaciho reZimu (snimky nejsou ukladany)

Vypnut — piepne radar do normélniho provozu (vypne testovaci provoz)

Zapnuti/vypnuti zkuSebniho provozu se provadi v obrazovce méfeni (Nastaveni — zkuSebni
rezim). Je-li zapnut zkuSebni provoz, neuklada se obrazova dokumentace. Je-li Start dal§iho
méfeni automaticky, bude se méfit dale i po zméfeni a pofizeni dokumentace prvniho
nadlimitniho vozidla. Je-li Start dalStho méfeni nastaven na rucné, po zmeéfeni a pofizeni
dokumentace prvniho nadlimitniho vozidla se méfeni vypne.

’7 MEfeni
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Méreni

Prohlizeni snimki

Podsviceni

Lokalizace

(]

4]
=
o

-+

i L3
Denik Hlasitost
Statistika ReZim méfici jednotky Stanovisté
Pfenos snimkii eb Zapnut &
Lustrace Rychla volba * Vypnut
i i Svedek
P-Nastaveni =il Servis
ReZin
Sprava uzivateld Méafeni
radarem
Odhlageni
Vlastni rychlost- Wozidl lelty
RCEnctt { Dkm/h }[ ] Kamera

B =4 [13.10.2011 12:03:07 |

Obr. 122 Volba zkusebniho rezimu
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6.3.7.6  Rychla volba

Tlacitko (1 aZ 6) — zobrazi dialog k nastaveni tlacitek pro preddefinované limity mista a

radaru v obrazovce méfeni

v Meéreni
- b
M&fani Podsviceni
Prohlizeni snimki Lokalizace ' S
i »
Denik Hlasitost /%
Statistika Rezim méfici jednotky * Stanovisté
Pfenos snimki Zkuiebni rezim > &
Lustrace SRR [/ Tlagitko 1 N
Svédek
»Nastaveni-" Servis Tlatitko 2
TlaEitko 3 +—ReZim-
Spriva uzivateld Mé&feni
Tlacitko 4 radarem
0dhlaseni Tlatitko 8
) aritke Limity
Wlasini rychlost
Vypnout [ Dkmih } Tlagitko & Kamera
~—

TR B

[13.10.2011 12:03:09 |
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Obr. 123 Nastaveni pro pfeddefinované mista a limity méteni

6.3.7.7 Servis

Volbou tohoto tlacitka piejdeme do reZimu servis, kde provadime v ptipad€ poruchy kontrolu
jednotlivych nastaveni a spravnou funkci systému. Tato obrazovka je pfistupna i1 uZivateli, ten
ma moznost ziskat informace o stavu systému, zapnout funkce ANPR a GPS a provést
provozni kontroly.

v

Meérfeni

Prenos snimkd

Lustrace

Sprava uZivateld
Odhlaseni

Vypnout

Podsviceni

Zkusebni rezim

Rychla volba

e-Nastaveni-=al | I Servis ——=ail

Ylasmi rychlost
[ Okm/h -J

GPS

ANPR

Popis zafizeni

Provozni kontroly

O

Méreni
Prohlizeni snimkd Lel=iress ' Start
Denik Hlasitost 4 /E
Statistika Rezim méfici jednotky * Star‘ll:lviété

D B 2

[13.10.2011 12:03:11 |

Obr. 124 Zobrazeni podnabidky Servis
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Popis zatizeni — V této obrazovce je mozno zkontrolovat typ zafizeni, vyrobni Cislo, verzi
SW, provozni teploty, napé&ti a dals$i dopliikové informace o zatizeni. Tato informace je pouze
pro Cteni a umoziluje servisni organizaci dodatecnou detekci zafizeni a jeji konfiguraci. Dale
je zde mozné nastavit hlasitost hlasového vystupu radaru (plati pfi pouziti displeje) a moznost
nastaveni ¢asu a data radarového programu — tlac¢itko Zménit datum a ¢as. Toto je nutné
provadét pii prechodu na letni/zimni ¢as, popt. pro ucely nastaveni ptesného casu.

M

Vyrobni éislo: 10/0006 Verze SW: 1.0.0

Typ zafizeni: Ramer 10C (zastavba v auté)

Mapéti pocitace: 5,09 V (5 V) Mapéti baterie: 13,6 V (12 V)
Teplota pocitace: 23,7°C Teplota méfici jednotky: 19,8°C
Teplota baterie: 25,1°C Teplota DERO: 25,1°C

Teplota kamery: 25,0°C Verze meéfici jednotka: v2.9
Typ kamery: P141_M_GE Typ blesku: XENON

Typ objektivu: TAMBON 28-75mm); ff2.8-/19.0; verze: 5.9
Konstanta tacha: 3610

;l Hlasitost {(38%) ;l

Zmeénit datum a cas

ERG E = | 26.4.2011 09:19:00 |

Obr. 125 Popis zatizeni

Provozni kontroly — zobrazi obrazovku ve které 1ze provést provozni kontroly radaru
Zékladni funkce zafizeni RAMERI10 je méfeni pomoci radaru. Pfed zapocetim prace
zkontrolujte zafizeni zda odpovidd pozadavkim na stanovend mefidla podle upozornéni
v kap.1. Pokud zafizeni odpovida poZadavkim, ustavite zafizeni pied zahajenim méteni podle
typu zatizeni (viz kap. 5.7, 5.8, 5.9). Po zapnuti zafizeni nastavite pozadované parametry
podle odpovidajicich kapitol kazdého typu méfidla. Zatizeni je plné¢ automatické a pfi
dodrZeni Navodu k obsluze je schopno pracovat autonomné. Pred po¢atkem méfeni je nutné
provadét predepsané provozni kontroly.

Provozni kontroly jsou dileZitou a nezbytnou soucdsti pouZivani zarizeni. Provadi se vidy
pred zahdjenim méreni a pvi kaZdém podezieni na poruchu (mimo KONTROLA TACHA).
SIMULACE MERENI PRES MJ je povinné provddét u viech typit mé¥i¢ii. RADAR PRES
TACHO se provadi pouze u verze RAMERIO C pred zahdjenim méreni za jizdy.
KONTROLA TACHA se vyuZiva hlavné p¥i servisnich ukonech. VyZaduje definovanou
drahu a proto ji obsluha vyuZiva pouze orientacné pvi podezieni na chybu, pokud ma
k dispozici odpovidajici definovanou drahu.. Pripadnou chybu vSak odhali test RADAR
PRES TACHO.
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Provadéni jednotlivych testii:

Stiskem tlacitka Test radaru v rezimu nastaveni radaru piejdeme do testovaci Casti
programu. Stiskem jednoho z tlacitek (viz. Obr. 126) pfechazime do konkrétnich testt.

v

Radar pres tacho Kontrola tacha

Simulace mérfeni pfes MJ Ukonceni

Obr. 126 Provozni kontroly - zdkladni nabidka testa

Radar pres tacho

Tento test ma vyznam pouze u verze RAMERI10 C. Pii testu je méfena vlastni rychlost
vozidla prostiednictvim odrazu od okolnich pevnych piekazek. Tento test se doporucuje
provadét s RH natoCenou na pravou stranu vozovky, aby nebyl test ovlivnény projizdéjicimi
vozidly. Na obrazovce se zobrazuje ptimo chyba métfeni kterd nesmi prekrocit £ 3 km/h do
rychlosti 100 km/h nebo +3 % nad 100 km/h. Test se doporucuje provadét taky v piipadé
vymény pneumatik.

Zatizeni RAMERI10 C, namontované v motorovém vozidle, se miize pouzivat pouze za
takového technického stavu vozidla, jaky byl zjistén v dobé ovéteni, provedené na prislusSném
pracovisti hlavniho méficiho tradu.

Zmena tlaku vzduchu kol, zména hmotnosti vozidla, vyména kol a pod. mohou byt pfi¢inou
zmenSeni presnosti méfeni rychlosti. Proto také technicky stav vozidla musi byt pravidelné
kontrolovan, zvlasté tlak a stav pneumatik. Véha vozidla nemtize piekrocit 250 kg v poméru
k vaze v dob¢ ovéfeni. Tato kontrola je doporucena pied kazdym meétenim rychlosti za jizdy.
V ptipadé vétsi chyby nez £3km/h do rychlosti 100km/h nebo 3+% pfi rychlosti nad 100km/h
je nezbytné nové nastaveni konstanty v ramci ovéfeni na metrologickém pracovisti, které
provedlo ptivodni ovéteni.
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Radar pres tacho Kontrola tacha

Simulace meéreni pres M.J Ukonceni

Radar pfes tacho
MNamérena hodnota: -1,1 km/h
Cas: 9:35:38

Obr. 127 Test radaru ptes tacho

Kontrola tacha

Tento test se pouziva rovnéz u verze RAMERI10 C. SlouZi ke kontrole kalibrace tacha pro

%

metrologické ucely a 1ze ji vyuZit i pro kontrolu po vyméné pneumatik, nebo kol.

Pfi tomto testu musi hodnota ulozena v méfici jednotce, kterd je uvedena jako
Konstanta tacha (v nastaveni radaru), souhlasit s hodnotou zobrazenou po ujeti drahy 1 km.
Tlacitky Start a Stop se startuje a ukoncuje Citdni impulst. Pfi nesouhlasu s hodnotou
uvedenou pii metrologickém ovéteni o vice nez 2 % je nezbytné nové ovefeni. Pro orientacni
kontrolu Ize pouzit i krats$i drahu, ale je nutny piepocet na 1000 m.

v

Radar pres tacho Kontrola tacha

Simulace méfeni pres M.J Ukonéeni

Kontrola tacha
Namérena hodnota: 3523

Stop

Obr. 1288 Kontrola tacha
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Simulace méfeni pies MJ

Tento test pracuje s piesnosti na 1/10 km/h. Aktivaci testu se zapoji do vstupu méfici
jednotky zkuSebni generator. Timto generatorem jsou vytvareny umélé cile a na displeji se
zobrazuje dvojice hodnot. Jedna hodnota je rychlost generovand generdtorem (hodnota
nahote), druhd hodnota (dole) je rychlost zmétend meéfici jednotkou. Naméfena hodnota musi
odpovidat testu s toleranci +1 km/h do rychlosti 100 km/h, nebo + 1 % nad 100 km/h, jinak je
meti¢ neschopny méteni.

v

Radar pres tacho Kontrola tacha

Simulace méreni pres MJ Ukonceni

Simulace meéreni pfes MJ

MNavoleny smer : prijezd

Testovana hodnota: 51,0 kmfh prijezd osobni
Mamérenad hodnota: 51.0 km/h priiezd osobni
Cas : 14:04:36

[10.11.2010 14:04:38 |
Obr. 129 Simulace méteni pies MJ

Simulace méteni pies MJ se provadi na vSech verzich zatizeni RAMERI10. U verze
RAMERI10 C se testy nesmi provadét za jizdy. Pro spravny prib¢h testu nastavujeme oba dva
sméry méfeni. V piipadé nastaveni jen nékterého sméru (pfijezd nebo odjezd) budou
zobrazovany pouze hodnoty pro zvoleny smér.

Kazdy z vySe uvedenych testll lze ukonCit stiskem tlacitka Ukonceni. V piipade
poruchy je tato porucha zaznamendna do provozniho deniku.

Kontrola pomoci VF simulatoru

Tato kontrola se provadi na vSech verzich. U RAMER10 C je ji mozné nahradit funkci
radar pfes tacho. Po zapnuti méfice, v reZimu pro nastaveni parametrli, nastavime limity pro
meéteni na 20 km/h pro kratkd i dlouhd vozidla (osobni a nakladni) a nastavime oba sméry
méfeni, tj. pfijezd a odjezd. Pfejdeme do rezimu Méteni — Méfeni radarem a Start méfeni.

Zapneme VF simulator. Pfedni stranu simulatoru pfiblizime v ose radarové hlavy na
vzdalenost cca 50 mm. Postupné pifepindme simulované rychlosti, pficemz kontrolujeme
namétfené rychlosti a smér méfeni na ovladaci jednotce. Méfené rychlosti musi byt shodné
s generovanymi rychlostmi s maximalni odchylkou + 1 km/h. Pii této zkouSce je nezbytné
pevné drzeni simuldtoru aby nedochazelo k prudkym pohybim pfi testu.
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GPS

Je-1i méti¢ vybaven GPS piijimacem, ktery je pfipojen do USB portu fidiciho pocitace,
bude na prvnim fadku zobrazena GPS soufadnice v soufadném systému typu WGS-84. Tato
aktualni soutadnice je zapisovana do potfizovanych snimki. Pfipojeny GPS pfijimac lze vyuZzit
pro synchronizaci ¢asu radarového pocitace s ¢asem GPS. K automatické synchronizaci ¢asu
dojde vzdy kratce po ptipojeni GPS modulu k pocitaci a poté pravideln€ kazdou hodinu - pouze
ale za predpokladu, Ze se GPS pfijimaci podati urcit polohu (pfijimac nesmi byt zastinén viici
obloze). v

Je-li GPS pfijima¢ ptipojen, ale nedafi se urcit polohu [enraram
bude na prvnim tadku text: Zem. Sirka:---, Zem. délka: ---. Neni
1i GPS pfijimac pfipojen budou zde zobrazeny: ---.

24 9 1215 E
@D @ 2. %[19.10.2011 08:09:10

ANPR - zobrazi obrazovku s informacemi o modulu pro automatické rozpoznavani
registracnich znacek a modulu pro spravu databazi vozidel (napft. aktualizace databazi).

Vsechny verze zatizeni RAMER10 mohou mit aktivovanu funkci automatického ¢teni
RZ, a pokud to umozni legislativa, i funkci pfistupu do hlavni databaze vozidel a databaze
hledanych vozidel. Funkce se povoli v nastaveni radaru a zafizeni musi byt doplnéno
softwarovym klicem umozniujicim ¢innost funkce. Tato funkce je aktivni i pfi reZimu radaru
Video (MéFeni — Rezim — Video), tj. nemusi byt zahdjen zdznam videosekvence pomoci
tlacitka Start. Dale je tato funkce taktéZ aktivni v reZimu méteni Start/stop.

ANPR:

Rozpoznavaci jadro 1 : cmanpr-7.2.7.62 : quick

Rozpoznavaci jadro 2 : cmanpr-7.2.7.62 Zapnout
Podporované znacky : CF SK HU PL roZpoznayani
Rozpoznavani : vypnuto

) Lustrace

Verze databaze vozidel : Aktualizovat
Verze databaze zajmovych vozidel : 20100302011 databaze
I E = [19.11.2010 13:58:14 |

Obr. 130 Menu pro nastaveni funkce ANPR

V této zélozce jsou zobrazeny informace pro rozpoznani registracnich znacek a lustraci
vozidel.

Rozpoznavaci jadro 1 (2) - udava verzi pouzitého rozpoznavaciho jadra

Podporované znacky - seznam logickych filtri pouzitych na registracnich znacek
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Rozpoznavani: vypnuto/zapnuto — zobrazuje stav rozpozndvani
Rozpoznévani 1ze vypnout/zapnout pomoci tlacitka vpravo. Radar si pii zapnuti testuje, zda je
zasunut licenéni USB kli¢. Pokud tak neni, automaticky se proces rozpoznavani vypne.
Rozpoznavani se taktéZ vypne, pokud dojde k dobrani kli¢e za béhu radarového software.

Servis / Moduly — zobrazi se tabulka se seznamem modult

Tato obrazovka slouzi pro kontrolu funkce jednotlivych SW modult zatfizeni. SW RAMER
10 je koncipovan jako modularni systém. Pro spravnou €innost je nezbytny béh vSech SW
modulti. Tato obrazovka slouzi pro kontrolu béhu téchto modult.

v
Modul Host Port Format instrukci Spojeni
Statis 127.0.0.1 31010 DIF Pripojen
Measure 127.0.0.1 31004 DIF Pripojen
Dero 127.0.0.1 31005 DIF Fripojen
Vosa 127.0.0.1 31003 DIF Pfipojen
Gps 127.0.0.1 31006 DIF Fripojen
Core 127.0.0.1 31000 DIF Pripojen
FTP 127.0.0.1 31020 XML Pripojen
Journal 127.0.0.1 31007 DIF Pripojen
SCHEDULER 127.0.0.1 31014 XML Pfipojen
Cam 127.0.0.1 31002 DIF Fripojen
ANFPR 127.0.0.1 31011 XML Pripojen
Lustr 127.0.0.1 31015 XML Pripojen
EEG E = | 26.4.2011 09:19:46 |

Obr. 131 Moduly

6.3.8 Polozka Sprava uzivateli

Tato obrazovka je pfistupnd pouze pro administratora systému. Po zadani piihlaSovaciho
jména a hesla vuvodni obrazovce pro administraci, lze editovat, pfiddvat nebo mazat
jednotlivé uzivatele. Kazdy uzivatel ma moznost editace pouze vlastniho hesla.
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UzZivatelské jméno Realné jméno Novy
SERVICEMAN Serviceman uzivatel
anonymous anonymni uzivatel
scheduler casovac Zmenit
ADMINISTRATOR ADMINISTRATOR heslo
MILAN Milan
PAVEL PAVEL V. Smazat
uzivatele
EE E = [ 10.11.2010 14:43:36
Obr. 132 Sprava uzivatell
Uzivatelské jméno Realné jméno Novy
ovy
SERVICEMAN Jméno mefitele uzivatel
anonymous I
scheduler —— —— Zmenit
ADMINISTRATOR Prihlasovaci jméno heslo
MILAMN I
PAVEL Heslo Smazat
I uzivatele
Potyrzeni hesla
ERED
EEEEE % [10.11.2010 14:45:31 |
Obr. 133 Sprava uzivateld - novy uzivatel
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v
Uzivatelske jméno Redlné jméno Novy
SERVICEMAN Jmeéno mefitele uzivatel
anonymous IMiIan
scheduler Zmeénit
ADMINISTRATOR Prihlasovaci jmeéno heslo
MILAN araN
PAVEL Smazat
I uZivatele
|
(o | zem )
FEmE % [10.11.2010 14:47:11 |

Obr. 134 Piiklad zmény hesla uzivatele

Pokud je uzivatel ptihlaSen jako Administrator (je to vzdy prvni uzivatel v seznamu),
muze tlacitkem MEFil piejit do obrazovky pro editaci uzivateli (ktefi provadi méfeni) a
editaci jejich hesel. Pokud neni uZivatel ptihlaSen jako Administrator miize pouze zmé&nit své
pfihlaSovaci heslo ptes tlacitko Zména hesla. Tlalitkem Svédek méreni piejdeme do
obrazovky, kde mizeme editovat jednotlivé svédky méfeni, nebo vybrat svédka méfeni ze
seznamu.

6.3.9 Polozka Odhlaseni

Tla¢itkem OdhlaSeni dojde k odhlaseni piihlaSeného uzivatele a program piejde do
piihlasovaci obrazovky.

6.3.10 Polozka Vypnout

Stiskem tlac¢itka Vypnout a potvrzeni nasledné¢ zobrazeného dialogu dojde k vypnuti
radarového méftice rychlosti.
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V ptipadé vyskytu jakékoliv chyby se objevi na obrazovce chybové hlaseni. Ptiklad
takového hlaSeni je uveden na nasledujicim obrazku. Po vyhledéni v seznamu chybovych
hlaSeni se fidte uvedenou instrukci. V ptipadé kontaktu na servis, uved’te vSechny udaje
z chybového hlaseni. V ptipadé neznamého chybového hlaseni kontaktujte okamzité servis.

v

‘ MeEreni |

—@

0

Start

nse)

Ovladani optiky (VOSA)

[18,3] Nepodafrilo se spojeni s modulem

Potyrdit

[ Potvrdit vse ]

tanovisté

2

Svedek

—Rezim

Yozidl

MeEreni
radarem

Limity

)

Kamera
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Obr. 135 Piiklad chybového hlaSeni
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6.4 Dalkové ovladani radart

V délkovém moédu je radar propojen do poditatové sité. Ridici pogita radaru je
vybaven sitovou kartou ETHERNET 10/100. Ve fyzické vrstvé 1ze sitové propojeni provést
pomoci optickych vldken a ptislusného prevodniku, nebo pomoci mikrovinného ptenosu WIFI
a podobné. Vlastni tfeSeni fyzické vrstvy pfenosu musi byt pfedmétem samostatného
realiza¢niho projektu.

Program v fidicim pocitaci radaru ma nasmérovano ulozist€¢ pro nové nasnimané
obrazky do prostoru na disku serveru. Program neustile kontroluje propojeni na server a
pribézne zde uklada nové namérené obrazky. Pokud se ulozeni obrdzku nezdafi, opakuje se
ulozeni stejného obrazku. Po uspésném ulozeni obrazku na server je obrdzek v radaru
automaticky zkopirovan do pienesenych obrazki.

Oblast pfenesenych obrazkli obsahuje zalohu obrazka a nejstarSi obrazky jsou z ni
automaticky umazavany po zaplnéni datové kapacity, které je nastavena pro zalozni archivaci.

Pokud dojde k poruse dalkového spojeni po siti, nezplisobi tato porucha zastaveni
¢innosti radaru. Radar dal pracuje bez pferuseni a obrazky se ukladaji na mistni disk do
oblasti novych obrazkli. Po obnoveni komunikace se serverem se pifenos obrazki a jejich
automatické ukladdani na server automaticky obnovi.

W

Sitova struktura radarovych mérica

Radarové meéfice rychlosti mohou byt ¢lenény do radarovych bunck. Radarova burika
muze obsahovat libovolny poc¢et métici rychlosti pripojenych do lokalni pocitacové site. Tyto
radarové méfice rychlosti ukladaji obrazky ve formé souborii na centralni server burky.

Radarové buiiky je vyhodné cClenit podle struktury jednotlivych policejnich okrsk,
které samostatné vyfizuji dopravni piestupky.

Prestupky jsou zpracovavany operatorem, ktery provede vizudlni kontrolu kvality
snimku a pfeda pifestupek do automatického procesu vyfizovani. Prestupek je zaveden do
sdilené databaze na serveru.
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Popis ptikladu realizace site:

Ridici po¢ita¢ PC control

Pamét'ové
médium FLASH
DISK
Soubory s
prestupky
Vstupni Sdileflé
obrézky databaze
PC - prestupky
[ ]
~_—
Intranet POLICIE Centralni
= evidence
vozidel

Obr. 136 Sitova struktura radarovych mética

Pro technickou spravu radarl, které jsou sdruzeny do radarové bunky, slouzi fidici
pocitac PC-Control. Na tomto pocitaci je spustén specidlni program, sjehoZz pomoci lze
zobrazit uzivatelskou obrazovku kteréhokoliv pfipojeného radaru. Ovladani radaru probihd
stejnym zpiisobem, jako v manudlnim médu. Operator ma k dispozici vSechny povely a miize
provadét veskera nastaveni radaru.
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Radar Ize mimo toto klasické ovladani dalkove vypnout nebo zapnout, déle lze pomoci

tohoto programu kontrolovat stav skiin€, ve které je radar nainstalovan. Lze kontrolovat
teploty, mechanickou celistvost skiiné a dalsi parametry dle potieb uzivatele.

Radar lze rovnéz ovladat pomoci notebooku s WiFi rozhranim, kdy v radaru je
instalovana a realizovana lokalni WiFi sit’. Tato sit ma dosah nékolik desitek, maximalné
stovek metrti a pokud je notebook v dosahu této sité, 1ze uskutecnit fyzické propojeni radaru a
notebooku.

Priklad realizace je na nasledujicim obrazku.

Radarovy méfic

Dosah
adaptéru

WiFi

WiFi adaptér

Notebook s WiFi adaptérem

opticky kabel

= SERVER |<4—>| ARCHIV

Internet
TCP/IP
SMB protokol

Obr. 137 Zptsob komunikace s radarem RAMER10

Komunikace (pfenos dat) mezi radarem RAMERI10 a pfipojenym pocitacem (dale jen
klient) je zabezpecena realizaci spojeni pomoci Sifrovaného tunelu. Na pocitaci radaru je
spustén server, na ktery se ptipoji klient pomoci IP radaru a tim se vytvoii komunikacni tunel
mezi radarem a klientem, ktery je Sifrovany 2048 bitovym kli¢em. Dalsi komunikace probiha
praveé pomoci tohoto tunelu.
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7. ODINSTALOVANI RADAROVYCH MERICU

7.1 Demontaz mériciho zafizeni RAMER10 T

Po ukonceni méfeni a ptipadném prenosu obrazka viz. kapitola Chyba! Nenalezen
zdroj odkazi. vypneme méfic. Odpojime propojovaci kabel, ze stativu odSroubujeme méfici
blok a uloZzime do ptepravniho kufru. Propojovaci kabel odpojime na strané napéjeciho bloku
a kabel ulozime do ptepravniho kufru. Z konektoru ,,V* odpojime kabel reflektoru blesku,
reflektor blesku sejmeme z drzédku a uloZime do ptepravniho kufru.

Na konektor ,,V* na napajecim bloku nasroubujeme zaslepovaci krytku. Stativ sloZzime
do transportni polohy a ulozime do obalu.

7.2 Demontaz mériciho zafizeni RAMER10 C

Po ukonceni méfeni a ptipadném prenosu obrazka viz. kapitola Chyba! Nenalezen
zdroj odkazii. vypneme méfi¢. Odpojime kabel od displeje a kamery. Oba komponenty
ulozime do pfepravniho kufru.

7.3 Demontaz mériciho bloku ze zarizeni RAMER10 P

vvvvv

Nejprve odemkneme a otevieme dvete. Vypinacem zapneme displej a radar ovladame
standardnim zplGsobem. Po ukonfeni méfeni a piipadném pienosu obrazkl viz. kapitola
Chyba! Nenalezen zdroj odkazii. vypneme méfi¢ vypinaCem na ovladacim panelu.
Rozpojime konektor ,,S* na méficim bloku. Odpojime konektor ,,V* a vyjmeme reflektor
blesku. Reflektor blesku a méfici blok postupné sneseme dolt ze skiin€. Odpojime konektor
D na displeji a displej rovnéZ sneseme.

Zkontrolujeme, zda jsou zapnuty vSechny jistie na rozvadéci.

Nakonec povolime aretaci dvefi a dvefe zavieme a zamkneme. Tim jsou bloky
pfipraveny pro montaz do jiné skiiné.

7.4 Demontaz mériciho kontejneru ze zafizeni RAMER10 O

vvvvv

Nejprve odemkneme a otevieme dvetfe. Méteni ukonéime dalkové, nebo lokalné
z piipojeného displeje. Vypneme hlavni vypina¢ kontejneru a kontejner vysuneme. PloSinu
zaaretujeme otocnym segmentem a metici kontejner sejmeme z plosiny. PloSinu zasuneme do
skiing a skiin uzavieme.

Mg¢fici kontejner je tak pfipraven pro montaz do jiné skiing.
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7.5 Nabijeni baterie u verze RAMER10 T

Nabijecka je integrovana v ramci napdjeciho bloku. Po pfipojeni sitového kabelu je
uvedena do provozu zapnutim vypina¢e na boku napéjeciho bloku viz. Obr. 29. Uplné vybitou
baterii je vhodné nabijet minimalné 12 hodin. Nabijeni baterie probihd zcela automaticky bez
zésahu obsluhy. Uroveii nabiti baterie je indikovana ve spodnim ¥adku obrazovky programu.

7.6 Udrzba mérice

Pro zachovéni technickych vlastnosti, provozuschopnosti a predpokladané Zivotnosti
méfice je nutnd pravidelna Gdrzba méfice. Tato udrzba predpokladd denni, tydenni, mésicni a
ro¢ni oSetfeni. Mimo tuto udrzbu je potfebné dodrZzovat i provozni pokyny uvedené
v pfedchozich kapitolach. Pokud je to nutné, provadime udrZzbu mimo doporucené terminy.
Pokud dojde k zaroseni radarového meéfi¢e rychlosti (napt. zafizeni RAMERIO T je
pfemisténo z venkovniho chladného prostfedi do vyhfaté mistnosti) musime pockat pted jeho
ptipadnym zapnutim az dojde k odpateni zkondenzované vody, protoze jinak mize po zapnuti
dojit k jeho poruse.

7.6.1 Denni

¢isténi krytu radarové hlavy, skla reflektoru blesku

e vizualni a funk¢ni kontrola celé sestavy métice

Vv

e dobijeni baterie métice (pokud je signalizovano vybiti baterie) u verze RAMERI0 T

e kontrola stavu optiky, hlavné Cistoty. Objektiv, hledacek a filtry Cistime predevsim opatrné
Stéteckem na optiku (je soucésti dodavky). Zacneme uprostied objektivu, a pomalym
krouZenim stirame prach - ne k okraji, ale dovnitf Stétce, ten co chvili oklepeme.
Pokracujeme k okraji, a opakujeme tak dlouho, az je objektiv zbaven prachu. Pokud se
objevi na objektivu (pfipadné filtru) mastné fleky (otisk prstu), pouzijeme suchy hadiik
(nejlépe neabrasivni k €iSténi optiky), tim lehce necistoty otfeme. Do objektivu pokud
mozno nefoukame, sfouknuty prach se usazuje ve Skvirach a pak se odstranuje obtizné¢.

Varovani: pii pouZiti agresivnich rozpoustédel nebo abrasivnich utérek na
sklo se znic¢i antireflexni vrstva objektivu !

e Pii zéastavbé do vozidla pravidelné kontrolujte Cistotu pfedniho skla zvenci a zevniti.
Cisténi provadéjte podle potieby, v piipadé zvySené moznosti znecisténi denné (zvenci
napft. vliv pocasi, vevnitt vliv klimatizace a koufeni ve vozidle).

7.6.2 Tydenni
e (Cisténi optiky kamery
¢ kontrola propojovacich kabelil a konektor u verze RAMER10 C
e CiSténi pruzord na skiini méfice RAMER10 P

7.6.3 Meési¢ni
e Cisténi povrchll vSech komponent méfice véetné promazani exponovanych komponentl
jako je napftiklad drzék radarové hlavy.
e kontrola propojovacich kabela a konektorti u vSech verzi
e uverze RAMERI10 P je nutno vy¢istit filtr, ptipadné provést jeho vyménu.
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8. UMISTENI UREDNICH ZNACEK

8.1 Umisténi afednich znacek RAMER10 C

Oznaceni hlavni
ufedni znacky

Ufedni znacka

@ . @

PLATNOST OVERENI
vo [ ]

Utedni znacky

Obr. 138 Oznaceni fidiciho pocitace — celni panel

Obr. 139 Oznaceni fidiciho pocitace — zadni panel
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8.2 Umisténi urednich znac¢ek mériciho bloku - RAMER10 T, RAMER10 P

o
PLATNOST OVERENI wh
|

Obr. 140 Oznaceni méficiho bloku RAMERI10

Obr. 141 Oznaceni méficiho bloku RAMERI10
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8.3 Umisténi urednich znacek RAMER10 P — sk¥in

Obr. 142 Oznaceni polohy naklapéciho mechanismu skiiné¢ RAMER10 P

Obr. 143 Oznaceni ploSiny skiiné RAMER10 P
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8.4 Umisténi urednich znacek RAMER10 G

Obr. 144 Oznaceni pozice radarové hlavy v méficim bloku RAMER10 G

8.5 Umisténi urednich znacéek RAMER10 O

Obr. 145 Oznaceni skiiné RAMER10 O k nosnému sloupu
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Obr. 146 Oznaceni polohy nosného sloupu skiiné RAMER10 O k zakladné

AR ON  DISPLAY ON |

@

Do

Obr. 147 Oznaceni vyménného méticiho kontejneru RAMER10 O
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8.6 Umisténi urednich znacek na radarové hlavé

- — ¢
bo ““‘&owzﬁm

Obr. 148 Oznaceni radarové hlavy

Vydani: 17.10.2011 Strana 142
Revize : 17.10.2011



RAMER10

9. VYROBCE A SERVIS

ra

V ptipad¢ jakychkoliv problémi se zatizenim kontaktujte vyrobce radaru:
RAMET C.H.M. a.s.

Letecka 1110

ﬁ 686 04 Kun0v1ce

eubhkaT T ]

gl 00 4!:0 572 415 223 nebo |

500 4]20]5!2]1J:23L-
!;,- !ﬁ Tl'ef

Pracovni doba servisu

Pracovni dny : 6.00 — 15.15 hod.
kontakt prostfednictvim : tel. + fax+ e-mail+Taskpool
So, Ne, svatky : -

fax + e-mail+Taskpool, uved’te kontakt na Vas, pracovnici servisu se s Vami spoji.
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